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Bilgi:

Bu kisa kullanim kilavuzu cihazinizi hizla devreye almanizi saglar.
Ayrintili bilgiyi kapsamli kullanim kilavuzunda ve SIL yeterlidi olan
cihazlarda Gvenlik Kilavuzunda bulabilirsiniz. Bu bilgilere internet
adresimizden ulagabilirsiniz.
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1 Bu belge hakkinda

1.1 Fonksiyon

Bu kullanim kilavuzu size cihazin montaji, baglantisi ve devreye alimi
icin gereken bilgilerinin yani sira bakim, ariza giderme, parcalarin
yenisiyle degistirilmesi ve kullanicinin giivenligi ile ilgili d5nemli bilgileri
icerir. Bu nedenle devreye almadan énce bunlari okuyun ve Grinin
ayrilmaz bir pargasi olarak herkesin erigebilecegi sekilde cihazin
yaninda muhafaza edin.

1.2 Hedef grup

Bu kullanim kilavuzu egitim gérmus uzman personel igin hazirlanmig-
tir. Bu kilavuzunun igerigi uzman personelin erigsimine agik olmali ve
uygulanmalidir.

1.3 Kullanilan semboller

Belge No.

Bu kilavuzun bas sayfasindaki bu sembol belge numarasini verir.
Belge numarasini www.vega.com sayfasina girerek belgelerinizi
indirmeyi basarabilirsiniz.

Bilgi, Uyari, ipucu: Bu sembol yardimci ek bilgileri ve basaril bir is
icin gereken ipuglarini karakterize etmektedir.

Uyari: Bu sembol arizalarin, hatali fonksiyonlarin, cihaz veya tesis ha-
sarlarinin engellenmesi i¢in kullanilan uyarilar karakterize etmektedir.

Dikkat: Bu sembolle karakterize edilen bilgilere uyulmadigi takdirde
insanlar zarar gérebilirler.

Uyari: Bu sembolle karakterize edilen bilgilere uyulmadigi takdirde
insanlar ciddi veya 6limle sonuclanabilecek bir zarar gérebilirler.

Tehlike: Bu sembolle karakterize edilen bilgilere uyuimamasi in-
sanlarin ciddi veya 6liimle sonuglanacak bir zarar gérmesine neden
olacaktir.

Ex uygulamalar

Bu sembol, Ex uygulamalar i¢in yapilan 6zel agiklamalari géstermek-
tedir.

Liste

Ondeki nokta bir siraya uyulmasi mecbur olmayan bir listeyi belirtmek-
tedir.

islem sirasi
Ondeki sayilar sirayla izlenecek islem adimlarini géstermektedir.

Bertaraf etme
Bu sembol, bertaraf edilmesine iliskin 6zel agiklamalari gosterir.
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2 Kendi emniyetiniz igin

2 Kendi emniyetiniz icin

2.1 Yetkili personel

Bu doklimantasyonda belirtilen tim islemler sadece egitimli ve yetki
verilmis uzman personel tarafindan yapilabilir.

Cihaz ile ¢alisan kisinin gerekli sahsi korunma donanimini giymesi
zorunludur.

2.2 Amaca uygun kullanim

VEGABAR 86 arabirim cihazi olarak elektronik bir fark basing lgima-
niin bir pargasidir.

Kullanim alanina iligkin detayli bilgiler igin " Urdin tanimi" bdlimiine
bakin.

Cihazin isletim glivenligi sadece kullanma kilavuzunda ve muhtemel
tamamlayici kilavuzlarda belirtilen bilgilere ve amaca uygun kullanma
halinde mimkaindur.

2.3 Yanlhs kullanma uyarisi

Amaca veya 6ngorilen sekle uygun olmayan kullanma halinde (6rn.
yanlis montaj veya ayar nedeniyle haznenin tagsmasi) bu Uriin, siste-
min parcalarinda hasarlar olusmasi gibi kullanima ézgu tehlikelere yol
acabilir. Bunun sonucunda nesneler, kisiler ve ¢cevre zarar gorebilir.
Ayrica bu durumdan dolayi cihazin guvenlik ézellikleri yavaslayabilir.

2.4 Genel guvenlik uyarilan

Cihaz, standart yonetmeliklere ve yonergelere uyuldugunda tek-
nolojinin en son seviyesine uygundur. Cihaz, sadece teknik agidan
kusursuz ve igletim glivenligi mevcut durumda isletilebilir. Kullanici
sirket, cihazin arizasiz bir sekilde isletiminden sorumludur. Cihazin
arizalanmasina yol agabilecek agresif veya korozif irtin ortamlarinda
kullanimda, kullanici sirketin uygun énlemleri alarak cihazin dogru
calisacagindan emin olmasi gerekmektedir.

Bu kullanma kilavuzunda belirtilen guvenlik agiklamalarina, yerel ku-
rulum standartlarina ve gecerli givenlik kurallar ile kazadan kaginma
kurallarina uyulmaldir.

Kullanma kilavuzunda belirtilen islemleri asan miidahaleler glvenlik
ve garanti ile ilgili sebeplerden dolayi sadece bizim tarafimizdan
yetkilendirilmis personel tarafindan yapilabilir. Cihazin yapisini degis-
tirmek veya iceriginde degisiklik yapmak kesinlikle yasaktir. Guvenlik
nedeniyle sadece bizim belirttigimiz aksesuarlar kullanilabilir.

Tehlikeleri dnlemek igin, cihazin Uzerindeki glvenlik isaretlerine ve
aciklamalarina uyulmasi gerekir.

2.5 Uygunlugu

Cihaz, s6z konusu llkeye 6zgu direktiflerin veya teknik dizenleme-
lerin yasal gerekliliklerini yerine getirmektedir. Cihazin uygunlugunu,
bunu belirten bir etiketlendirme ile onaylariz.

ilgili uygunluk beyanlarini web sitemizde bulabilirsiniz.
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2 Kendi emniyetiniz i¢in

2.6 Cevreileilgili uyarlar
Dogal yasam ortaminin korunmasi en énemli gérevlerden biridir. Bu
nedenle, isletmelere yonelik cevre korumasini surekli diizeltmeyi

hedefleyen bir gevre yénetim sistemini uygulamaya koyduk. Cevre
y6netim sistemi DIN EN ISO 14001 sertifikalidir.

Bu kurallara uymamiza yardimci olun ve bu kullanim kilavuzundaki
cevre aclklamalarina dikkat edin:

o BOlUm " Ambalaj, nakliye ve depolama"
o BOlUm " Atiklarin imhasr"
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3 Uriin tanimi

Model etiketi

Belgeler ve yazilim

3 Uriin tanimi

3.1 Yapisi

Model etiketi cihazin tanimlamasi ve kullanimi i¢in en dnemli bilgileri
icermektedir:

Cihaz tipi

Onaylar hakkinda bilgiler

Konfiglrasyon hakkinda bilgileri

Teknik dzellikler

Cihazin seri numarasi

Cihaz tanimlama QR kodu

Bluetooth girisi (opsiyonel) i¢in sayisal kod
Uretici bilgileri

Cihaziniza ait siparis bilgilerini, belgeleri veya yazilimi bulabilmek igin
su olanaklar mevcuttur:

" www.vega.com" adresine gidin ve arama alanina cihazinizin seri
numarasini girin.

Model etiketinin Gizerindeki QR kodunu okutun.

VEGA Tools uygulamasini acin ve " Dokiimantasyon" altinda
bulacaginiz seri numarasini girin.
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4 Monte edilmesi

Neme karsi koruma

Filtre 6gesi - pozisyon

4 Monte edilmesi

4.1 Cihazin kullanimina dair 6nemli aciklamalar
Cihazinizi, nemlenmeye karsi, su 6nlemleri alarak koruyun:

e Uygun bir baglanti kablosu kullanin ( Gi¢ kaynagina baglanmasi"
bélumuiine bakiniz)

e Digli kablo baglantisini (konnektéra) sikistirin

e Digli kablo baglantisinin (konnektér) dntindeki baglanti kablosunu
arkaya itin

Bu, 6zellikle agik alanlarda, iginde (6rn. temizlik islemleri sonucu)
nem olma ihtimali olan kapali alanlarda veya sogutulmus ve isitiimis
haznelere montaj icin gegerlidir.

Uyari:
Kurulum sirasinda cihazin i¢inin kesinlikle nemlenmemesini ve igine
kir girmemesini saglayiniz.

Cihaz koruma turline uygunluk igin kullanim sirasinda gévde kapagi-
nin kapall ve gerekirse sirglilenmis olmasina dikkat edin.

4.2 Havalandirma ve basin¢ dengeleme

Res. 1: Filtre 6Jesinin pozisyonu - Ex-olmayan ve Ex ia-model
1 Plastik, paslanmaz celik gévde (hassas d6kiim)

2 Altiminyum gévde

3 Paslanmaz celik gévde (elektrolizle parlatiimis)

4 Filtre 6gesi

Asagidaki cihazlarda filtre 6gesi yerine kér tapa bulunur:

e Koruma sinifi IP66 / IP68 (1 bar) - havalandirma baglantisi sabit
yapilmis kablodaki kapiler Gzerinden
e Mutlak basingli cihazlar

4.3 Anabirim-arabirim sensérlerinin
kombinasyonu

Temelde cihaz serisi icindeki tim sensér kombinasyonlari gecerlidir.

Bununla birlikte su 6n kosullarin saglanmasi gerekmektedir:

e Elektronik fark basinca uygun sens6r kombinasyonu

e |ki sensoériin de basing tird (kismi basing/kismi basing veya mutlak

basin¢/mutlak basing) ayni olmalidir
o Anabirim, daha yuksek olan basinci dlgcer

VEGABAR 86 ¢ Elektronik fark basing igin arabirim sensori 7



4 Monte edilmesi

Buyuk hazneler icin
ornek

Kicuk hazneler icin
ornek

Boru hattindaki bir agiz
levhasi icin 6rnek

e Olglim ydntemi asagidaki bdlimlerdeki ile ayni

Her bir sensoériin 6lgiim araligi 6lcim noktasina uyacak sekilde segilir.
Bu secimi yaparken 6nerilen azami turn down (oranlama) degeri
dikkate alinmalidir. Bunun icin " Teknik veriler" bdlimune bakiniz. Ana-
birim ve arabirimlerin cihazlarinin élgiim araligi ayni olmak zorunda
degildir.

Ol¢iim sonucu = anabirim dl¢ciim degeri (toplam basing) - ara-
birim 6l¢lim degeri (statik basing)

Olgim gérevinin niteligine bagl olarak miinferit kombinasyonlar orta-
ya cikabilir. Asagidaki 6rneklere bakiniz:

Veriler

Olclim gorevi: Seviye élgimu

Dolum malzemesi: su

Hazne yuksekligi: 12 m, hidrostatik basing = 12 m x 1000 kg/m? x
9,81 m/s?=117,7 kPa=1,18 bar

Biriken basing: 1 bar

Toplam basing: 1,18 bar + 1 bar = 2,18 bar
Cihaz sec¢imi

Ana birimin nominal 6lciim aralidr: 2,5 bar
Arabirimin nominal él¢im araligi: 1 bar
Turn down: 2,5 bar/1,18 bar=2,1: 1
Veriler

Olgtim gorevi: Seviye 6lcimu

Dolum malzemesi: su

Hazne yUksekligi: 500 mm, hidrostatik basing = 0,50 m x 1000 kg/m? x
9,81 m/s? = 4,9 kPa = 0,049 bar

Biriken basing : 350 mbar = 0,35 bar

Toplam basing: 0,049 bar + 0,35 bar = 0,399 bar
Cihaz sec¢imi

Anabirimin nominal 6lcim araligi: 0,4 bar
Arabirimin nominal él¢tim aralidi: 0,4 bar

Turn Down: 0,4 bar /0,049 bar=8,2 : 1

Veriler

Olguim gorevi: Diferansiyel basing élgimu
Dolum malzemesi: Gaz

Statik basing: 0,8 bar

Diferansiyal basing adiz levhasina: 50 mbar = 0,050 bar
Toplam basing: 0,8 bar + 0,05 bar =0,85 bar
Cihaz secimi

Anabirimin nominal 6lcim araligi: 1 bar
Arabirimin nominal 6l¢im araligi: 1 bar

Turn down: 1 bar/0,050 bar =20 : 1
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4 Monte edilmesi

Olgiim degerlerinin Olglim sonucu (seviye, basing farki) ve arabirimin élciim degeri (statik

bildirimi veya biriken basing) sensér tarafindan bildirilir. Bildirim, cihaz mode-
line bagli olarak 4 ... 20 mA sinyali olarak ya da HART, Profibus PA
veya Foundation Fieldbus Gizerinden dijital olarak yapilir.

VEGABAR 86 ¢ Elektronik fark basing igin arabirim sensori 9



5 Besleme gerilimine baglanma

Baglanti teknigi

Baglanti prosediirii

e

5 Besleme gerilimine baglanma

5.1 Bagla

Anabirim sensérline olan baglanti, gévdede bulunan yay baskili kle-
menslerle yapilir. Bunun icin teslimat kapsaminda bulunan kullanima
hazir haldeki kablolari kullaniniz. Hem sabit teller hem de ucunda kilif
bulunan esnek teller dogrudan terminal agzina takiimalidir.

Ug kiliflari olmayan esnek tellerde, Ustten, kiicUk bir tornavida ile
terminale basin: Terminal agzi acilir. Tornavidayi tekrar biraktiginizda
terminaller yeniden kapanir.

Bilgi:
Terminal blok elektrige baglanabilir ve elektronik parcadan ayrilabilir.

Bunun i¢in terminal blogu kii¢uk bir tornavida ile kaldirin ve gekerek
alin. Tekrar baglarken oturma sesi duyulmalidir.

Maks. tel kesiti ile ilgili daha fazla bilgi i¢in " Teknik 6zellik - Elektrome-
kanik bilgiler " bdlimiine bakin.

Su proseduri izleyin:
1. Govde kapaginin vidasini sékin
2. Disli kablo baglantisinin baslik somunu gevsetin ve tipalari ¢ikarin

3. Baglanti kablosunun kilifini yakl. 10 cm (4 in) siyirn, tellerin ucun-
dan minferit yalitimi yakl. 1 cm (0.4 in) siyirin veya beraberinde
verilen baglanti kablosunu kullanin

4. Kabloyu kablo baglantisindan sensoérin igine itin

Res. 2: Baglanti prosediirii 5 ve 6

5. Damar uglarini baglanti planina uygun olarak klemensilere takiniz.

6. Terminaller icinde bulunan kablolarin iyi oturup oturmadigini test
etmek i¢in hafifce ¢ekin

7. Blendaiji i¢ toprak terminaline baglayin, dis toprak terminalini voltaj
regulatord ile baglayin

10
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5 Besleme gerilimine baglanma

Elektronik bélme ve l@

lanti bélmesi

Elektronik fark basinci
baglatisi 6rnegi

8. Kablo baglantisinin basglik somununu iyice sikistirin. Conta kablo-
yu tamamen sarmaldir

9. Anabirimdeki kablo gizlemeyi vidasini sdkerek ¢ikartin, bunun
yerine beraberinde verilen digli kablo baglantisini vidalayin

10. Anabirimdeki kabloyu baglayin, bunun igin 3-8 arasi adimlara
bakiniz

11. Goévde kapagini vidalayin
Elektrik baglantisi bu sekilde tamamlanir.

5.2 Bir hiicreli gdévde
Ex olmayan, Ex ia ve Ex d ia modeli igin su sekil kullaniimaktadir.

connect to Primary

Res. 3: Baglanti plani VEGABAR 86 arabirim cihazi

1 Anabirim cihazina
2 Kablo blendaji baglantisinin yapilmasi i¢in toprak terminali "

5.3 Baglanti 6rnegi

Res. 4: Elektronik fark basinci baglatisi 6rnegi

1 Anabirim Cihazi

2 Arabirim Cihazi

3 Baglanti kablosu

4 Arabirim cihazinin akim beslemesi ve sinyal devresi

Anabirim ve arabirim cihazlar arasindaki baglanti tablo uyarinca
gerceklesir:

" Blendaji buradan baglayin, toprak terminalini distan gévdeye yénetmelige
uygun sekilde topraklayin. Iki terminal de galvanik olarak baglidir.

VEGABAR 86 ¢ Elektronik fark basing igin arabirim sensor( 11



5 Besleme gerilimine baglanma

Anabirim Cihazi Arabirim Cihazi
5 terminali 5 terminali
6 terminali 6 terminali
7 terminali 7 terminali
8 terminali 8 terminali

12
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6 Gosterge ve ayar modili ile devreye alma

On ayarlar

Hizli devreye alma - Sevi-
ye 6lclimi

6 Gosterge ve ayar modiilii ile devreye alma

6.1 Parametreleme - Hizli devreye alma

Sensériin hizli ve kolayca 6lgtime uyarlanabilmesi igin, gosterge
ve kullanim modduliiniin baglangi¢ resminden " Hizli devreye alma"
secenegini secin.

P
ed adjustrent

Exte

Asagidaki siraya uygun olarak su adimlari yerine getirin. On ayarlar
tm uygulamalar i¢in gegerlidir.

" Genigletilmis kullanim" hakkinda bilgileri bir sonraki alt bélimde
bulabilirsiniz.

Olgiim yeri ismi
Ilk menu secenegine, dogru bir 6lcim yeri ismi girin. Maksimum 19
karakterli isim verilebilir.

Uygulama
Bu menu seceneginde elektronik fark basing icin arabirim senséri
etkinlestirilir/deaktive edilir ve uygulama segilir.

Uyari:
Elektronik fark basing élctiminde uygulamalarin gérintilenebilmesi
icin dnce mutlaka arabirim sensérundn etkinlestiriimesi gereklidir.

Birimler

Bu menu se¢eneginde cihazin seviyeleme ve is1 birimlerini belirleye-
bilirisiniz. " Uygulama"menu se¢enegdinde sectiginiz uygulamaya bagl
olarak, farkli seviyeleme birimleri bulunur.

Measurerent loop namne Fark basing elek. Units of measurenent
igin bad@irll birin |ITI |V|
Sensar Pasif konumda! -
Terperature unit
Uygulama °C
[Dolum seviyesi  [¥] | [¥]

Birim statik basing
Bu menl segeneginden statik (ya da biriken) basincin birimini belirle-

yin.

Konum diizeltme
Bu menu segeneginde, cihazin montaj konumunun etkisinin (offset)
Slclim degerine denklestirebilirsiniz.

Min. seviye

Bu menl segeneginden dolum seviyesi icin min. ayari yapin.

Min. dolum seviyesi i¢in ylizde deger ile buna tekabil eden basing
degerini girin.

Maks. seviye

Bu menu se¢eneginde dolum seviyesinin maks. seviyeleme ayarini
yapin.

VEGABAR 86 ¢ Elektronik fark basing igin arabirim sensor( 13




6 Gosterge ve ayar modulu ile devreye alma

Hizh devreye alma - Debi
olctimii

Hizli devreye alma - Dife-
ransiyel basin¢ él¢ctiimu

Maks. dolum seviyesi icin yuzde deger ile buna tekabll eden basing
degerini girin.

Sensor mounting correction Min. adiustrent 2. adiustrent

0.00 » Q 100.00 »

Edi e =
Edit =tatic pressure 0.0500 bar 1.0000 bar
00,0000 bar =0.0001 bar

Dolum seviyesi 6lcimu i¢in hizli devreye alma islemi tamamlanmigtir.

Konum diizeltme
Bu meni segeneginde, cihazin montaj konumunun etkisinin (offset)
Olcim degerine denklestirebilirsiniz.

Min. seviye

Bu menu seceneginden debi icin min. ayari yapin.

Min debi icin ylzde deger ile buna tekabll eden basing degerini girin.
Maks. seviye

Bu menu seceneginden debi icin maks. ayari yapin.

Maks. debi igin ylizde deger ile buna tekabdil eden basing degerini
girin.

Lineerizasyon
Bu meni segeneginden cikis sinyalinin egimini secin.

Sensor mounting correction Min. adiustrient M2, adiustrent
Fiut ction 0.00x 100.00
Edit dif ferential pressure = _.DP‘_ = +DP‘_
Edit static pressure 0.0500 har 0.1000 har
—0.0001 bar 0.0000 bar

Debi 6l¢iimi igin hizli devreye alma islemi tamamlanmistir.

Birim statik basin¢

Bu menu se¢eneginden statik (ya da biriken) basincin birimini belirle-
yin.

Konum diizeltme

Bu meni segeneginde, cihazin montaj konumunun etkisinin (offset)
6lcuim degerine denklestirebilirsiniz.

Sifir ayari

Bu menu se¢eneginden diferansiyel basincina ait sifir ayarini yapin.
% 0 icin ilgili basin¢ degerini giriniz.

Bitis ayan

Bu meni segeneginden diferansiyel basincina ait span ayari yapilrr.
% 100 i¢in ilgili basin¢ degerini giriniz.

Senzar rounting correction Zara Span

Ediit static pressure 0.0000 bar JF 1.0000 bar ¢
0.0000 bar 0.0000 bar

- o 0.00 » 100.00%
Edit dif ferential pressure = iy il = i

Diferansiyel basing élguim icin hizl devreye alma islemi tamamlan-
migtir.

14
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6 Gosterge ve ayar modli ile devreye alma

Hizli devreye alma - Yo-

gunluk ol¢timii

Hizli devreye alma - Ayir-

ma katmani élciimii

Birim statik basing
Bu menu se¢eneginden statik (ya da biriken) basincin birimini belirle-
yin.

Konum diizeltme
Bu menu segeneginde, cihazin montaj konumunun etkisinin (offset)
Olclim degerine denklestirebilirsiniz.

Mesafe
Bu menu seceneginden anabirim ve arabirim sensérleri arasindaki
montaj uzakligini girin.

Min. seviye
Bu menl segeneginden yogunluk igin min. ayari belirleyin.

Min. yogunluk i¢in yiizde deger ile buna tekabul eden yogunluk
degerini girin.

Maks. seviye

Bu menu seceneginden yogunluk icin maks. ayari belirleyin.
Maks. yogunluk icin ylizde deger ile buna tekabll eden yogunluk
degerini girin.

[Sensor mounting correction

Mz, adiustrent

100.00:

1.175 kg /dn:
0.000 kg<dmn=

Min. adjustrent

0.00

" 1.050 ka/dn :
0.000 kg-dn=

ion
Edit differential pressure
Edit static pressure

Yogunluk 6lgimd icin hizli devreye alma islemi tamamlanmistir.

Birim statik basing
Bu men( segeneginden statik (ya da biriken) basincin birimini belirle-
yin.

Konum diizeltme
Bu menl segeneginde, cihazin montaj konumunun etkisinin (offset)
Olclim degerine denklestirebilirsiniz.

Mesafe
Bu menl segeneginden anabirim ve arabirim sensérleri arasindaki
montaj uzakligini girin.

Min. seviye
Bu menl segeneginden ayirma katmaninin min. yiksekligi icin seviye
ayarini belirleyin.

Ayirma katmaninin yiizde degeri ile buna tekabl eden yiksekligi girin.
Maks. seviye

Bu menu seceneginden ayirma katmaninin maks. yuksekligi icin
seviye ayarini belirleyin.

Ayirma katmaninin ytizde degeri ile buna tekabll eden yiksekligi girin.

[Sensor mounting correction Min. adjustrent 12z, adjustrent
— 0.00x 100.00 »
Edit dif ferential pressure = =
Edit =tatic pressure 0.500 m L.000m
0,000 0.000
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6 Gosterge ve ayar modli ile devreye alma

Hizli devreye alma -

yogunluk dengelemeli

seviye ol¢limii

Parametrelemeye 6rnek

Ayirma katmani 6l¢imu igin hizli devreye alma iglemi tamamlanmigtir.

Birim statik basing
Bu meni segeneginden statik (ya da biriken) basincin birimini belirle-

yin.

Konum diizeltme
Bu menu se¢eneginde, cihazin montaj konumunun etkisinin (offset)
6lciim degerine denklestirebilirsiniz.

Mesafe
Bu meni seceneginden anabirim ve arabirim sensorleri arasindaki
montaj uzakhgini girin.

Min. seviye

Bu menu seceneginden dolum seviyesi i¢in min. ayari yapin.

Min. dolum seviyesi i¢in ylizde deger ile buna tekabul eden basing
degerini girin.

Maks. seviye

Bu meni segeneginde dolum seviyesinin maks. seviyeleme ayarini
yapin.

Maks. dolum seviyesi i¢in yuzde deger ile buna tekabul eden basing
degerini girin.

Sensor nounting correction Min. zdiustrent Max, adiustrent
- 0.00% 100.00 %
it clif ferential pressure = =
Edit static pressure 0.0500 bhar 1.0000 bar
0.0000 bar —0.0001 bar

Yogunluk dengelemeli seviye 6lgiminiin hizll devreye alinmasi boyle-
ce tamamlanmis olur.

VEGABAR 86 " Uygulama" menu segeneginde secilmis bulunan pro-
ses blyukliginden bagimsiz olarak bir basing degeri 6lger. Secilen
proses blyukliginin dogru verilebilmesi igin ¢ikis sinyaline % 0 ile
% 100 arasinda bir deger girilmis olmasi gerekir (seviyeleme ayari).

" Ayirma katmani" uygulamasinda, hidrostatik basin¢ ayari igin, 6rne-
gin ayirma katmaninda "min." ve "maks." belirtilir. Ayirma katmaninin
konumu arabirim sensoériince saptanir. Lutfen asagidaki 6rnege
bakiniz:
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Ana menii

6 Gosterge ve ayar modli ile devreye alma

100% (2)

0,8

2
(78.74")

1,0

i -
&<

Res. 5: Parametreleme drnegi Min. seviyeleme / Maks. seviyeleme Ayirma
katmani dlgtimdi

1 Min. ayirma katmani = % 0 0,0 mbar'a tekablil eder

2 Maks. ayirma katmani = % 100 490,5 mbar'a tekabdil eder
3 VEGABAR 86

4 VEGABAR 86 - Arabirim Sensérii

Bu degerler bilinmiyorsa, ayirma katmani konumlarindan da (6rn.
% 10 ile % 90 seklinde) seviyeleme yapilabilir. Gergek dolum yiiksekli-
gi bu degerlerden hesaplanr.

Aktuel doluluk durumu, seviyeleme ayari sirasinda herhangi bir rol
oynamaz, minimum/maksimum ayirma katmani ayari daima dolum
malzemesi degistiriimeksizin yapilir. Béylece bu ayarlar, cihaz kurulu-
mu yapiimadan énce de yapilabilir.

6.2 Parametreleme - Genisletilmis kullanim

" Genisletilmis kullanimin" teknik olarak 6l¢iim yerlerinin cok ugrastirici
oldug@u kullanimlarda daha kapsamli ayarlarin yapilmasi 6ngérilmeli-
dir.

Quick setup

Extended adjustrent|

Ana menu asagida belirtilen fonksiyonlari iceren bes bélime ayrilmis-
tir:

Dizplay

Diagnastics

Additional adjustrents
Info

Devreye alma: Olgiim yerleri ismi, uygulama, birimler, konum diizelt-
me, seviye ayari ve sinyal ¢ikisi gibi ézellikler
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6 Gosterge ve ayar modli ile devreye alma

e

e

Ekran: Dil, 6lcim degeri gésterme ve aydinlatma ayarlari

Tani: Cihaz durumu, ibre, 6lgiim guvenligi, similasyon hakkinda
bilgiler

Diger ayarlar: PIN, tarih/saat, sifirlama, kopyalama fonksiyonu

Bilgi: Cihaz adi, donanim ve yazilim versiyonu, kalibrasyon tarihi,
sensorun ézellikleri

Olgimiin optimum ayari icin " Devreye alma" ana meniistindeki miin-
ferit alt menuler pes pese secilip dogru parametreler girilmelidir.

Su alt menu secenekleri mevcuttur:

Setup Setup
Meazurerent loop nares| Darping
Application [
Units
Sensor mounting correction
Flvdjusinem ﬂeasurenem loop nare

Asagidaki islemlerde " Devreye Alim" menistinde elektronik dife-
ransiyel basing él¢timu icin kullanilan menu segenekleri ayrintilariyla
aciklanmaktadir. Sectiginiz uygulamaya bagl olarak farkli islemler
gerekebilir.

Bilgi:

Hem " Devreye Alim" menusiindeki diger menl segenekleri hem " Ek-
ran"," Tan", " Diger Ayarlar" ve " Bilgi" mendleri anabirim sensorinin
kullanim kilavuzunda agiklanmaktadir.

6.3 Meniiye genel bakis

Asagidaki tablolar, cihazin kullanim degerlerini gdstermektedir. Cihaz
modeline ve uygulamaya bagl olarak tim meni se¢enekleri mevcut
olmayabilir ya da segeneklerin diizeni farkli yapilmis olabilir.

Uyari:
Diger men( segeneklerini ilgili anabirim cihazinin kullanim kilavuzun-
da bulabilirsiniz.

Devreye alma

Menii secenegi |Parametre Fabrika ayari
Olgiim yeri ismi 19 alfanimerik Sensor
karakter/6zel ka-
rakter
Uygulama Uygulama Seviye

Elektronik fark ba- | Deaktive edildi
sing i¢in arabirim

sensor
Birimler Seviyeleme birimi | mbar (Nominal 6l¢im araliklar
<400 mbar)
bar (Nominal él¢lim araliklari < 1 bar)
Statik basing bar
Konum diizeltme 0,00 bar
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Ekran

Tani

6 Gosterge ve ayar modli ile devreye alma

Menii secenegi |Parametre Fabrika ayan
Seviye ayari Uzaklik (Yogun- 1,00 m
lukta ve ayirma
katmaninda)
Sifir/Min. ayar 0,00 bar
% 0,00
Dilim/Maks. ayar | bar cinsinden nominal élgiim araligi
% 100,00
Soénlimleme Butinlesme si- 0,0 sn
resi
Lineerizasyon Lineer, yatay si- Lineer
lindirik tank, ...
kullanici tanimli
Akim cikis Akim ¢ikisi - Mod | Gikis egimi grafigi
4...20mA
Ariza oldugunda davranig
<3,6 MA
Akim ¢ikisi - Min./ | 3,8 mA
Maks. 20,5 mA
Kullanimin kilitlen- | Kilitli, serbest bi- | Son ayar
mesi rakilimig
Menii secenegi Fabrika ayari

Menu dili

Siparise 6zglin

Gosterge degeri 1

% cinsinden akim cikisi

Gosterge degeri 2

sinden

Keramik 6l¢tim hiicresi: 6l¢tim hicresi isis1, °C cin-

Metalik 6lgiim hicresi: elektronik isisi, °C cinsinden

Gosterge formati

Virgllden sonraki basamaklarin otomatik olarak sa-

yis|
Aydinlatma Acik
Menii secenegi |Parametre Fabrika ayari
Cihaz durumu -
ibre Basinc Aktiel basing 6lguim degeri
Sicaklik ibresi Sicaklik Aktlel élgiim hucreleri ve elektronik

sicakligi

Simulasyon Basing, ylzdelik |-

oran, sinyal ¢iIkisl,
lineerize ylizde-
lik oran, élgim
hucresi sicaklgi,
elektronigin si-
cakhgi
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6 Gosterge ve ayar modli ile devreye alma

Diger ayarlar

Menii sece- |Parametre Fabrika ayarn
negi
Tarih/Saat Aktuel tarih/aktiiel saat
Sifirlama Teslimat durumu, temel a-
yarlar
Cihaz a- Sensodrden okuma, senso-
yarlarinin re yazma
kopyalanmasi
Olgekleme Olgekleme biyikligi I cinsinden hacimler
Olgekleme formati % 0 0 I'ye tekablil eder
% 100 0 I'ye esittir
Akim cikis Akim cikig! - Bliytklik Lin. yizde - Dolum seviyesi
Akim ¢ikisl - Seviye ayari %0 ...100,4 ... 20 mA'ya te-
kabul eder
HART modu Adres 0
Dinamik ba- | Birim m¥/s
§ngh.aklm Seviye ayar % 0,00 0,00vm?/sn'ye teka-
ogesi .
bl eder
% 100,00 1 m¥/sn'ye teka-
bl eder
Ozel paramet- | Servis login Sifirlama yok
reler
Bilgi
Menii segenegi Parametre
Cihaz adi VEGABAR 86
Cihaz modeli Donanim ve yazilim versiyonu

Fabrika kalibrasyon tarihi

Tarih

Sensor ozellikleri

Projeye 6zel 6zellikler
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7 Ek

7 Ek

7.1  Teknik ozellikler

izin verilmis cihazlara iligkin not

Ex onayi vb. gibi izinleri verilmis cihazlar igin teslimat kapsaminda s6z konusu emniyet talimatlarin-
da bulunan teknik veriler gecerlidir. Proses kosullari veya gii¢c kaynagi gibi konularda veriler burada
verilen bilgilerden farkl olabilir.

Tum ruhsat belgeleri internet sayfamizdan indirilebilmektedir.

Elektromekanik bilgiler - Model IP66/IP67 ve IP66/IP68 (0,2 bar) ?
Kablo girigi secenekleri

— Kablo girisi M20 x 1,5; 2 NPT

— Kablo baglanti elemani M20 x 1.5; Y2 NPT (Kablo ¢api i¢in asagidaki tabloya
bakiniz.)

— Kor tapa M20 x 1,5; %2 NPT

— Sizdirmaz kapak Y2 NPT

Ham madde Disli kablo baglantisi / Kablo capi

conta kullanimi 5...9mm 6...12mm 7 ...12mm

PA/NBR J J -

Piring, nikellenmig/NBR v v -

Paslanmaz celik / NBR - - v

Tel kesidi (yay baskili klemensler)

- Kalin tel, bukulu tel 0,2...2,5mm? (AWG 24 ... 14)

— Tel ucu kilifli tel demeti 0,2...1,5mm? (AWG 24 ... 16)

Anabirim cihazinin arayiizii

Veri iletimi dijital (12C veri yolu)

Arabirim-anabirim baglanti kablosu, mekanik verileri

- Yapisi Teller, cekme gerilimini azaltma, blendaj érgl, metal
folyo, kilif

— Standart uzunluk 5m (16.40 ft)

— Maks. uzunluk 70 m (229.7 ft)

- Asgari bukullme yarigapi (25 °C/77 25 mm (0.985 in)

°F'de)

- Cap yaklasik 8 mm (0.315 in), yaklasik 6 mm (0.236 in)

— Malzeme PE, PUR

- Renk Siyah, mavi

Arabirim-anabirim baglanti kablosu, elektrik verileri

- Tel kesidi 0,34 mm? (AWG 22)

- Tel direnci < 0,05 Q/m (0.015 Q/ft)

2 Sadece mutlak basingta IP66/IP68 (0,2 bar).
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7 Ek

Gerilim beslemesi anabirim lizerinden tiim sistem icin

Calisma gerilimi

=~ Ugin 12V DC

= Aydinlatmasi agik U, .- 16V DC

= Ug e Anabirim cihazinin sinyal ¢ikisina ve modeline bagh
olarak
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Notes

VEGABAR 86 ¢ Elektronik fark basing igin arabirim sensori

23



Baski tarihi:

Sensorlerin ve degerlendirme sistemlerinin teslimat kapsami, uygulanmasi, kulla-
nimi ve isletme talimatlari hakkindaki bilgiler basimin yapildigi zamandaki mevcut
bilgilere uygundur.

Teknik degisiklikler yapma hakki mahfuzdur C €
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