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1 Kendi emniyetiniz i¢in

1 Kendi emniyetiniz i¢in

1.1 Yetkili personel

Bu dokimantasyonda belirtilen tlim islemler sadece egitimli ve tesis
isleticisi tarafindan yetkilendiriimis uzman personel tarafindan yapila-
bilir.

Cihaz ile ¢alisan kisinin gerekli sahsi korunma donanimini giymesi
zorunludur.

1.2 Amaca uygun kullanim

WEIGHTRAC 31, gerek tagima bantlarina gerekse helezon veya
zincir konveyor sistemleri icin surekli kitle akis hizini belirleyen bir
sensorddr.

Kullanim alanina iliskin detayli bilgiler igin " Urtin tanimi" bslimiine
bakin.

Cihazin isletim glvenligi sadece kullanma kilavuzunda ve muhtemel
tamamlayici kilavuzlarda belirtilen bilgilere ve amaca uygun kullanma
halinde mimkundur.

1.3 Yanlig kullanma uyarisi

Amaca veya 6ngoriilen sekle uygun olmayan kullanma halinde (6rn.
yanlis montaj veya ayar nedeniyle haznenin tagsmasi) bu trln, siste-
min pargalarinda hasarlar olusmasi gibi kullanima 6zgu tehlikelere yol
acabilir. Bunun sonucunda nesneler, kisiler ve ¢cevre zarar gorebilir.
Ayrica bu durumdan dolayi cihazin guvenlik ézellikleri yavaslayabilir.

1.4 Genel giivenlik uyarilari

Cihaz, standart yonetmeliklere ve ydnergelere uyuldugunda teknolo-
jinin en son seviyesine uygundur. Cihaz, sadece teknik agidan kusur-
suz ve igletim glvenligi mevcut durumda isletilebilir. Kullanici, cihazin
arizasiz bir sekilde isletiminden sorumludur. Cihazin arizalanmasina
yol acabilecek agresif veya korozif Urlin ortamlarinda kullanimda,
operatériin uygun énlemleri alarak cihazin dogru ¢alisacagindan emin
olmasi gerekmektedir.

Kullanici, bu kullanma kilavuzunda belirtilen givenlik agiklamalarina,
yerel kurulum standartlarina ve gegerli glvenlik kurallari ile kazadan
kaginma kurallarina uymak zorundadir.

Kullanma kilavuzunda belirtilen islemleri asan mudahaleler giivenlik
ve garanti ile ilgili sebeplerden dolayi sadece imalatgi tarafindan
yetkilendirilmis personel tarafindan yapilabilir. Cihazin yapisini degis-
tirmek veya iceriginde degisiklik yapmak kesinlikle yasaktir. Glvenlik
nedeniyle sadece Ureticinin belirttigi aksesuarlar kullanilabilir.

Tehlikeleri 6nlemek igin, cihazin Gzerindeki guvenlik isaretlerine ve
aciklamalarina uyulmasi gerekir.

Bu 6lciim sistemi gama isinlarnini kullanmaktadir. Bu yiizden " Uriin
tanimi" bélimundeki rasyasyon guvenligi ise ilgili uyarilar dikkate
alin. Isindan koruyucu haznedeki tim calismalar sadece egitimli bir
radyasyon sorumlusunun denetiminde yapilabilir.

WEIGHTRAC 31 « Foundation Fieldbus 3



1 Kendi emniyetiniz i¢in

1.5 Uygunlugu

Cihaz, s6z konusu Ulkeye 6zgu direktiflerin veya teknik dizenleme-
lerin yasal gerekliliklerini yerine getirmektedir. Cihazin uygunlugunu,
bunu belirten bir etiketlendirme ile onaylariz.

ilgili uygunluk beyanlarini web sitemizde bulabilirsiniz.

Elektromanyetik uyumluluk

Plastik gévdeli cihazlar endustriyel kullanim igin édngértlmusglerdir. Bu
cihazlarda, EN 61326-1'e gbre A sinifi cihazlarda oldugu gibi, hattan
gelen veya baska sekilde yansiyan bazi parazitlenmeler olabilecegi
dikkate alinmalidir. Cihaz bagka bir ortamda kullanilacaksa uygun
6nlemler alinarak diger cihazlarla olan elektromanyetik uyumlulugu
temin edilmelidir.

1.6 NAMUR tavsiyeleri

NAMUR, Almanya'daki proses endustrisindeki otomasyon teknigi
¢ikar birligidir. Yayinlanan NAMUR tavsiyeleri saha enstrimantasyo-
nunda standart olarak gegerlidir.

Cihaz asagida belirtilen NAMUR tavsiyelerine uygundur:

e NE 21 - isletim malzemelerinin elektromanyetik uyumlulugu

e NE 43 - Olgim konverterlerinin ariza bilgileri igin sinyal seviyesi

e NE 53 - Saha cihazlari ile goriintu ve kontrol komponentlerinin
uygunlugu

e NE 107 - Saha cihazlarinin otomatik kontrolii ve tanisi

Daha fazla bilgi igin www.namur.de sayfasina gidin.

1.7 Cevre ile ilgili uyarilar

Dogal yasam ortaminin korunmasi en énemli gérevlerden biridir. Bu
nedenle, isletmelere yoénelik cevre korumasini strekli dizeltmeyi
hedefleyen bir gcevre ydnetim sistemini uygulamaya koyduk. Cevre
yonetim sistemi DIN EN ISO 14001 sertifikalidir.

Bu kurallara uymamiza yardimci olun ve bu kullanim kilavuzundaki
cevre acgiklamalarina dikkat edin:

e Bolum " Ambalaj, nakliye ve depolama"

e Bolum " Atiklarin imhasi"
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2 Uriin tanimi

Model etiketi

Paslanmaz celik etiketi

Seri numarasi - cihaz
arama

2 Uriin tanimi

2.1 Yapisi

Model etiketi cihazin tanimlamasi ve kullanimi icin en énemli bilgileri
icermektedir:

2 iCS: mA HART four-wire
-© 20..72VDC 250VAC (50/60 Hz) 4W/6VA
G- 4..20mA HART

Protection: IP66/67. NEMA 4X
Arnbient temperature: -40..+60°C
Measurement Width (A} / 1000mm

W Ver 105 SW Ver 150
Order: 0000000/000 O sIn: 24157937

VEGA 77761 Schi | tach/Germany WWW . vega. com

Res. 1: Model etiketinin yapisi (Ornek)
1 Cihaz tipi

2 Uriin kodu

3 Elektronik

4 Koruma tipi

5 Ortam sicakligi

6 Olgiim genisligi

7 Donamim ve yazilim versiyonu

8 Siparis numarasi

9 Cihazlann seri numaralar

10 Cihaz belgelerine ait ID numaralari

Yapiskan etiketler, sert ortam sartlari altinda veya agresif maddeler
halinde diisebilir, gikabilir veya okunamaz hale gelebilir.

Opsiyonel paslanmaz celik etiketi gévdeye vidalanarak sabitlenmistir,
Uzerindeki yazi kalicidir.

Paslanmaz celik etiketi sonradan takilamaz.

Res. 2: Paslanmaz celik etiketinin pozisyonu
1 Paslanmaz celik etiketi

Cihazin seri numarasi model etiketinde bulunur. internet sitemizden
cihaza ait su verilere ulasmaniz mumkandur:

WEIGHTRAC 31 « Foundation Fieldbus



2 Uriin tanimi

Uygulama alani

Calisma prensibi

Radyoaktif maddelerle
calisma ruhsati

Isindan korunmak igin
genel olarak uyulacak
kurallar

Uriin kodu (HTML)

Teslimat tarihi (HTML)

Siparise ¢zel cihaz ézellikleri (HTML)

Teslimat sirasinda s6z konusu olan kullanim kilavuzu ve kisa kulla-
nim kilavuzu (PDF)

e Test sertifikasi (PDF) - opsiyonel

" www.vega.com" adresine gidin ve arama alanina cihazinizin seri
numarasini girin.

Alternatif olarak verileri akilli telefonunuzdan alabilirsiniz:

e " Apple App Store"dan veya " Google Play Store"dan VEGA Tools
uygulamasini indirin

e Cihazin model etiketinden QR kodunu tarayin veya

e seri numarasini manuel olarak App uygulamasina girin

2.2 Calisma sekli

Cihaz, tagima bantlar ile tasima helezonlarina dékiim malzemesi
uygulamalari i¢in uygundur. Hemen hemen her sanayi alaninda kulla-
nima uygundur.

Bu tasima bandindan veya ortamdan gecerken zayiflar. Tasima
bandinin alt kismindaki PVT detektdri gelen isini alir. Bu iginin siddeti
yogunlukla orantilidir. Olgiim, hicbir seye degmeden tagima bandin-
dan yapildigi igin asin agir proses kosullarindan etkilenmez. Olgiim
sistemi gerek ortamdan gerekse ortam 6zelliklerden bagimsiz oldugu
icin hem en yuksek seviyede gtvenik ve givenirlik hem de sistem
mevcudiyeti saglar.

2.3 Isindan koruyucu haznesi

Radyometrik 6lgimin kullanimi igin bir izotopun dogru bir igindan
koruyucu haznede (Or. SHLD-1) olmasi gerekir.

Radyoaktif maddelerle nasil calisiimasi gerektigi yasalarca belirlen-
mistir. Tesisin, kurulu oldugu Ulkenin radyasyon guvenligi yénergeleri-
ne uymasi ¢ok énemlidir.

Federal Almanya Cumhuriyetinde 6rn. Atom Guvenligi Yasasindaki
(AtG) Radyasyon Glvenligi Yonetmeligi gecerlidir.

Radyometrik prosedurler kullanilarak yapilan dl¢timler igin ézellikle su
hususlar énemlidir:

Bir tesisin gama isiklarini kullanmak suretiyle isini yapabilmesi icin
radyoaktif maddelerle ¢alisma ruhsati olmasi gerekmektedir. Bu
ruhsat, bu ig icin gérevlendirilmis yetkili makam ve yetkili daireler
(Almanya'da, Eyalet Cevre Giivenligi Hizmetleri, is Teftis Kurulu vb.)
tarafindan verilmektedir.

Daha fazla agiklama igin isindan koruyucu haznenin kullanim kilavu-
zunu okuyun.

Radyoaktif maddeler ile ¢alisirken gereksiz radyasyondan kaginilimasi
gerekmektedir. Radyasyon maruziyetini dnleyemiyorsaniz, alacaginiz
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2 Uriin tanimi

Radyasyon giivenligi
sorumlusu

Kontrol alani

radyasyonun mimkuin mertebe az olmasina gayret edin. Bunun igin
asagidaki t¢ dnemli hususa dikkat edin:

© // ©
]
Res. 3: Radyoaktif isinlardan korunmak igin alinacak énlemler
1 Blendaj
2 Sire
3 Mesafe

Blendaj - Isin kaynagi ile kendiniz ya da diger insanlar arasina ola-
bildigince iyi bir blendaj yerlestiriimis olmasina dikkat edin. Blendajin
sizi etkin bir sekilde koruyabilmesi icin 1sin koruyucu haznenin (SH-
LD-1'in) ve tim malzemelerin yliksek yogunluklu olmasi gerekmekte-
dir (kursun, demir, beton vb.).

Siire: Radyasyona maruz kalan alanda olabildigince az kalmaya
caligin.

Mesafe: Isin kaynagiyla aranizda yeterli bir mesafe birakin. Radyasyo-
nun doz hizi 1sin kaynagindan uzaklagilan mesafenin karesi degerinde
azalrr.

Fabrika isletmesi, teknik acidan gerekli bilgi donanimina sahip bir
kisiyi radyasyon glivenligi sorumlusu olarak segmek zorundadir. Bu
kisi Radyasyon Guvenligi Yénetmeliginin ve radyasyon guvenligi kap-
saminda tim énlemlerin yerine getirilmesinden sorumludur.

Kontrol alanlari, yerel 1sin siddetinin belli bir degerin Gzerine ¢cikmig ol-
dugu alanlardir. Bu kontrol alanlarinda sadece gérev icin kisi doz kont-
rolu yapilan kigiler galigabilir. Kontrol alani igin her gegerli sinir degerini
yetkili makamin guincel bildirisinden elde edebilirsiniz (Almanya'da bu
bilgi, Radyasyon Giivenligi Yénetmeligi olarak bilinir.).

Diger Ulkelerdeki radyasyon glvenligi ve yonergeler hakkinda daha
ayrintil bilgi icin size yardimci olmaktan memnuniyet duyariz.

WEIGHTRAC 31 « Foundation Fieldbus 7



3 Monte edilmesi

Isin kaynagini sondiiriin

A

Neme kargi koruma

A\

Proses kosullari ﬁ

Kablo baglanti elemanlari

3 Monte edilmesi

3.1 Genel talimatlar

Isindan koruyucu hazne, él¢iim sisteminin parcasidir. Isin koruyuculu
hazne énceden aktif bir izotopla doldurulmugsa bu haznenin montaj
6ncesinde guvenligi saglanmis olmalidir.

Tehlike:

Montaj yapmadan 6nce 1sin kaynaginin givenilir sekilde kapatilmis
olmasina dikkat edin. Kapali konumdaki isin koruyuculu haznenin
hatayla agmamak i¢in Gzerine asma kilit takin.

Cihazinizi, nemlenmeye karsi, su 6nlemleri alarak koruyun:

e Uygun bir baglanti kablosu kullanin ( Gli¢ kaynagina baglanmasi"
bélimine bakiniz)

e Disli kablo baglantisini (konnektéri) sikistirin

e Disli kablo baglantisinin (konnektér) 6niindeki baglanti kablosunu
arkaya itin

Bu, 6zellikle acik alanlarda, iginde (6rn. temizlik islemleri sonucu)
nem olma ihtimali olan kapali alanlarda veya sogutulmus ve isitiimis
haznelere montaj igin gecerlidir.

Uyari:

Kurulum sirasinda cihazin i¢inin kesinlikle nemlenmemesini ve igine
kir girmemesini saglayiniz.

Cihaz koruma turiine uygunluk igin kullanim sirasinda gévde kapagi-
nin kapall ve gerekirse surgulenmis olmasina dikkat edin.

Uyari:

Cihaz guvenlik nedeniyle sadece onaylanan proses kosullarinda
calistinlabilmektedir. Bunun hakkindaki verileri kullanim kilavuzunun "
Teknik Veriler" blimunden ya da model etiketinden okuyabilirsiniz.

Bu nedenle montajdan dnce proseste yer alan tum cihaz pargalarinin,
s6z konusu olabilecek proses kosullarina uygun oldugundan emin
olun.

Bu pargalar arasinda sunlar sayilabilir:

e Olglime etkin yanit veren parca
e Proses baglantisi
e Proses icin yalitimlama

Proses kosullar arasinda sunlar sayilabilir:

Proses basinci

Proses sicaklig

Malzemelerin kimyasal dzellikleri
Abrazyon (gizilme) ve mekanik 6zellikler

Metrik vida

Disli kablo baglantilari metrik digli cihaz gévdelerine fabrikada vida-
lanmigtir. Bunlar tagima sirasinda guvenlik temin etmek icin plastik
tipalarla kapatilmiglardir.

WEIGHTRAC 31 « Foundation Fieldbus
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3 Monte edilmesi

Montaj pozisyonu

Temel montaj takimi

Bu tipalari elektrik baglantisindan ¢ikarin.

NPT vida

Kendiliginden birlesme 6zelligine sahip NPT disli vidal cihaz gévde-
lerinde kablo baglantilari fabrikada vidalanamaz. Kablo giriglerinin
serbest agizlar bu yizden nakliye glvenligi saglanmasi amaciyla toza
karsi koruyucu kirmizi bagliklar ile kapatilmigtir.

Bu koruyucu bagliklart makine devreye almadan énce onaylanmig
kablo baglantilariyla degistirin ya da bunlara uyan kér tapa ile agizla-
rini kapatin.

Uygun kablo baglantilar ve kér tapalar cihazla birlikte veriimektedir.

3.2 Montaj talimatlari

Uyari:

Projenin tasarimini yaparken, uzmanlarimiz, izotopu gerektigi sekilde
boyutlandirmak i¢in 6lctim noktasindaki kosullari analiz edeceklerdir.
Olglim yeriniz igin bir "Source-Sizing" belgesi elinize verilir. Bunda
gerekli kaynak aktivitesi ve montaj hakkinda tlim bilmeniz gerekenler
mevcuttur.

Asagidaki montaj agiklamalarina ek olarak bu "Source-Sizing" belge-
sinin agiklamalarini da dikkate almalisiniz.

"Source-Sizing" belgesinde baska bir sey belirtiimemisse, su montaj
aciklamalari gecerlidir.

WEIGHTRAC 31 cihazini iki kenarindan tutarak élcim penceresine
itebilir ve monte edebilirsiniz.

Isin koruyuculu haznenin ¢ikis agisint WEIGHTRAC 31 yéniine gevirin.

Isindan koruyucu haznenin, tagima bandiyla arasinda talimatlarla
belirlenmis bir mesafenin kalacagdi sekilde monte edilmesi gerekir.
Koruyucu bariyerler ve parmakliklarla risk alanina girisin tamamen
engellenmesini saglayin.

Koruyucu bariyerler ve ilgili 1sin koruyuculu haznenin montaji
hakkindaki bilgileri 1sin koruyuculu haznenin kullanim kilavuzundan
bulabilirsiniz.

WEIGHTRAC 31 cihazini él¢lim ¢ergevesi olmaksizin siparis ver-
diyeseniz, teslimatta cihazin yaninda gelen temel montaj takimini
kullaniniz.
Senso6riin montah pozisyonunun énceden belirleyiniz.
1. Montaj dirsegini (6) tasima bandina tespit ediniz.
Bunun i¢cin montaj dirsegini (6) tesisatiniza kaynaklayabilir veya
@ 9 mm (0.35 in) buyukligundeki vida deliklerini kullanarak viday-
la sikilayabilirsiniz.

2. Sikistirma 6gelerini (4) daha 6nce montaji yapiimis montaj dirsek-
lerine gegiriniz.

WEIGHTRAC 31 « Foundation Fieldbus 9



3 Monte edilmesi

e

Res. 4: Sensoriin temel montaj takimi ile montaji

Vida M6 x 120 (4 parca)

Kamali giivenlik diski M6 Nordlock (8 adet)
Kapak plakasi (2 adet)

Sikistirma dgesi (4 parca) PA

Sensor

Montaj dirsegi

Somun M6 (4 parca)

NN WN =

Uyari:

Kullanim ve hizmet i¢in cihaza erisimin mimkuin olabilmesi icin sensé-
run cihaz gévdesini tasima bandinin kolay girilebilir bir tarafina monte
edin.

3. Sensori (5) tasima bandinin altindan yanlamasina iterek gecirin
ve her iki sikistirma 6gesinin igine (4) oturtun.

Sensérun 6lcim genisligini olabildigince tagima bandinin ortasina
ayarlayin. YUklG bir tasima mandinda sensoér ile tagima bandi
arasinda yeterince bir uzakligin olmasina dikkat edin.

4. Diger iki sikistirma 6gesini de (4) sekilde gosterildigi gibi mevcut
sikistirma 6gelerinin (4) tzerine koyun.

5. Her bir metal kapak plagini (3), sekilde géruldigu gibi sikistirma
6gesinin (11) Uzerine yerlestirin.

10
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3 Monte edilmesi

Olgiim gergevesi (opsi-
yonel)

6. Vidalari (1) bir kamal glivenlik diskiyle (2) beraber sikistirma
6gesinin (4) icinden gegirin.

7. Her bir kamall guvenlik diskini (2) asagidan vidalara (1) gegirin ve
her bir vidaya bir somun (7) takin.

8. Sikistirma 6gelerini hizalayin (4) ve somunlari (7) sabit bir tempo-
da 8 Nm (5.9 Ib ft) ile sikistirin.

9. Sensorun (5) dogru baglanip baglanmadigini kontrol edin.

- Tasima bantlari
Olelim gergevesini, WEIGHTRAC 31 cihazinin él¢iim borusunun 6l¢u-
lecek tagima bandinin (gerili kisim) altinda olacagi sekilde monte edin.

Tasima bandi ile WEIGHTRAC 31 cihazinin 6lgim borusu arasinda en
az 10 mm (0.4 in)'lik bir mesafe birakin.

- Helezon vidali konveyor sistemleri

Olglim gercevesini, tasinan malzemenin diizenli bir tempoda tasinil-
digi tasima helezonunun bir yerine monte edin. Tagima malzemesinin
arttigi yerlerde veya tagima malzemenin helezon dalgasi tizerinden
geriye distugu yerlerden kaginin.

- Zincirli konveyo6r sistemleri
WEIGHTRAC 31cihazinin bir zincirli konveydr sistemine montajinda
optimal bir isinlama icin montaj agisi ok dnemlidir.

Bununla ilgili olarak "Source-Sizing" belgesini dikkate alin.

Olciim cercevesinin montaji (opsiyonel)

Olclim cercevesi montaj aksesuariyla birlikte opsiyonel olarak segi-
lebilir. WEIGHTRAC 31 cihazini 6l¢lim cergevesiyle birlikte siparig
ettiyseniz asagidaki prosedurt izleyin:

Montaj - Enine tasiyici

Destek kaidesinin sabitlenmesinden énce dlgcim cergevesini monte
etmenizi tavsiye ederiz. Bu sekilde, tasima bandina sabitleme igin
delikleri ¢cok kolay acgabilirsiniz.

Olgiim gergevesinin montajina bir tork anahtari (45 Nm veya 8 Nm) ve
anahtar agizlarn 16 ve 10 olan iki Ingiliz anahtar kullanmaniz gerekir.

1. Enine tasiyiciyi (4) iki destek kaidesinin (6) Ust deliklerine koyun.

Enine tasiyicinin (4) Gst iki kenarda yaklasik 30 mm'lik bir ekstra
uzunlugunun olmasina dikkat edin.

WEIGHTRAC 31 ¢ Foundation Fieldbus 11



3 Monte edilmesi

Res. 5: Enine tagiyicinin montaji

DA WN =

w n

Vida M10 x 40 (12 parca)

Kamali giivenlik diski M10 Nordlock (24 adet)
Enine tasiyici (1 parga)

Sikma pabucu (4 parga)

Somun M10 (12 parga)

Destek kaidesi (2 parca)

Tirtill dért sikma pabucunu (4) enine tasiyicinin altina (3) koyun.

Vidalari (1) bir kamali glivenlik diskiyle beraber (2) sikma pabu-
cundan gegirin (4).

Kamali glivenlik diskini (2) alttan vidalara (1) gegirin ve her vidaya
bir somun (5) takin.

Enine tasiyiciyi (3) destek kaidesinin Ust deliklerine (6) getirin ve
somunlari (5) sabit bir tempoda 45 Nm (33.2 Ib ft) ile sikistirin.

Montaj - Destek kaidesi

1.

Onceden monte edilmis dlglim gergevesini taglyici bandin (izerine
koyun ve destek kaidesinin (6) montaji icin uygun bir yer belirleyin.

Olglim cercevesini olabildigince ortalayarak ve tagima bandi
Gzerinde 902 bir aclya gelecegi sekilde sabitleyin. Bunu yaparken
tasima bandindan yeterince uzak kalin.

Asagidaki delme planina uygun sekilde destek kaidesinin (6) icine
delikler agin.

Destek kaideleri icindeki bu koridor delikler (tim 6 par¢ca)M10
ebatindaki vidalara uygundur.
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3 Monte edilmesi

Tasima bandina sabitlemede kullanilacak vidalar (14) ve rondela-
lar (15) teslimat paketine dahil degildir.

120 mm
4729 15 mm
2 o
2 0.59
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El=~ g
E8 Ex
- [~ RS 8¢
AN|— O ~—
|
(I
D © &
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Res. 6: Destek kaidesinin delme plani

3. Destek kaidesinin (6) montajini yaparken bu ise uygun rondela
(15) kullanin.

Res. 7: Destek kaidesinin montaji

14 Vida M10 (24 parca) - Mlisterinin tesisinde
15 Rondela M10 (24 parga) - Msterinin tesisinde

4. Vidalar (14) sabit tempoda 45 Nm (33.2 Ib ft) ile sikistirin.

Montaj - Sensér
1. Sikistirma 6gelerinin (11) ikisini destek kaidesinin (6) sabitleme
kiskaci tizerine getirin.

WEIGHTRAC 31 « Foundation Fieldbus 13



3 Monte edilmesi

e

Res. 8: Sensdriin éiclim cergevesine montaji

8 Vida M6 x 120 (4 parga)

9 Kamali glivenlik diski M6 Nordlock (8 adet)
10 Kapak plakasi (2 adet)

11 Sikistirma kabugu (4 adet)

12 Somun M6 (4 parga)

13 Sensor

Uyari:

Kullanim ve hizmet igin cihaza erigsimin mumkun olabilmesi i¢in sens6-
riin cihaz gévdesini tagima bandinin kolay girilebilir bir tarafina monte
edin.

2. Sensori (13) yanlamasina tasima bandinin altindan élgiim pence-
resine itin ve sensoru iki sikistirma kabuguna (11) gegirin.

Sensoérun 6lcim genigsligini olabildigince tagima bandinin ortasina
ayarlayin. YUkIU bir tagima mandinda sensér ile tagima bandi
arasinda yeterince bir uzakligin olmasina dikkat edin.

3. Diger iki sikistirma kabugunu da (11) mevcut sikistirma 6gelerinin
g6sterildigi sekle gére koyun.
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3 Monte edilmesi

4. Her bir metal kapak plagini (10) ust sikistirma kabugunun (11)
Ustlindeki sekildeki gibi yatirin.

5. Vidalari (8) bir kamali glivenlik diskiyle beraber (9) sikma kabu-
gundan gegirin (11).

6. Kamali guivenlik diskini (9) alttan vidalara (8) gegirin ve her vidaya
bir somun (12) takin.

7. Sikistirma 6gelerini hizalayin (11) ve somunlari (12) sabit bir tem-
poda 8 Nm (5.9 Ib ft) ile sikistirin.

8. Sensorun (13) dogru baglanip baglanmadigini kontrol edin.

Montaj - Isindan koruyucu hazne

=2
|\

Res. 9: Isindan koruyucu haznenin 6lgtim ¢ergevesine montaji

M10 x 65 boyunda vida (4 adet)

Kamali giivenlik diski M10 Nordlock (8 adet)
Somun M10 (4 parga)

Isindan koruyucu hazne (SHLD-1)

NN =

—_

Isindan koruyucu hazneyi 6l¢im gergevesinin Gizerinden (7) kapali
ve kilitli konuma getirin.

Isindan koruyucu hazne ¢ok agirdir. Bu ylizden bu agirligi tasiyabi-
lecek bir kaldirag kullanin. Isindan koruyucu haznenin bir gentigin
deligine gegebilecek bu amaca uygun halkali bir civatasi vardir.

Uyari:

Isindan koruyucu hazneyi, 1sindan koruyucu makinenin dénme me-
kanigi tasima bandinin kolay erisilebilir kismina denk gelecek sekilde
hizalayin. Bu sekilde kullanim ve hizmet icin dénme mekanigine her
zaman erigilebilir. Bu sadece simetrik 1sin ¢ikis agisi olan isindan
koruyucu hazneler igin sdylenebilir.

2. Isindan koruyucu hazneyi (7) deliklerin Gzerine getirin.

WEIGHTRAC 31 « Foundation Fieldbus 15



3 Monte edilmesi

Sicaga karsi koruma

Bu durumda 1sindan koruyucu haznenin enine tasiyicinin dogru
ybénunde oturmus olduguna dikkat edin.

3. Vidalari (1) kamal glivenlik diskleriyle beraber (2) isindan koruyu-
cu haznenin flansindan gegirin (7).

4. Kamal guvenlik diskini (2) alttan vidalara (1) gegirin ve her vidaya
bir somun (5) takin.

5. Isindan koruyucu hazneyi hizalayin (7) ve somunlari (5) sabit bir
tempoda 45 Nm (33.2 Ib ft) ile sikistirin.

Olglim gercevesinin montaji bitmistir.

Olgiim cergevesinin gevsetilmesi
Buyuk boyuttaki 6lcim cerceveleri kuvvetli titresimlerde veya siddetli
ruzgarda havalanabilir.

Bu ylizden, tasima bandi genisligi 1600 mm'den (63 in) blyuk olan
6lguim cergevelerinde celik halat kullaniniz.

Bu is icin 6lgim gergevesinin destek ayaklarinin yan taraflarinda birer
halka bulunur.

Tasima bandinin tespit noktalarini gergevenin bulundugu yerdeki
kosullarn g6z 6niinde bulundurarak belirleyiniz.

Her bir halat icin gerdirme vidasi (1) planlayiniz ki élcim crecevesini
emniyetli bir sekilde sabitleyebilesiniz.

Cercevenin gerildikten sonra mutlaka dikey olarak durmasina 6zellikle
dikkat ediniz.

Res. 10: Olgiim gercevesinin gerginligi
1 Gerdirme vidasi

Maksimum gevre sicakliginin Ustline ¢ikildiginda, cihazi asiri isinmaya
karsi korumak icin gereken énlemleri almaniz gerekir.

Bunun i¢in cihazi sicakliga karsi dogru bir yalitimla koruyabilirsiniz ya
da cihazi 1si kaynagindan daha uzak bir yere monte edebilirsiniz.

16
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3 Monte edilmesi

Hiz dlcerin montaji

Bu énlemlerin planlama sirasinda dikkate alinmasi gerekir. Bu tip
dnlemleri sonradan almayi dusinurseniz, kullanim dogrulugunu boz-
mamak igin uzmanlarimizla gérasun.

Maksimum ¢evre sicakliginda kalmak igin bu 6nlemler yetmezse <ge-
raetetyp /> WEIGHTRAC 31 i¢in su ve hava sogutma 6neririz.

Sogutma sistemi de 6lgiim yeri hesaplama islemine dahil edilmelidir.
Uzmanlarimizla sogutmanin nasil yerlestirilecegi hakkinda gorusin.

Kutle akis hizinin belirlenmesinde mutlak bir sekilde tagima bandinin
hiz degeri gerekir.

Diger alternatiflerin yani sira bunun igin bir hiz dlger de kullanilabilir.

Hiz dlgerin konumlanmasi

Bir taraftan ylklenmek hiz 6lgerin zarar gérmesine yol agabilir. Bunun
olmamasi i¢in, tagima bandinin altinda konum segerken pervane ile
tasima bandinin arasindaki aginin olabildigince dik olmasina dikkat
edin.

Hiz dlger tutucusu bu nedenle 115°'lik bir aglyla tagima plakasinin
Uzerine monte edilmistir.

Res. 11: Hiz éigerin pervanesi, tasima bandina dik
1 Tagima bandi

Hareket yonii

Hiz élgeri asagidaki resme uygun sekilde monte edin. Pervanenin
dogru hizalanmasi 6nemlidir. Oynama oldugunda, &r. surekli farkl
agirlikta yuk yuklendiginde, pervanede sapma olmasi olasidir.

Bu noktalarda tagsima bandi hizlari hemen hemen ayni oldugundan hiz
Olceri bir destek merdanesine ¢ok yakin bir yere monte edin.
Yukseklik ayari icin hiz élgerin tutturma pargasina ¢ok sayida delik
acilmistir.

YUkseklik ayarini, pervanenin yayinin bos tasima bandinda hafif geri-
lecegi sekilde ayarlayin.

WEIGHTRAC 31 « Foundation Fieldbus 17



3 Monte edilmesi

Res. 12: Hiz 6lgerin gidis yonui

1 Tasima bandi
2 Tagsima bandinin destek merdanesi
3 Pervanenin 6n gerilimi igin yay

18
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4 Besleme gerilimine baglanma

Giivenlik uyarilari

Baglant: teknigi

Baglanti prosediirii

4 Besleme gerilimine baglanma

4.1 Baglantinin hazirlanmasi
ilk olarak su givenlik agiklamalarini dikkate alin:

e Elektrik baglantisi sadece bu isin egitimini almig ve tesis Ust
sorumlusunun yetki verdigi bir teknisyen tarafindan yapilimalidir.

e Asin gerilim bekleniyorsa, asiri gerilime karsi koruma cihazlari
monte ediniz.

ikaz:
Baglantiyi veya baglantidan ¢ikarmayi yalnizca elektrik akimini kestik-
ten sonra yapabilirsiniz.

Uyari:

Cihaza kolayca erisebilecegdiniz sekilde iyi bir separatér tesis edin.
Seperatdriin cihaza uygunlugu (IEC/EN61010) etiketlenmis olmasi
gerekir.

Elektrigin ve sinyal ¢cikisinin baglantisi gévdedeki yay baskil klemens-
lerle yapilir.

Gosterge ve ayar modulliine ya da arayiiz adaptériine baglanti gévde-
deki kontak pimleri vasitasiyla yapilir.

Su proseduru izleyin:

Bu prosedir patlama guivenligi olmayan cihazlar icin kullanilabilir.

1. Buyuk gévde kapaginin vidasini ¢6zin

2. Disli kablo baglantisinin baslik somunu gevsetin ve tipalari ¢ikarin

3. Baglanti kablosunun kilifini yakl. 4 in10 cm (4 in) siyirin, tellerin
munferit yalitimini yakl. 1 cm (0.4 in) siyirn

4. Kabloyu kablo baglantisindan sensorin igine itin

WEIGHTRAC 31 ¢ Foundation Fieldbus 19



4 Besleme gerilimine baglanma

e

e

Res. 13: Baglanti prosed(irii 4 ve 5
1 Terminal bloklarinin kilittenmesi

5. Kuguk bir tornaviday1 gereken baglanti terminalindeki dikdértgen
sekilli kilitteme agzina iyice sokun

6. Tel uglarini baglanti planina uygun sekilde terminallerin yuvarlak
agizlarina takin

Bilgi:

Hem sabit teller hem de tel ucunda kilif bulunan esnek teller dogrudan
terminal agzina takilabilir. U¢ kiliflari olmayan esnek tellerde kiiguk bir
tornavidayi dikdértgen agzina iyice sokun. Terminal agzi bu sekilde
acilir. Tornavidayi ¢ikardiginizda, terminal agzi yeniden kapanir.

7. Terminaller icinde bulunan kablolarin iyi oturup oturmadigini test
etmek igin hafifge ¢ekin
Bir kabloyu yeniden ¢ézebilmek igin, klicUk bir tornavidayi sekilde
gosterildigi gibi dikdortgen kilit agzina iyice sokun

8. Blendaiji i¢ toprak terminaline baglayin, dis toprak terminalini voltaj
regulatori ile baglayin

9. Kablo baglantisinin baglik somununu iyice sikistirin. Conta kablo-
yu tamamen sarmalidir

10. Govde kapagini vidalayin

Elektrik baglantisi bu sekilde tamamlanir.

Bilgi:

Bunun i¢in terminal blogun iki yaninda bulunan kilitleri kiictk bir
tornavida ile ¢6zun. Kilidin ¢dzulmesiyle terminal bloklar otomatik

olarak disari ¢ikar. Terminal blogunu ¢ikarin. Tekrar baglarken yerine
iyice oturmalidir.
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4 Besleme gerilimine baglanma

Elektronik bélme ve
baglanti bélmesi - Ex
olmayan cihazlar ve
bilinyesinde glivenligi
olmayan sinyal ¢ikigi olan
cihazlar

Kumanda ve baglanti
bélmesi - Ex olmayan
cihazlar ve bilinyesinde
glivenligi olmayan sinyal
cikigh cihazlar

4.2 Baglanti - Kiitle akis hizinin belirlenmesi

Ex olmayan cihazlar ve biinyesinde giivenligi olmayan sinyal
cikigi olan cihazlar
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Res. 14: Ex olmayan cihazlar ve biinyesinde gtivenligi olmayan sinyal ¢ikigh
cihazlarda elektronik bélme ve baglanti bélmesi

1
2
3
4
5
6
7

8
9
1

Gli¢ kaynagi

Rdle ¢ikisi

FF veri yolu sinyal ¢ikigi

Sinyal ¢ikisi 4 ... 20 mA (aktif sensor)
NPN transistord icin anahtarlama girigi
Potansiyelsiz anahtarlama girisi
Transistor gikis!

Sensér-Sensor iletisimi (MGC) igin araytiz
Simiilasyon salteri (1 = Simtilasyon agik)

0 Sensdr-Sensdr iletisimi (MGC) igin bus adresinin ayari

Res. 15: Ex olmayan cihazlar ve binyesinde gtivenligi olmayan sinyal ¢ikigh
cihazlarda kumanda ve baglanti bélmesi

1
2

Dis gésterge ve ayar birimi igin baglanti terminalleri
Gdsterge ve ayar modlilii ya da port adaptort igin kontak pimleri

" MGC = Multi Gauge Communication

WEIGHTRAC 31 « Foundation Fieldbus
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4 Besleme gerilimine baglanma

€&

Elektronik bélme ve bag-
lant bélmesi - Blinyesin-
de giivenligi olan sinyal
cikigh cihazlar

Biinyesinde giivenligi olan sinyal ¢ikigl cihazlar

Patlamaya karsi glivenligi olan modeller (Ex ia, Ex d) hakkindaki ay-
nintil bilgiyi Ex ile ilgili glivenlik aciklamalarindan bulabilirsiniz. Bunlar,
teslimat kapsamindadir ve Ex sertifikasi olan her cihazla birlikte verilir.
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Res. 16: Biinyesinde glivenligi olan sinyal ¢ikish cihazlarda elektronik bélme ve
baglanti bélmesi (Ex d)

1

© O NN WN

Gli¢ kaynagi

Rdle ¢ikisi

Sinyal ¢ikisi 4 ... 20 mA (aktif sensor)

NPN transistort igin anahtarlama girisi

Potansiyelsiz anahtarlama girisi

Transistor ¢ikisi

Sensor-Sensor iletisimi (MGC) igin araytiz

Simiilasyon salteri (1 = Simtilasyon agik)
Sensor-Sensor iletisimi (MGC) igin bus adresinin ayari 2

2 MGC = Multi Gauge Communication
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4 Besleme gerilimine baglanma

Kumanda ve baglanti
bélmesi - Blinyesinde gii-
venligi olan sinyal ¢ikish
cihazlar

Elektronik ve baglanti
bélmesi - Ekleme

+ %—J I
@)l @
Res. 17: Biinyesinde glivenligi olan sinyal ¢ikisli cihazlarda kumanda ve baglanti

bélmesi (Ex ia)

1
2
3
4

Kendinden emniyetli FF veri yolu sinyal ¢ikisi igcin baglanti terminalleri
Gosterge ve ayar mod(ilii ya da port adaptorti icin kontak pimleri

Dis gésterge ve ayar birimi icin baglanti terminalleri

Topraklama terminalleri

4.3 Baglanti - Ekleme

Ayni zamanda genis tagima bantlarini da 6lgmek igin, birden fazla
cihaz kaskadlanabilir. Cihazlarin él¢tim aralidi birbirleriyle értismelidir.
Kademelendirmek, (beraber daha uzun bir élgim alanini kapsayabile-
cek) iki ya da ikiden fazla cihazin birbirine baglanmasi anlamina gelir.
Bu durumda bir cihaz, birincil cihaz (ana birim) olarak gérev yapar ve
diger tim cihazlar ikincil cihaz olarak galigir.

Tdm cihazlann vurum sayisi birincil cihazda toplanir ve ortak bir
sinyale dénustaraldr.

Birincil cihazda "kutle akis hizi belirleme" fonksiyonu olmalidir. Bunun
icin " Devreye alma - Uygulama" menu seceneginden "Kdtle akis hizi
belirleme" fonksiyonunu segin.

Birincil cihazdaki adres ayarini (MGC) "99"a ayarlayin.

ikincil cihazlar "ikincil cihazlarin eklenmesi" olarak tanimlanmalidir.
Bunun igin, " Devreye alim - Uygulama" meni segeneginden "ikincil
cihazlarin eklenmesi" fonksiyonunu segin.

ikincil cihazlardaki adres ayarini (MGC) serbestce secebilirsiniz.
Sadece "99" adresi birincil cihaz i¢in ayriimistir.

Uyari:
Tdm cihazlarin ayni yazilim strimund kullanilmasina dikkat edin.
Yazilim surimu 2.0 eski modellerle kullanilamaz.

Cihazlari asagidaki baglanti semasina gére baglayin:
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Res. 18: Birden fazla cihazin kademelenmesinde elektronik ve baglanti béimesi.

1 Tasima bandi
M Birincil cihaz
S Ikincil cihaz

Bilgi:

Baglanti alternatif olarak yildiz seklinde de olabilir. Bu durumda polari-
teyi dikkate alin.

iki terminal ciftini istediginiz sekilde segebilirsiniz.

e

24 WEIGHTRAC 31 ¢ Foundation Fieldbus
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4 Besleme gerilimine baglanma

Sabit bant hizi

Hiz 6lcer (Dijital)

4.4 Baglanti - Hiz 6icer

Kutle akis hizi belirleme tagima bandinin, zincirli konveyériin veya
tasima helezonunun hizini bilmek ¢ok 6nemlidir.

Bunun i¢in G¢ secenek vardir:

e Sabit bir hiz vermek
e Sistemin isletmesinden (6r. SPS) bir hiz degeri almak
e Bir hiz 6lcerin baglanmasi (Analog veya dijital)

Sabit bir hiz girildiginde hizdaki oynamalar dikkate alinmaz. Bu, hatali
Olclimlere yol agabilir. Sistem isletiminden gelen bir gercek degerin ya
da opsiyonel bir hiz 8igerin kullaniimasini tavsiye ederiz.

Bunun igin " Parametreleme - Klitle akis hizi belileme" bélimune
bakin.

Sabit bir bant hizi girdiyseniz, bir bant durdurma sinyalinin kullaniima-
sini tavsiye ederiz.

Bant duruyorsa, bu sure zarfindaki élciim de kesintiye ugrar. Bant
durdurma sinyali olmaksizin WEIGHTRAC 31 tasinilacak miktar daha
da artar.

Bant durdurma sinyalini bir anahtarlama rélesiyle ya da sistem igleti-
minden (SPS) gelecek bir sinyal ile ¢alistirabilirsiniz.

Anahtarlama rélesini 14 ve 16 no'lu klemense baglayin.

Sistem isletiminden (SPS) gelen dijital ¢ikis sinyalini (open collector)
klemens ve 15'e baglayin.

Dijital hiz lcerler, bant hizini tam kesinlikte yakalayarak guvenilir
6lcum sonuglari elde ederler.
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4 Besleme gerilimine baglanma

Res. 19: Dijital hiz dicer

Dijital hiz 6lgerin elektrigi, WEIGHTRAC 31 tarafindan cihazla birlikte
saglanabilir. Bu, sadece WEIGHTRAC 31 cihazi maks. 24 V'ta tedarik
edecekseniz mumkundur.

Dijital takometre cikisi:Open Collector Gikisl
Sabit bagl kablolar igin su kablo renkleri mevcuttur:

26
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4 Besleme gerilimine baglanma
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Res. 20: Bant hizi - Sistem igletimi (SPS) veya hiz diger (analog)

A Hiz éicer (Dijital)

x  Elektrik baglantisi - Sensor
z  Elektrik baglantisi - Hiz éiger (5 ... 26 V DC)
1 Besleme gerilimi - Kablo rengi kahverengi

2 Besleme gerilimi - Kablo rengi beyaz

15 Dijital giris - Kablo rengi yesil
16 Dijital giris - Kablo rengi sari
- Blendaj - siyah renk kablo - gévdedeki topraklama terminallerine baglayin

WEIGHTRAC 31 « Foundation Fieldbus
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5 Gosterge ve ayar modulli kumanda

Gosterge ve ayar moduili-
nii takma/cikarma

e

Cihazi baglatma i

5 Gosterge ve ayar modiilli kumanda

5.1 Gosterge ve ayar modiiliiniin kullaniimasi
Gdsterge ve ayar modulli her zaman sensériin icine takilabilir ve
tekrar gikartilabilir. Besleme geriliminde bir kesinti bunun i¢in gerekli
degildir.

Su prosedri izleyin:

1. Kuglk gévde kapaginin vidasini ¢6zin

2. Gosterge ve ayar moduluni istenilen konumda elektronige getirin
(90° agilarla dért konum segilebilir)

3. Gosterge ve ayar moduliini elektronige getirin ve tiklayarak yerine
oturuncaya kadar hafifce saga dogru gevirin

4. izleme penceresini gévdenin kapagina takip iyice sikin
Soékme, bu islemi tersine takip ederek yapilir.

Gosterge ve ayar modullinlin enerjisi sensor tarafindan saglanir,
baska bir baglantiya gerek yoktur.

1

Res. 21: Gésterge ve ayar modiiltiniin kullaniimasi

Uyari:

Cihazin donanimini sonradan 6lgiim degerlerini devamli gésteren bir
gdsterge ve ayar modull ile donatmak isterseniz, izleme pencereli bir
yuksek kapak kullaniimasi gerekir.

5.2 Gésterge ve ayar modiilii - Sistem parametre-
lerinin gostergesi

Uyari:

Cihazin ilk devreye alinminda veya cihazin sifirlanmasindan sonra
cihazda bir hata bildirimi ¢ikiyor (FO25 - Gegersiz lineerizasyon
tablosu). Bu tamamen normaldir, ¢linkii sensérde dogru bir isletim
icin referans noktalar yoktur. " OK" tusuna basarak hata bildiriminden
¢ikin. PACTware ile bir seviye ayari yapin.

28
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5 Gosterge ve ayar modilli kumanda

Uygulama

Cihaz durumu

Seviyeleme verileri

Gosterge ve ayar modulinden WEIGHTRAC 31 cihazinizin paramet-
resini okuyabilirsiniz. PACTware kullanim yazilimini kullanarak cihazini-
zI parametreleyin.

Parametreleme hakkinda bilgileri sonraki bélimde bulabilirsiniz.

5.2.1 Devreye alma

Bu menu seceneginden ayari yapilmig uygulamayi gérunttleyebilirsi-
niz.

Uygulama sadece PACTware'den segilebilir.

Fnwendung

Massenstrom

5.2.2 Tani

Bu menu segeneginden sensériunuzin durumunu égrenebilirsiniz.
Normal kullanimda sensér burada " OK" mesajini verir. Ariza oldugun-
da ekrana uygun ariza kodu ¢ikar.

Device status

OK

Buradan sensoériin seviyeleme degerini okuyabilirsiniz. Bu, min. ve
maks. seviyeleme ayarlarinin farkin ylizdesel degeridir (Delta I). De-
ger, 6lcimun glvenirligi ve tekrar edilemezligi hakkinda bilgi verir.

Seviyeleme noktalari birbirinden ne uzak olursa, hem fark (Delta I) o
derece buyuk olur hem de 6lgiim guvenilirligi artar. % 10'dan disuk
Delta I, kritik bir 6lgtime isaret eder.

Delta | degerini arttirmak icin, lineerizasyondaki min. ve maks. seviye-
leme noktalarinin mesafesini arttirmaniz gerekir.

Acdjustrient data
[Celta I

90.00 %a
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6 Ek

6 Ek
6.1

Teknik 6zellikler

izin verilmis cihazlara iligkin not

Ex onayi vb. gibi izinleri verilmis cihazlar igin teslimat kapsaminda s6z konusu emniyet talimatlarin-
da bulunan teknik veriler gecerlidir. Proses kosullari veya gii¢c kaynagi gibi konularda veriler burada
verilen bilgilerden farkl olabilir.

Tum ruhsat belgeleri internet sayfamizdan indirilebilmektedir.

Elektromekanik veriler - Model IP66/IP67

Kablo girigi secenekleri
— Kablo girisi
— Kablo baglanti elemani

M20 x 1,5; V2 NPT
M20 x 1.5; 72 NPT (Kablo ¢api igin agagidaki tabloya

bakiniz.)
— Kor tapa M20 x 1,5; %2 NPT
— Sizdirmaz kapak Y2 NPT
Malzeme - Malzeme Kablo capi
Disli kablo - Conta kul-
baglantisi lanimi 4,5 ...8,5mm 5...9mm 6..12mm |7..12mm |[10...14mm
PA NBR - ° [} - [}
Piring_:, nikel- |NBR ® ® ° _ _
lenmis
Pa§lanmaz NBR B ° ° B °
celik
Yanabilirlik sinifi - Girig borulari min. VW-1

Tel kesidi (yay baskili klemensler)
— Kalin tel, bakulu tel
— Tel ucu kilifli tel demeti

0,2...2,5mm? (AWG 24 ... 14)
0,2...1,5mm?2 (AWG 24 ... 16)

Giic kaynagi
Calisma gerilimi
— Sensor tedariki

24 ...65V DC (% -15 ... +10) veya 24 ... 230 V AC
(% -15 ... +10), 50/60 Hz

— FF veri yolu 9...32VDC

30 WEIGHTRAC 31 ¢ Foundation Fieldbus
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Baski tarihi:

Sensorlerin ve degerlendirme sistemlerinin teslimat kapsami, uygulanmasi, kulla-
nimi ve isletme talimatlari hakkindaki bilgiler basimin yapildigi zamandaki mevcut
bilgilere uygundur.

Teknik degisiklikler yapma hakki mahfuzdur C €
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