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1 Kendi emniyetiniz i¢in

1 Kendi emniyetiniz i¢in

1.1 Yetkili personel

Bu dokiimantasyonda belirtilen tlim islemler sadece egitimli ve yetki
verilmis uzman personel tarafindan yapilabilir.

Cihaz ile ¢alisan kisinin gerekli sahsi korunma donanimini giymesi
zorunludur.

1.2 Amaca uygun kullanim

VEGADIF 85 debi, seviye, fark basing, yogunluk ve araytzin dl¢iime-
sinde gdrev alan bir cihazdrr.

Kullanim alanina iliskin detayli bilgiler igin " Urtin tanimi" bslimiine
bakin.

Cihazin isletim glvenligi sadece kullanma kilavuzunda ve muhtemel
tamamlayici kilavuzlarda belirtilen bilgilere ve amaca uygun kullanma
halinde mimkundur.

1.3 Yanlig kullanma uyarisi

Amaca veya 6ngoriilen sekle uygun olmayan kullanma halinde (6rn.
yanlis montaj veya ayar nedeniyle haznenin tagsmasi) bu trln, siste-
min pargalarinda hasarlar olusmasi gibi kullanima 6zgu tehlikelere yol
acabilir. Bunun sonucunda nesneler, kisiler ve ¢cevre zarar gorebilir.
Ayrica bu durumdan dolayi cihazin guvenlik ézellikleri yavaslayabilir.

1.4 Genel giivenlik uyarilari

Cihaz, standart yonetmeliklere ve yonergelere uyuldugunda tek-
nolojinin en son seviyesine uygundur. Cihaz, sadece teknik agidan
kusursuz ve isletim glvenligi mevcut durumda isletilebilir. Kullanici
sirket, cihazin arizasiz bir sekilde isletiminden sorumludur. Cihazin
arizalanmasina yol acabilecek agresif veya korozif Grtin ortamlarinda
kullanimda, kullanici sirketin uygun énlemleri alarak cihazin dogru
calisacagindan emin olmasi gerekmektedir.

Bu kullanma kilavuzunda belirtilen gtivenlik agiklamalarina, yerel ku-
rulum standartlarina ve gecerli gtivenlik kurallari ile kazadan kacinma
kurallarina uyulmaldir.

Kullanma kilavuzunda belirtilen islemleri asan mudahaleler giivenlik
ve garanti ile ilgili sebeplerden dolayi sadece bizim tarafimizdan
yetkilendirilmis personel tarafindan yapilabilir. Cihazin yapisini degis-
tirmek veya iceriginde degisiklik yapmak kesinlikle yasaktir. Glvenlik
nedeniyle sadece bizim belirttigimiz aksesuarlar kullanilabilir.

Tehlikeleri 6nlemek igin, cihazin tGzerindeki glvenlik isaretlerine ve
aciklamalarina uyulmasi gerekir.

1.5 Uygunlugu

Cihaz, s6z konusu Ulkeye 6zgu direktiflerin veya teknik dizenleme-
lerin yasal gerekliliklerini yerine getirmektedir. Cihazin uygunlugunu,
bunu belirten bir etiketlendirme ile onaylariz.

ilgili uygunluk beyanlarini web sitemizde bulabilirsiniz.
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1 Kendi emniyetiniz i¢in

1.6 NAMUR tavsiyeleri

NAMUR, Almanya'daki proses endustrisindeki otomasyon teknigi
cikar birligidir. Yayinlanan NAMUR tavsiyeleri saha enstrimantasyo-
nunda standart olarak gecerlidir.

Cihaz asagida belirtilen NAMUR tavsiyelerine uygundur:

e NE 21 - isletim malzemelerinin elektromanyetik uyumlulugu

e NE 43 - Ql¢iim konverterlerinin ariza bilgileri igin sinyal seviyesi

e NE 53 - Saha cihazlar ile gorintu ve kontrol komponentlerinin
uygunlugu

e NE 107 - Saha cihazlarinin otomatik kontrolii ve tanisi

Daha fazla bilgi i¢cin www.namur.de sayfasina gidin.

1.7 Cevre ile ilgili uyarilar

Dogal yasam ortaminin korunmasi en énemli gérevlerden biridir. Bu
nedenle, isletmelere yonelik cevre korumasini stirekli dizeltmeyi
hedefleyen bir ¢cevre ydnetim sistemini uygulamaya koyduk. Cevre
yo6netim sistemi DIN EN ISO 14001 sertifikaldir.

Bu kurallara uymamiza yardimci olun ve bu kullanim kilavuzundaki
cevre acgiklamalarina dikkat edin:

e Bolum " Ambalaj, nakliye ve depolama"
o BOolum " Atiklarin imhast"
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2 Uriin tanimi

2  Uriin tanimi

2.1 Yapisi

Model etiketi Model etiketi cihazin tanimlamasi ve kullanimi igin en énemli bilgileri
icermektedir:

Cihaz tipi

Onaylar hakkinda bilgiler

Konfiglrasyon hakkinda bilgileri

Teknik dzellikler

Cihazin seri numarasi

Cihaz tanimlama QR kodu

Bluetooth girisi (opsiyonel) icin sayisal kod
Uretici bilgileri

Belgeler ve yazilim Cihaziniza ait siparis bilgilerini, belgeleri veya yazilimi bulabilmek igin
su olanaklar mevcuttur:

" www.vega.com" adresine gidin ve arama alanina cihazinizin seri
numarasini girin.

Model etiketinin Gzerindeki QR kodunu okutun.

VEGA Tools uygulamasini agin ve " Dokiimantasyon" altinda
bulacaginiz seri numarasini girin.
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3 Monte edilmesi

Proses kosullari

Neme kargi koruma

Havalandirma

JAN

3 Monte edilmesi

3.1 Cihazin kullanimina dair 6nemli aciklamalar

Uyari:

Cihaz guvenlik nedeniyle sadece onaylanan proses kosullarinda
calistinlabilmektedir. Bunun hakkindaki verileri kullanim kilavuzunun "
Teknik Veriler" bdlimunden ya da model etiketinden okuyabilirsiniz.

Bu nedenle montajdan 6nce proseste yer alan tum cihaz pargalarinin,
s6z konusu olabilecek proses kosullarina uygun oldugundan emin
olun.

Bu parcalar arasinda sunlar sayilabilir:

e Olglime etkin yanit veren parca
e Proses baglantisi
e Proses i¢in yalitimlama

Proses kosullari arasinda sunlar sayilabilir:

Proses basinci

Proses sicakhigi

Malzemelerin kimyasal 6zellikleri
Abrazyon (cizilme) ve mekanik 6zellikler

Cihazinizi, nemlenmeye karsi, su 6nlemleri alarak koruyun:

e Uygun bir baglanti kablosu kullanin ( Gli¢ kaynagina baglanmasi"
bélimine bakiniz)

e Disli kablo baglantisini (konnektéri) sikistirin

e Disli kablo baglantisinin (konnektér) 6niindeki baglanti kablosunu
arkaya itin

Bu, 6zellikle acik alanlarda, iginde (6rn. temizlik islemleri sonucu)
nem olma ihtimali olan kapali alanlarda veya sogutulmus ve isitiimis
haznelere montaj igin gecerlidir.

Uyari:

Kurulum sirasinda cihazin icinin kesinlikle nemlenmemesini ve icine
kir girmemesini saglayiniz.

Cihaz koruma tiirine uygunluk i¢in kullanim sirasinda gévde kapagi-
nin kapall ve gerekirse surgulenmis olmasina dikkat edin.

Elektronik gdvdenin havalandiriimasi, kablo disli baglantilarindaki bir
filtre 6gesi araciliiyla gergeklesir.
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3 Monte edilmesi

Res. 1: Filtre 6gesinin pozisyonu - Ex olmayan, Ex-ia ve Ex-d-ia modelleri

DO ANWN =

Plastik, paslanmaz celik tek hticreli (hassas dékiim)
Aliiminyum - tek hticreli

Paslanmaz celik tek hticre (elektrolizle parlatiimis)
Plastik iki hiicre

Aliiminyum, paslanmaz celik iki hiicreli (hassas ddkiim)
Filtre 6gesi

Bilgi:
Kullanim sirasinda filtre 6gesi Gzerinde asla birikmis bir madde

olmamasina 6zen goésterin. Temizlemesi yapilirken, yiksek tazyikli su
puskurtuci kullanmayin.

VEGADIF 85 ¢ Foundation Fieldbus




4 Besleme gerilimine baglanma

Baglanti teknigi

Baglanti prosediirii

e

e

4 Besleme gerilimine baglanma

4.1 Bagla

Elektrigin ve sinyal ¢ikisinin baglantisi gévdedeki yay baskili klemens-
lerle yapilir.

Gosterge ve ayar modiilline ya da arayliz adaptériine baglanti gévde-
deki kontak pimleri vasitasiyla yapilir.

Bilgi:

Terminal blok elektrige baglanabilir ve elektronik parcadan ayrilabilir.

Bunun i¢in terminal blogu kiiguk bir tornavida ile kaldirin ve gekerek
alin. Tekrar baglarken oturma sesi duyulmalidir.

Su proseduri izleyin:

1. Govde kapaginin vidasini sokin

2. Varsa gosterge ve ayar moduliini hafifce sola dondurerek gikartin
3. Disli kablo baglantisinin baglik somunu gevsetin ve tipalari ¢ikarin
4

Baglanti kablosunun kilifini yakl. 4 in10 cm (4 in) siyirin, tellerin
munferit yalitimini yakl. 1 cm (0.4 in) siyirin

5. Kabloyu kablo baglantisindan sensorin igine itin

Res. 2: Baglanti prosediirii 5 ve 6

1 Bir hiicreli gévde
2 Cift hicreli gévde

6. Damar uglarini baglanti planina uygun olarak klemenslere takiniz.

Uyari:

Hem sabit teller hem de tel ucunda kilif bulunan esnek teller dogrudan
terminal agzina takilir. U¢ kiliflari olmayan esnek tellerde, Ustten kigik
bir tornavida ile terminale basin: Terminal agzi acilir. Tornavidayi tekrar
gevsetmek icin kullandiginizda terminaller yeniden kapanir.

7. Terminaller icinde bulunan kablolarin iyi oturup oturmadigini test
etmek icin hafifce ¢ekin

8. Blendaiji i¢ toprak terminaline baglayin, dis toprak terminalini voltaj
regulatori ile baglayin

9. Kablo baglantisinin baglik somununu iyice sikistirin. Conta kablo-
yu tamamen sarmalidir

10. Varsa gosterge ve ayar modulinu tekrar takin
11. Govde kapagini vidalayin

VEGADIF 85 ¢ Foundation Fieldbus
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4 Besleme gerilimine baglanma

Elektrik baglantisi bu sekilde tamamlanir.

4.2 Bir hiicreli gévde
Ex olmayan, Ex ia ve Ex d modeli igin su sekil kullanilmaktadir.
Elektronik bélme ve l@

lanti bélmesi

Res. 3: Tek hiicreli gévdede elektronik ve baglanti bélmesi

(S0 NIV Ve

Glg kaynagi, sinyal ¢ikisi

Gosterge ve ayar modlilii ya da port adaptérti icin kontak pimleri
Simdiilasyon anahtar ("1" = Similasyon serbest halde kullanim)
Bagimsiz gériintii ve kontrol birimi

Kablo blendaji baglantisinin yapilmasi icin toprak terminali

4.3 Cift hicreli gdévde

Asagidaki sekiller Ex olmayanlarin yani sira Ex ia modeli i¢in de
gecerlidir.

Baglanti bélmesi

Res. 4: ki hiicreli gévde - baglanti béimesi

1
2
3
4

Glg kaynagi, sinyal ¢ikigi

Gosterge ve ayar modlilii ya da arayliz adaptérd igin
Bagimsiz gériintti ve kontrol birimi

Kablo blendaji baglantisinin yapilmasi igin toprak terminali

VEGADIF 85 ¢ Foundation Fieldbus




5 Gosterge ve ayar modili ile devreye alma

5 Gosterge ve ayar modiilii ile devreye alma

5.1 Gosterge ve ayar modiiliiniin kullaniimasi

Gésterge ve kullanim moddli istendiginde sensériin igine yerlestiri-
lebilir ve gikarilabilir. 90°'lik agilarla dért konumda takilabilir. Bu iglemi
yaparken elektrik akiminin kesilmesine gerek yoktur.

Su prosedri izleyin:
1. Govde kapaginin vidasini sékin

2. Gosterge ve ayar modulunu elektronik tizerinde dilenilen konuma
getirin ve yerine oturuncaya kadar saga dogru gevirin

3. izleme penceresini gévdenin kapagina takip iyice sikin
Sékme, bu islemi tersine takip ederek yapilir.

Gosterge ve ayar moduliinlin enerjisi sensor tarafindan saglanir,
baska bir baglantiya gerek yoktur.

Res. 5: Elektronik bélmesinde bir hticreli gévdede gdsterge ve ayar modliltiniin
calistinlmasi

10
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5 Gosterge ve ayar modili ile devreye alma

Hizli devreye alma - 6n
ayarlar

Res. 6: Gdsterge ve ayar modliliintin iki hiicreli gévdeye montaji

1 Elektronik bélmesinde
2 Baglanti bélmesinde

Uyari:

Cihazin donanimini sonradan 6l¢iim degerlerini devamli gésteren bir
gbsterge ve ayar modulu ile donatmak isterseniz, izleme pencereli bir
ylksek kapak kullanilmasi gerekir.

5.2 Parametreleme - Hizli devreye alma

Sensorin hizli ve kolayca 6lgime uyarlanabilmesi icin, gésterge
ve kullanim moddiliiniin baglangi¢ resminden " Hizli devreye alma"
secenegini secin.

o adjustrent

Asagidaki adimlar belirtildigi siralamaya gére yerine getiriniz.

" lleri Kullarim" hakkinda bilgileri kullanim kilavuzundan bulabilirsiniz
VEGADIF 85.

Uygulama

Bu menl segeneginden uygulamayi segmeniz gerekmektedir. Se-
cenek seviye, debi, diferansiyel basing, yogunluk ve ayirma katmani
Olcumlerini kapsar.

Birimler

Bu menu seceneginden hem ayar ve sicaklik birimini hem de cihazin
statik birimini belirleyebilirsiniz. " Uygulama"menu segeneginde secti-
giniz uygulamaya bagl olarak, farkli seviyeleme birimleri bulunur.

Measurerent loop namne Arplication Lhits of measurenent
Sensor \/ |ITI |V|
Dif feren. press. Temperature unit
Density o
Interface | c |V|

VEGADIF 85 ¢ Foundation Fieldbus 11




5 Gosterge ve ayar moduilu ile devreye alma

Hizl devreye alma - Sevi-
ye 6lciimii

Hizh devreye alma - Debi
olctimii

Hizli devreye alma - Dife-
ransiyel basin¢ 6lctimi

Konum diizeltme
Bu meni secenegdinde, cihazin montaj konumunun etkisinin (offset)
Olctim degerine denklestirebilirsiniz.

Dif feren. press.
Offzet= 0.0000 bar
Aot 0.0071 bar
Static pressure
Offzet=0.0000 bar
Aot 00000 bar

Sensor mounting correction

GIN o]
Edit differential pressure
Edit static pressure

Min. seviye

Bu meni segeneginden dolum seviyesi icin min. ayari yapin.

Min. dolum seviyesi icin ylizde deger ile buna tekabul eden basing

degerini girin.

Maks. seviye

Bu menu se¢ceneginde dolum seviyesinin maks. seviyeleme ayarini

yapin.
Maks. dolum seviyesi i¢in ylzde deger ile buna tekabll eden basing
degerini girin.
Min. adjustrent Max. adjustment
0.00x 100.00
0.0500 har 1.0000 bar
0,0000 bar -0.0001 bar
Min. seviye

Bu meni segceneginden debi igin min. ayari yapin.

Min debi icin yizde deger ile buna tekabul eden basing degerini girin.

Maks. seviye

Bu menu se¢eneginden debi icin maks. ayari yapin.

Maks. debi icin ylizde deger ile buna tekabul eden basing degerini

girin.

Lineerizasyon

Bu menu seceneginden ¢ikis sinyalinin egimini segin.

Min, acdjustrett

Mas. acjustnent

Line-arization

KL in=ar]

0.00: 100.00 % To square root
= —+l+ = +l+- bi-directional linear
0.0500 bar ©DF 0.1000 bar CF bi-directional square root
-0.0001 bar 0.0000 bar User prog.
Sifir ayan

Bu menu seg¢enegdinden diferansiyel basincina ait sifir ayarini yapin.
% 0 icin ilgili basin¢ degerini giriniz.

Bitis ayari

Bu menu se¢eneginden diferansiyel basincina ait span ayari yapilr.
% 100 icin ilgili basing degerini giriniz.

Zern
0.00 x
0.0000 bar

0.0000 bar

&

DF

Span
100003 @
1.0000 bar M-
10,0000 bar

12
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5 Gosterge ve ayar modili ile devreye alma

Hizli devreye alma - Yo-

gunluk ol¢timii

Hizh devreye alma - Ayir-

ma katmani dlcimii

Parametrelemeye 6rnek

Mesafe
Bu menu se¢eneginden anabirim ve arabirim sensérleri arasindaki
montaj uzakhgini girin.

Min. seviye

Bu menu segeneginden yogunluk igin min. ayari belirleyin.

Min. yogunluk i¢in yizde deger ile buna tekabuil eden yogunluk
degerini girin.

Maks. seviye

Bu menu seceneginden yogunluk icin maks. ayari belirleyin.

Maks. yogunluk icin ylizde deger ile buna tekabl eden yogunluk
degerini girin.

Diztance

1.000m ii

Min. adjustrent

0.00

" 1.050 ka/dn :
0.000 kg-dn=

Max. adjustrnent

100.00:

1.175 kg dn:
0.000 kg<dmn=

Mesafe
Bu menu segeneginden anabirim ve arabirim sensérleri arasindaki
montaj uzakhgini girin.

Min. seviye
Bu menu se¢eneginden ayirma katmaninin min. yuksekligi i¢in seviye
ayarini belirleyin.

Ayirma katmaninin yiizde degeri ile buna tekabl eden yiksekligi girin.
Maks. seviye

Bu menu segeneginden ayirma katmaninin maks. yuksekligi icin
seviye ayarini belirleyin.

Ayirma katmaninin ytizde degeri ile buna tekabll eden yuksekligi girin.

Diztance Min. adjustrent 12z, adjustrent
1.000m §i _ 0.00% 100.00%
0.500 m 5.000 m

0,000 0.000

Hizli isletime alam bdylece tamamlanmis olur.

VEGADIF 85 " Uygulama" meni segeneginde secilmis bulunan pro-
ses blyuklugunden bagimsiz olarak bir basin¢ degeri élger. Secilen
proses blyUkliginin dogru verilebilmesi igin ¢ikis sinyaline % 0 ile
% 100 arasinda bir deger girilmis olmasi gerekir (seviyeleme ayari).
" Dolum seviyesi" uygulamasinda seviye ayari icin (6r. dolu ve bos
haznelerde) hidrostatik basing girilir. Dolu basing eksi kisim tarafin-
dan kaydedilir ve otomatik olarak kompanze edilir. Asagidaki 6rnege
bakiniz:

VEGADIF 85 ¢ Foundation Fieldbus 13



5 Gosterge ve ayar modli ile devreye alma

Ana menii

Res. 7: Parametreleme érnedi Min. seviyeleme / Maks. seviyeleme Seviye
bletimdi

1 Min. dolum seviyesi = % 0 0,0 mbar'a egittir
2 Maks. dolum seviyesi = % 100 490,5 mbar'a egittir

Bu degerler bilinmiyorsa, doluluk seviyesinden de (6rn. % 10 ile % 90
seklinde) seviyeleme yapilabilir. Gergek dolum yliksekligi bu degerler-
den hesaplanr.

Gergek doluluk durumu bu ayar sirasinda herhangi bir rol oynamaz,
minimum/maksimum seviye ayari her zaman dolum malzemesi degis-
tirilmeksizin yapilir. Béylece bu ayarlar, cihaz kurulumu yapilmadan da
6énceki alandan yapilabilir.

5.3 Parametreleme - Genigletilmig kullanim

" Genigletilmig kullanimin" teknik olarak 6l¢im yerlerinin gok ugrastirici
oldugu kullanimlarda daha kapsamli ayarlarin yapiimasi éngéralmeli-
dir.

Buick setup

tir:

Diagnostics
RAdditional adjustrents
Info

14
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Devreye alma

Ekran

5 Gosterge ve ayar modili ile devreye alma

Devreye alma: Olgiim yerleri ismi, uygulama, birimler, konum diizelt-
me, seviye ayari ve sinyal ¢ikisi gibi ézellikler

Ekran: Dil, 6l¢ciim degeri gésterme ve aydinlatma ayarlari
Tani: Cihaz durumu, ibre ve similasyon hakkinda bilgiler

Diger ayarlar: tarih/saat, sifirlama, kopyalama fonksiyonu

Bilgi: Cihaz adi, donanim ve yazilim versiyonu, fabrika kalibrasyon
tarihi, cihazin ID'si, sensérun 6zellikleri

Uyari:

Olglimiin optimum ayari icin " Devreye alma" ana meniisiindeki miin-
ferit alt mentler pes pese segcilip dogru parametreler girilmelidir. Siray!
mumkin mertebe bozmamaya dikkat edin.

izlenecek yol asagdida belirtimektedir.

Su alt menu segenekleri mevcuttur:

Inbetricbnabre
Ahwendung
Einl =

Lagekorrektur

Abaleich

Dvénpf‘ung

Ihbetricbnabhme
Abagleich

Alt menu segenekleri asagida belirtiimektedir.

5.4 Meniiye genel bakis

Menii segenegi |Parametre Standart deger
Uygulama Uygulama Seviye
Birimler Seviyeleme birimi | mbar (Nominal él¢lim araliklari

<400 mbar)
bar (Nominal él¢iim araliklar < 1 bar)

mesi

Sicaklik birimi °C
Konum diizeltme 0,00 bar
Seviye ayari Sifir/Min. ayar 0,00 bar
% 0,00
Dilim/Maks. ayar | bar cinsinden nominal élgiim araligi
% 100,00
Séniumleme Bditlinlesme sU- 1san
resi
Lineerizasyon Lineer
Kullanimin kilitlen- Kilit agik

Menii secenegi

Standart deger

Menu dili

Siparise 6zglin

Gosterge degeri 1

% degerinde sinyal ¢ikisi

Gosterge degeri 2

°C cinsinden 6lgiim hicresi Isisi

VEGADIF 85 ¢ Foundation Fieldbus
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5 Gosterge ve ayar modli ile devreye alma

Menii secenegi Standart deger
Aydinlatma Acik
Tani
Menii segenegi |Parametre Standart deger
Cihaz durumu -
ibre basing Guncel 6lgim degeri
ibre - Sicaklik Aktiiel 1s1 degerleri Olgiim hiicresi, E-
lektronik
Simulasyon Proses basinci
Diger ayarlar
Menii sece- |Parametre Standart deger
negi
PIN 0000
Tarih/Saat Aktlel tarih/aktiiel saat
Cihaz a-
yarlarinin
kopyalanmasi
Ozel paramet- Sifirlama yok
reler
Olgekleme Olgekleme biiytiklugii I cinsinden hacimler
Olgekleme formati % 0 0 I'ye tekabdl eder
% 100 0 I'ye esittir
Dinamik ba- | Birim kg/s
?'Pgl'.ak'm Seviye ayar 0 %, 0 kg/s degerine tekabul
ogesi ;
etmektedir
100 %, 1 kg/s degerine teka-
bul etmektedir
Bilgi
Menii secenegi Parametre
Cihaz adi Cihaz adi
Cihaz modeli Donanim ve yazilim versiyonu
Fabrika kalibrasyon tarihi | Tarih
Device ID Bir Foundation Fieldbus sistemindeki cihazin tanim
numarasi
Sensor 6zellikleri Projeye 6zel 6zellikler

16
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6 Akilli telefon/tablet, bilgisayar/dizistu bilgisayar ile Bluetooth izerinden devreye alma

Bluetooth'u aktive edin

Sensor PIN'ini degistirin

6 Akill telefon/tablet, bilgisayar/diziisti
bilgisayar ile Bluetooth tizerinden devreye
alma

6.1 Hazirliklar

Gdosterge ve ayar modulinun bluetooth fonksiyonunun aktive oldu-
Junu teyit edin. Bunun icin alt taraftaki anahtarin " On" konumunda
olmasi gerekmektedir.

Res. 8: Bluetooth'u aktive edin

1 Anahtar
On= Bluetooth aktif
Off= Bluetooth aktif degil

Bluetooth ayarinin glivenlik konsepti sensér PIN'inin fabrika ayari-
nin degistiriimesini 6ngdrar. Bu sekilde yetkili olmayanlarin sensére
erisimi engellenir.

Sensor PIN'inin fabrika ayari " 0000"dir. Bu PIN'i sens6riin kullanim
modunda énce 6rnegin " 1111" olarak degistirin:

1. lleri kullanim iizerinden devreye alima gidin

- Buick setup Display
%5

Exctended adjustrent] Diagnostics

Additional adjustrents
Sensor L

2. Kullanima kilitleyin, bunun i¢in sens6r PIN'ini degistirin

Setup Setup FIN
Measurenent loop nare] Linearization
Application Al FE1 mu 0 U
Units L Fl
Sensor nounting correction —
Adjustrient Levice address lj| e
el ol
FIH Bedienung
I]1 1 1 Gesperrt
o] 9993
[ S —

Freigeben?

3. Kullanimi serbest birakin, bunun igin sensér PIN'inin tekrar girin
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6 Akill telefon/tablet, bilgisayar/dizisti bilgisayar ile Bluetooth Gizerinden devreye alma

e

Hazirhiklar

Baglantiy konfigiire edin

Kimlik onaylama

FIN Adjustrent
“1 11 Released
0 2999
L L__L__J Usrify & Lock?

Ayar ve kullanim moduli tizerinden (VEGACONNECT araciligiyla
PACTware/DTM kullanarak) calistirilan sensér bu sayede yeniden
kullanilabilmektedir. Bluetooth ile erisim (kimlik onaylama) i¢in degisti-
rilen PIN sifresi halen etkindir.

Uyari:

Bluetooth'la erisim sadece sensér sifresi ile fabrika ayari (" 0000") bir-
birinden farkli oldugu takdirde kurulabilir. Bu erisim kullanim serbest-
ken ya da kilitliyken de mumkundr.

6.2 Baglantinin kurulmasi

Akill telefon/tablet

Kullanim uygulamasini baslatin ve "Devreye alim" fonksiyonunu segin.
Akilli telefon ve tablet, cevrede bulunan Bluetooth'lu aktif cihazlari
otomatik olarak bulur.

Bilgisayar/diz Ustii bilgisayar

PACTware ve VEGA proje asistanini baslatin. Bluetooth Gizerinden
Urn aramasini secin ve arama fonksiyonunu baglatin. Cihaz etraftaki
Bluetooth donanimi olan cihazlari otomatikman bulur.

" Cihaz aramasi yapiliyor" mesaji gosterilir. Bulunan tim cihazlar kul-
lanim penceresinde listelenir. Arama iglemi otomatik olarak ve strekli
yapilir.

Cihaz listesinde istediginiz cihazi secin. " Baglanti kuruluyor" mesaji
gosterilir.

ilk baglant kurulumu igin isletim cihazi ve sensor karsiliklar kimlik
dogrulama yapmalidir. Bu kimlik dogrulama basaril olursa bunu takip
eden baglanti kurulumunda kimlik dogrulama yapiimaz.

Sonraki menu penceresinde kimlik sorgulama yapilirken 4 basamakli
sensor PIN'ini girin.

6.3 Sensor parametreleme

Sens6r parametrelendirmesi akilli telefon ve tablette kullanim uygula-
masi Uzerinden, bilgisayar ve dizustl bilgisayarda ise DTM tzerinden

yapilir.

18
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6 Akilli telefon/tablet, bilgisayar/diziisti bilgisayar ile Bluetooth Gizerinden devreye alma

Uygulama goérinimi

VEGAPULS 64 5 Adjustment
Setup Sot distancas for lovel percentages
Setup Sensor reference plane

B Application Max. adjustment &>

& Adjustment >
Min. adjustment <>

Damping

Current output

CEED Max. adjustment in %
Display 100.00 %
Distance A
0000m

Diagnostics R .
Min. adjustment in %

Diagnostics 0.00%

istance B
u Echo curve 5.000T
o Status signals
Additona setings
Reset
B scaing

22 current outout (adivstment)

Res. 9: Bir uygulamanin gériintilii 6rnedi - Devreye alim sensér seviyeleme
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7 Ek

7 Ek

7.1  Teknik 6zellikler
Cikis buyukligi

Cikis sinyali
Transfer orani

Dijital ¢cikis sinyali, Foundation Fieldbus protokolu

31,25 Kbit/s

Sénimleme (Giris buylklugunun % 63‘U) 0 ... 999 sn, ayarlanabilir

Channel Numbers
- Channel 1

— Channel 8
Akim degeri

— Ex olmayan, Ex-ia ve Ex-d cihazlari

Proses degeri
Elektronik sicakligi

12 mA, £0,5 mA

Elektromekanik bilgiler - Model IP66/IP67 ve IP66/IP68 (0,2 bar) "

Kablo girisi secenekleri

— Kablo girisi M20 x 1,5; 2 NPT

- Kablo baglanti elemani M20 x 1.5; ¥2 NPT (Kablo ¢api icin asagidaki tabloya
bakiniz.)

— Koér tapa M20 x 1,5; V2 NPT

— Sizdirmaz kapak Y2 NPT

Ham madde Disli kablo baglantisi / Kablo capi

conta kullanimi ..omm 6..12mm | 7..12mm | 10..14mm

PA/NBR v v - V

Piring, nikellenmis/NBR V v - -

Paslanmaz celik / NBR - - v -

Tel kesidi (yay baskili klemensiler)
— Kalin tel, bakulu tel
— Tel ucu kilifh tel demeti

0,2...2,5mm? (AWG 24 ... 14)
0,2...1,5mm? (AWG 24 ... 16)

Giic kaynagi

U, calisma gerilimi
Aydinlatma agik U igletim gerilimi
Maks. sensor sayisiyla eneriji

" Sadece mutlak basingta IP66/IP68 (0,2 bar).

9...32VDC
13,5...32VDC
Saha veri yolu/32

20
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Notes
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Baski tarihi:

Sensorlerin ve degerlendirme sistemlerinin teslimat kapsami, uygulanmasi, kulla-
nimi ve isletme talimatlari hakkindaki bilgiler basimin yapildigi zamandaki mevcut
bilgilere uygundur.

Teknik degisiklikler yapma hakki mahfuzdur C €
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