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1 Bu belge hakkinda

1.1 Fonksiyon

Bu kullanim kilavuzu size cihazin montaji, baglantisi ve devreye alimi
icin gereken bilgilerinin yani sira bakim, ariza giderme, parcalarin
yenisiyle degistiriimesi ve kullanicinin gavenligi ile ilgili dnemli bilgileri
icerir. Bu nedenle devreye almadan énce bunlari okuyun ve Grinin
ayrilmaz bir pargasi olarak herkesin erigebilecegi sekilde cihazin
yaninda muhafaza edin.

1.2 Hedef grup

Bu kullanim kilavuzu egitim gérmus uzman personel igin hazirlanmis-
tir. Bu kilavuzunun igerigi uzman personelin erisimine acik olmali ve
uygulanmalidir.

1.3 Kullanilan semboller

Belge No.

Bu kilavuzun bag sayfasindaki bu sembol belge numarasini verir.
Belge numarasini www.vega.com sayfasina girerek belgelerinizi
indirmeyi basarabilirsiniz.

Bilgi, Uyari, ipucu: Bu sembol yardimci ek bilgileri ve basarili bir is
icin gereken ipuglarini karakterize etmektedir.

Uyari: Bu sembol arizalarin, hatali fonksiyonlarin, cihaz veya tesis ha-
sarlarinin engellenmesi i¢in kullanilan uyarilar karakterize etmektedir.

Dikkat: Bu sembolle karakterize edilen bilgilere uyulmadigi takdirde
insanlar zarar gérebilirler.

Uyari: Bu sembolle karakterize edilen bilgilere uyulmadigi takdirde
insanlar ciddi veya 6lumle sonuclanabilecek bir zarar gérebilirler.

Tehlike: Bu sembolle karakterize edilen bilgilere uyuimamasi in-
sanlarin ciddi veya 6limle sonuglanacak bir zarar gérmesine neden
olacaktir.

Ex uygulamalar

Bu sembol, Ex uygulamalar i¢in yapilan 6zel agiklamalari géstermek-
tedir.

Liste

Ondeki nokta bir siraya uyulmasi mecbur olmayan bir listeyi belirtmek-
tedir.

islem sirasi
Ondeki sayilar sirayla izlenecek islem adimlarini géstermektedir.

Bertaraf etme
Bu sembol, bertaraf edilmesine iliskin 6zel agiklamalari gosterir.
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2 Kendi emniyetiniz i¢in

2 Kendi emniyetiniz icin

2.1 Yetkili personel

Bu dokiimantasyonda belirtilen tlim islemler sadece egitimli ve yetki
verilmis uzman personel tarafindan yapilabilir.

Cihaz ile ¢alisan kisinin gerekli sahsi korunma donanimini giymesi
zorunludur.

2.2 Amaca uygun kullanim

VEGADIF 85 debi, seviye, fark basing, yogunluk ve araytzin dl¢iime-
sinde gdrev alan bir cihazdrr.

Kullanim alanina iliskin detayli bilgiler igin " Urtin tanimi" bslimiine
bakin.

Cihazin isletim glvenligi sadece kullanma kilavuzunda ve muhtemel
tamamlayici kilavuzlarda belirtilen bilgilere ve amaca uygun kullanma
halinde mimkundur.

2.3 Yanhs kullanma uyarisi

Amaca veya 6ngoriilen sekle uygun olmayan kullanma halinde (6rn.
yanlis montaj veya ayar nedeniyle haznenin tagsmasi) bu trln, siste-
min pargalarinda hasarlar olusmasi gibi kullanima 6zgu tehlikelere yol
acabilir. Bunun sonucunda nesneler, kisiler ve ¢cevre zarar gorebilir.
Ayrica bu durumdan dolayi cihazin guvenlik ézellikleri yavaslayabilir.

2.4 Genel giivenlik uyarilan

Cihaz, standart yonetmeliklere ve yonergelere uyuldugunda tek-
nolojinin en son seviyesine uygundur. Cihaz, sadece teknik agidan
kusursuz ve isletim glvenligi mevcut durumda isletilebilir. Kullanici
sirket, cihazin arizasiz bir sekilde isletiminden sorumludur. Cihazin
arizalanmasina yol acabilecek agresif veya korozif Grtin ortamlarinda
kullanimda, kullanici sirketin uygun énlemleri alarak cihazin dogru
calisacagindan emin olmasi gerekmektedir.

Bu kullanma kilavuzunda belirtilen gtivenlik agiklamalarina, yerel ku-
rulum standartlarina ve gecerli gtivenlik kurallari ile kazadan kacinma
kurallarina uyulmaldir.

Kullanma kilavuzunda belirtilen islemleri asan mudahaleler giivenlik
ve garanti ile ilgili sebeplerden dolayi sadece bizim tarafimizdan
yetkilendirilmis personel tarafindan yapilabilir. Cihazin yapisini degis-
tirmek veya iceriginde degisiklik yapmak kesinlikle yasaktir. Glvenlik
nedeniyle sadece bizim belirttigimiz aksesuarlar kullanilabilir.

Tehlikeleri 6nlemek igin, cihazin tGzerindeki glvenlik isaretlerine ve
aciklamalarina uyulmasi gerekir.

2.5 Uygunlugu

Cihaz, s6z konusu Ulkeye 6zgu direktiflerin veya teknik dizenleme-
lerin yasal gerekliliklerini yerine getirmektedir. Cihazin uygunlugunu,
bunu belirten bir etiketlendirme ile onaylariz.

ilgili uygunluk beyanlarini web sitemizde bulabilirsiniz.
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2 Kendi emniyetiniz icin

2.6 NAMUR tavsiyeleri

NAMUR, Almanya'daki proses endustrisindeki otomasyon teknigi
cikar birligidir. Yayinlanan NAMUR tavsiyeleri saha enstrimantasyo-
nunda standart olarak gecerlidir.

Cihaz asagida belirtilen NAMUR tavsiyelerine uygundur:

e NE 21 - isletim malzemelerinin elektromanyetik uyumlulugu

e NE 53 - Saha cihazlar ile gorintu ve kontrol komponentlerinin
uygunlugu

e NE 107 - Saha cihazlarinin otomatik kontrolii ve tanisi

Daha fazla bilgi icin www.namur.de sayfasina gidin.

2.7 Cevreileilgili uyarilar

Dogal yasam ortaminin korunmasi en énemli gérevlerden biridir. Bu
nedenle, isletmelere yonelik cevre korumasini stirekli dizeltmeyi
hedefleyen bir ¢cevre ydnetim sistemini uygulamaya koyduk. Cevre
yo6netim sistemi DIN EN ISO 14001 sertifikaldir.

Bu kurallara uymamiza yardimci olun ve bu kullanim kilavuzundaki
cevre aciklamalarina dikkat edin:

e Bolum " Ambalaj, nakliye ve depolama"
o BOolum " Atiklarin imhast"
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3 Uriin tanimi

Teslimat kapsami

Bu kullanim kilavuzunun

gecerlilik alani

Model etiketi

Belgeler ve yazilim

o

3 Uriin tanimi

3.1 Yapisi
Teslimat kapsamina sunlar dahildir:

o VEGADIF 85 basing élgme transduktori
e Havalandirma vafleri, kapak somunlari — modele bagl olarak (bkz.
" Ebatlar" Bélumu)

Teslimat kapsamindaki diger bilesenler:

e Dokiimantasyon
— Minik kullanim kilavuzu VEGADIF 85
Basing transdiiktori icin sertifika
Opsiyonel cihaz donanimlarinin kilavuzlari
- Exigcin 6zel " Givenlik Uyarnilar" (Ex modellerinde)
— Gerekmesi halinde baska belgeler

Bilgi:
Bu kullanim kilavuzunda opsiyonel cihaz ézellikleri de tanimlanmakta-
dir. Teslimat kapsaminin icerigi verilen siparisin icerigine baghdir.

Bu kullanim kilavuzu asagidaki cihaz modelleri i¢in kullanilabilir:

e 1.0.0 Ustl donanim
e 1.3.4 Ustl yazilim

Uyari:
Cihazin donanim ve yazilim surimuni suralardan bulabilirsiniz:

e Elektronik modulin model etiketinden
e " Bilgi" basldi altindaki galisma menusiinden

Model etiketi cihazin tanimlamasi ve kullanimi icin en énemli bilgileri
icermektedir:

e Cihaz tipi

Onaylar hakkinda bilgiler

Konfiglirasyon hakkinda bilgileri

Teknik 6zellikler

Cihazin seri numarasi

Cihaz tanimlama QR kodu

Bluetooth girisi (opsiyonel) i¢in sayisal kod

Uretici bilgileri

Cihaziniza ait siparis bilgilerini, belgeleri veya yazilimi bulabilmek igin
su olanaklar mevcuttur:

e "www.vega.com" adresine gidin ve arama alanina cihazinizin seri
numarasini girin.

o Model etiketinin tizerindeki QR kodunu okutun.

e VEGA Tools uygulamasini a¢in ve " Dokiimantasyon" altinda
bulacaginiz seri numarasini girin.
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3 Uriin tanimi

3.2 Calisma sekli
Uygulama alani VEGADIF 85, hemen hemen tiim sanayi alanlarinda Gniversel kullani-
ma elveriglidir. Su basing sekillerinin dlgiiminde kullanilir.

e Diferansiyel basinci
e Statik basing

Olgiim ortamlan Olglim ortamlar gaz, buhar ve swvilardir.

Olgiim biyiiklikleri Fark basing 6lcimu su élgum alanlarini mamkdin kilar:

e Seviye

Debi

Diferansiyel basinci
Yogunluk

Ayirma katmani

Seviye olclimii Cihaz, kapali ve basing altinda bulunan haznelerde seviye él¢gimu
yapmaya elveriglidir. Olciim sirasinda statik basing fark basing 8lgiim
ile dengelenir. Statik basing dijital sinyal ¢ikislarinda ayr bir élgtim
degeri olarak gésterilir.

Res. 1: Basingli bir hazne igcinde VEGADIF 85 cihazli seviye 6l¢imdi

Debi élcuimu Debi él¢iimu, dlciim diyaframi veya dinamik basin¢ sondasi gibi bir
dinamik basincli akim égesi ile yapilir. Cihaz, olusan basing farkini
belirler ve bu élcuim degerini debi olarak hesaplar. Statik basing, dijital
sinyal ¢ikiglarinda ayri bir 6lgim degeri olarak gosterilir.

Res. 2: VEGADIF 85 ve agiz levhali debi dlgtimti, Q = debi, diferansiyelli basing
Ap=p,-p,
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3 Uriin tanimi

Fark basinci élciimii iki boru hattindaki basinglar etkin basing tesisati izerinden kaydedilir.
Cihaz farki basinci tespit eder.

Res. 3: VEGADIF 85 ile boru tesisatinda diferansiyelli basing él¢iimd, diferansi-
yellibasing Ap=p, - p,

Yogunluk dlciimii Cihaz, degisken bir seviyesi ve homojen yogunluk dagilimi olan bir
haznede yogunluk él¢timinde kullanilir. Cihazin hazneye baglanmasi,
iki 6lcim noktasindaki diyafram contasi lizerinden saglanir.

Res. 4: VEGADIF 85'li yogunluk élgdimi

Ayirma katmani él¢iimii Degisken bir dolum seviyesi olan bir haznede ayirma katmani élgimu
bu cihazla yapilir. Cihazin hazneye baglanmasi, iki 6lcim noktasinda
diyafram contasi Uzerinden saglanir.

TN

Res. 5: VEGADIF 85'li ayirma katmani élgliimii

VEGADIF 85 « Modbus ve Levelmaster Protokoll 9




3 Uriin tanimi

Calisma prensibi

Sensdr 6Jesi olarak metalik bir l¢tim hiicresi kullanilir. Proses
basinglari, ayirma zarlarindan ve dolum yaglarindan bir piezodirencli
sensor 6gesine (yari iletken teknolojili direng élguim kdprusu) iletilir.
Ardasik basinclar arasindaki fark, kdpri gerilimini degistirir. Bu olcldr,
yeniden isleme sokulur ve istenilen ¢ikis sinyali haline dénusturalir.

Olgtim sinirlarinin tizerine ¢ikildiginda asin yiik sistemi sensér égesini
dogabilecek hasarlara karsi korur.

Ayrica algak basing tarafindaki 6lgim hucresi sicakligi ve statik basing
Ol¢uldr. Olglim sinyalleri yeniden kullaniimak tzere islemden gecer ve
ek dis sinyalleri olarak gérev yapar.

Res. 6: Metal 6l¢iim hiicresinin yapisi

Doldurulan sivi

Sicaklik sensérii

Mutlak basing sensoérti - Statik basing
Asin yik sistemi

Fark basing sensérd

Ayirma zarn

D OAWN =

3.3 Ektemizlik yéntemleri

VEGADIF 85un, " yag, gres ve silikon yagi kullaniimayan" modeli de
mevcuttur. Bu cihazlar, 6zel olarak gres, yag, oksit veya silikondan
(LABS icermeyen) arindiran ¢zel bir temizleme yénteminden gegmis-
tir.

Prozese katilan tim pargalar ve disaridan ulasilabilecek tim ylzeyler
bu 6zel temizlik strecinden gecer. Son derece yliksek bir temizlik
dlzeyinin tutturulabilmesi i¢in, cihazlar temizlik stirecinin hemen
ardindan plastik bir folyo ile ambalajlanir. Bu yuksek temizlik diizeyi,
cihaz orijinal ambalajindan ¢ikariimadigi slirece bozulmadan devam
eder.

Dikkat:

Bu modeldeki VEGADIF 85 oksijenli uygulamalarda kullanilmamaldir.
Bu tir uygulamalar i¢in " Oksijenli kullanimlar igin yagsiz, gressiz ve
silikonsuz" olan 6zel modelli cihazlar mevcuttur.

10
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3 Uriin tanimi

Ambalaj

Nakliye

Nakliye kontrolleri

Depolama

Depolama ve transport
1sisl

Kaldirmak ve Tagsimak

Gosterge ve ayar modiilii

VEGACONNECT

3.4 Ambalaj, nakliye ve depolama

Cihaziniz kullanilacagi yere nakliyesi igin bir ambalajla korunmustur.
Bu kapsamda, standart nakliye kazalari ISO 4180'e uygun bir kontrol-
le glivence altina alinmgtir.

Cihaz ambalajlari kartondandir, bunlar ¢evre dostudur ve yeniden
kullanilabilirler. Ozel modellerde ilaveten PE kopiik veya PE folyo
kullanilir. Ambalaj atigini 6zel yeniden donlisiim isletmeleri vasitasiyla
imha edin.

Dikkat:

Oksijenli uygulamalar igin cihazlar PE folyo igine sarilidir ve tizerle-
rinde "Oxygene' Use no oil" etiketi bulunmaktadir. Bu folyo, cihazin
montaji yapilmadan hemen énce ¢ikariimalidir! * Montaj" bélimindeki
talimatlara bakin.

Nakliye, nakliye ambalajinda belirtilen agiklamalar g6z éninde bu-
lundurularak yapilmalidir. Bunlara uymama, cihazin hasar gérmesine
neden olabilir.

Teslim alinan malin, teslim alindiginda eksiksiz oldugu ve nakliye ha-
sarinin olup olmadigi hemen kontrol edilmelidir. Tespit edilen nakliye
hasarlari veya géze batmayan eksiklikler uygun sekilde ele alinmalidir.

Ambalajlanmis parcalar montaja kadar kapali ve ambalaj disina
koyulmus kurulum ve depolama isaretleri dikkate alinarak muhafaza
edilmelidir.

Ambalajlanmig parcalar, baska tarli belirtimemisse sadece asagdida
belirtilen sekilde depolanmalidir:

e Acik havada muhafaza etmeyin

Kuru ve tozsuz bir yerde muhafaza edin
Agresif ortamlara maruz birakmayin
Gunes isinlarindan koruyun

Mekanik titresimlerden kaginin

Depo ve nakliye sicaklidi konusunda " Ek - Teknik 6zellikler - Cevre
kosullar" bélimiine bakin.
e Bagdilnem % 20 ... 85

Agirliklart 18 kg (39.68 Ibs)'nun uzerinde olan cihazlarda kaldirmak ve
tagimak igin bu isler i¢in uygun ve onayl araclar kullaniimalidir.

3.5 Aksesuar

Burada belirtilen aksesuarlara iligkin kullanim kilavuzlarini web sitemi-
zin indirilebilecek dosyalar bélimunde bulabilirsiniz.

PLICSCOM, élgtimlerin géruntilenmesi, ayari ve tanisi igin kullanilir.

Entegre Bluetooth modiil (opsiyonel), standart kontrol cihazlaryla
kablosuz kullanima izin verir.

VEGACONNECT araytiz adaptoéri iletisim yetenegine sahip cihazlarin
bir bilgisayarin USB aray(iziine baglanmasini saglar.

VEGADIF 85 » Modbus ve Levelmaster Protokoli 11



3 Uriin tanimi

VEGADIS Adaptorii

Koruyucu kapak

Montaj aksesuari

Diyafram contasi

VEGADIS adaptord, iki hlicreli gévdesi olan sensorler igin yedek
parcadir. VEGADIS 81'in M12 x 1fisiyle sensér gdvdesine baglantisini
saglar.

Koruyucu kapak sensor gévdesini kirlenmeye ve glines isinlari tarafin-
dan siddetli iIsinmaya karsi korur.

VEGADIF 85 cihazina uyan montaj aksesuari oval flans adaptérind,
ventil bloklarini ve montaj dirsegini kapsar.

Diyaframlarin kurulmasiyla VEGADIF 85 korozif, yliksek viskoziteli
veya sicak Urln ortamlarinda da kullanilabilmektedir.

12
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4 Monte edilmesi

Proses kosullari

A

izin verilen proses basin-

c1 (MWP)

Neme karsi koruma

A

4 Monte edilmesi

4.1 Genel talimatlar

Uyari:

Cihaz guvenlik nedeniyle sadece onaylanan proses kosullarinda
calistinlabilmektedir. Bunun hakkindaki verileri kullanim kilavuzunun "
Teknik Veriler" bélimunden ya da model etiketinden okuyabilirsiniz.

Bu nedenle montajdan énce proseste yer alan tim cihaz pargalarinin,
s0z konusu olabilecek proses kosullarina uygun oldugundan emin
olun.

Bu pargalar arasinda sunlar sayilabilir:

o Olglime etkin yanit veren parca
e Proses baglantisi
e Proses igin yalitimlama

Proses kosullari arasinda sunlar sayilabilir:

Proses basinci

Proses sicaklig

Malzemelerin kimyasal 6zellikleri
Abrazyon (cizilme) ve mekanik 6zellikler

Maksimum proses basinci, "MWP" (Maximum Working Pressure)
olarak model etiketinde belirtilir, bakiniz " Yapisi" bélumu. Referans si-
caklik +25 °C'dir (+76 °F). Maksimum proses basincinin sirekli olarak
bulunmasinda sakinca yoktur.

Cihazda hasar olusmamasi icin, her iki tarafta bulunan kontrol basinci
yalnizca kisa bir siire icin MWP'nin verilen referans sicaklikta 1,5 kat
Uzerine ¢ikabilir. Bu baglamda proses baglantisinin ve 6lgiim hiicresi-
nin asirn ylik tasima kapasitesi g6z 6ninde bulundurulmustur (bakiniz
" Teknik veriler" bolumu).

Bundan baska, érnegin flans diyafram contalarinda, proses baglan-
tisinin sicaklik deger kaybi izin verilen proses basing araligini séz
konusu standarta bagl olarak sinirlayabilir.

Cihazinizi, nemlenmeye karsli, su 6nlemleri alarak koruyun:

o Uygun bir baglanti kablosu kullanin ( Gii¢ kaynagina baglanmasi"
bélimine bakiniz)

e Disli kablo baglantisini (konnekt6ra) sikistirin

e Disli kablo baglantisinin (konnektér) dntindeki baglanti kablosunu
arkaya itin

Bu, 6zellikle acik alanlarda, iginde (6rn. temizlik islemleri sonucu)
nem olma ihtimali olan kapali alanlarda veya sogutulmus ve isitiimig
haznelere montaj igin gecerlidir.

Uyari:

Kurulum sirasinda cihazin i¢inin kesinlikle nemlenmemesini ve icine
kir girmemesini saglayiniz.

Cihaz koruma tiirtine uygunluk i¢in kullanim sirasinda gévde kapagi-
nin kapall ve gerekirse surgilenmis olmasina dikkat edin.
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4 Monte edilmesi

Havalandirma

°
1

Govdenin dondiirilmesi

Sicaklik sinirlari

Elektronik gévdenin havalandirimasi, kablo disli baglantilarindaki bir
filtre 6gesi araciliiyla gerceklesir.

Res. 7: Filtre 6gesinin pozisyonu - Ex olmayan, Ex-ia ve Ex-d-ia modelleri

Plastik, paslanmaz celik tek hiicreli (hassas dokiim)
Aldminyum - tek hticreli

Paslanmaz celik tek hiicre (elektrolizle parlatiimis)
Plastik iki hticre

Aliiminyum, paslanmaz celik iki hiicreli (hassas dékim)
Filtre 6gesi

DA WN =

Bilgi:

Kullanim sirasinda filtre 6gesi tizerinde asla birikmis bir madde
olmamasina 6zen gdsterin. Temizlemesi yapilirken, yuksek tazyikli su
puskurticu kullanmayin.

Elektronik gévde gdstergenin daha iyi okunabilmesi ya da kablolara
midahale edebilmek amaciyla 330° dondirilebilmektedir. Gévdenin
daha fazla dénmesinin engellenebilmesi igin durdurma pimi monte
edilmigtir.

Modele ve gévde malzemesine bagl olarak gévde boynundaki
sabitleme vidasinin biraz gevsetiimesi gerekmektedir. Gévde sadece
dilenilen konuma déndurulebilir. Dilenilen konuma ulasilir ulagiimaz
sabitleme vidasini sikistirin.

Daha yuksek proses sicakliklari da genelde de daha yuksek cevre
sicakliklarnini ifade etmektedir. " Teknik veriler" bélimiinde , elektronik
gdvde ve baglanti kablolarinin gevresi igin verilen sicaklik Gst sinirlari-
nin Gizerine ¢ikilmamasina dikkat edin.

4.2 Oksijenli uygulamalar i¢in uyarilar

ikaz:
Oksijen, oksitleyici bir madde olarak yanginlara neden olabilir veya
yanginlar siddetlendirebilir. Yaglar, gresler, bazi plastikler ve kirler ok-

14
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4 Monte edilmesi

Dinamik basin¢ch akim
ogesi

Etkin basing hatlari

sijenle temas ettiginde patlayarak yanabilir. Bu durumda ciddi kisisel
yaralanma veya maddi hasar riskleri mevcuttur.

Bunlari engelleyebilmek icin digerlerinin yanisira asagidaki su 6nlem-
leri de aliniz:

e Tesisin tim bilesenleri, —6lcum cihazlari- yaygin standartlarin veya
normlarin gerekliliklerine uygun olarak temizlenmelidir.

e Sizdirmazlik amaciyla kullanilan malzemeye bagli olarak, oksijenli
uygulamalarda belli sicakliklarin ve basinglarin Gzerine ¢ikilmamali-
dir (bkz." Teknik veriler" bolim)

e Oksijen uygulamalarinda kullanilacak cihazlarin PE folyosu mon-
tajdan hemen énce ¢ikariimalidir.

e Proses baglantisinin koruma folyosu ¢ikarildiktan sonra proses
baglantisinin Gzerindeki "O2" isaretinin gérinip gérunmedigi
kontrol edilmelidir.

e Yag, gres ve kirlerin girmesi énlenmelidir.

4.3 Prosese baglanmasi

Dinamik basin¢l akim 6gdeleri, boru hatlarinda basincin akima bagh
olarak diismesini saglayan donanimlardir. Debi, bu fark basing tzerin-
den o6l¢ullr. Venturi borusu, orifis plakasi, pitot tipU vb. tipik dinamik
basinch akim 6geleridir.

Dinamik basingli akim égelerinin montaji hakkindaki bilgileri, bunlara
iliskin standartlardan ve Ureticisinin cihaza ait evraklarindan edinebi-
lirsiniz.

Dinamik basinch akim hatlari, kiicik ¢apl boru hatlaridir. Fark basing
transformatériiniin, basing azaltma noktasina veya dinamik basingli
akim 6gesine baglanmasinda kullanilirlar.

Temel kurallar

Gazlarda kullanilan dinamik basin¢l akim hatlari, daima tamamen ku-
ru kalmalidir, kesinlikle kondensat olusmamalidir. Sivilarda kullanilan
dinamik basingli akim hatlari, daima tamamen dolu olmali ve iginde
kesinlikle gaz baloncuklar bulunmamalidir. Bu nedenle sivilarda
uygun havalandirma, gazlarda ise uygun drenaj saglanmalidir.

Désenme

Dinamik basincl akim hatlari, daima yeterli derecede ve ayni kalan
en az %2, ama en iyi %10 oraninda bir inis/ylkselme seviye farki ile
ddésenmelidir.

Dinamik basingli akim hatlari icin gegerli olan 6nerileri ilgili yerel ve
uluslararasi standartlarda bulabilirsiniz.

Baglanti
Dinamik basin¢l akim hatlari, cihaza piyasada yaygin olarak bulunan
kesme halka fittingleri ile baglanir.

Uyari:
Ureticisinin montaj uyarilarini dikkate alin ve dislinin sizdirmazligini
saglayin, 6rnegin PTFE bandi ile.
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4 Monte edilmesi

Ventil bloklari

Havalandirma vafleri,
kapak somunlari

Yiiksek/algcak basing
kenari baglantisi

e

e

Valf bloklari, fark basing transformatériiniin prosese baglanmasinda
ilk durdurma gérevini Gstlenir. Bundan bagka, denge ayarlanirken
Slctim bélmelerinin basing ayarinda da gérev Ustlenirler.

3'lu veya 5'li valf bloklar mevcuttur (bkz. " Montaj ve ve Baglanti
Talimatlar" Bolimu).

Proses elemanlarinin acik delikleri havalandirma vafleri veya kapak
somunlari tzerinden kapatiimalidir. Gerekli sikkma torku i¢in " Teknik
veriler" Bélimulne bakiniz.

Uyari:
Teslimat kapsamindaki pargalari kullanin ve dislinin sizdirmazhgini
dort katll PTFE bandi ile saglayin.

4.4 Montaj ve baglanti uyarilari

VEGADIF 85 cihazi 6l¢ciim yerine baglanacagdinda, proses moddilleri-
nin ylksek ve algak basing bolgelerini dikkate alin. V.

Oval flanglarin yanindaki proses modiilleri Gizerinde bulunan ylksek
basingh kismi " H" sembolunden, algak basingli kismi da " L" sembo-
liinden tanirsiniz.

Uyari:
Statik basing, " L" diisuk basing tarafinda élgullr.

Res. 8: Proses modiiltindeki yiiksek basing ve algak basing kisimlarinin sem-
bolleri

1 H=yiksek basingl taraf

2 L =algak basingl taraf

" Etkin basing farki hesaplanirken, "H" etkin basing arti, "L" etkin basing eksi
degerde gosterilir.

16
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4 Monte edilmesi

3'lii ventil blogu

Res. 9: 3'lii bir ventil blogun baglantisi

Proses baglantisi
Proses baglantisi
Girig ventili

Girig ventili
Kompanzasyon ventili

(S0 NIV NI

3'lt ventil blogu, iki yan-
dan flanglanabilir

b ddd &

Res. 10: Bir 3'lii ventil blogun baglantisi iki yandan flanglanabilir

Proses baglantisi
Proses baglantisi
Giris ventili

Giris ventili
Kompanzasyon ventili

AN W=

VEGADIF 85 « Modbus ve Levelmaster Protokoll
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4 Monte edilmesi

5'li ventil blogu

e

o

Uyari:

iki taraftan da flanslanabilen valf bloklarinda montaj dirsegi gerekli de-
gildir. Valf blogunun proses tarafi dogrudan dinamik basingl bir akim
6gesine, 6rnegin bir 6lcum diyaframina monte edilebilir.

N

Res. 11: 5'li bir ventil blogun baglantisi

Proses baglantisi

Proses baglantisi

Giris ventili

Kompanzasyon ventili

Giris ventili

Test etmek/havalandirmak icin ventil
Test etmek/havalandirmak icin ventil

NO NN

4.5 Olgiim diizenleri

4.5.1 Genel bakis

Asagidaki bélimler normal élgtim duizenlerini gosterir:
e Seviye

Debi

Diferansiyel basinci

Ayirma katmani

Yogunluk

Uygulamanin durumuna bagl olarak bunlardan farkli olan diizenler de
ortaya cikabilir.

Uyari:

Dinamik basingli akim hatlari, gdsterimi basitlestirmek icin kismen
yatay seyir ve keskin agilarla gosterilir. D6senmeye iligkin 6neriler agi-
sindan " Montaj ve Prosese baglanmasi" bélumlerini ve ek kilavuzdaki

18
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4 Monte edilmesi

Etkin basing hatli kapali
haznede

Tek yanlh diyafram contasi
olan kapali haznede

" Basing élgtim teknolojileri montaj aksesuarlari"bélimindeki baglanti
Onerilerini dikkate aliniz.

4.5.2 Seviye

Etkin basing¢ hattinin daima siviyla dolu olabilmesi i¢in cihazi alt
Olcim baglantisinin altina monte edin.

Alcak basing kismini her zaman maksimum dolum seviyesinin
Uzerinden baglayin

Biriken maddelerin yakalanip bertaraf edilebilmeleri icin ayirici ve
bosaltma ventillerinin monte edilmesi gerekir. Biriken maddeler
tutulup bertaraf edilir.

B

max.

min.

Res. 12: Kapall haznede dolum seviyesi élgimdi igin dlgtim diizeni

[S I NVILINEE

Durdurma ventilleri
3'lii ventil blogu
Ayirici

Bosaltma ventilleri
VEGADIF 85

Cihazi dogrudan hazneye monte edin

Alcak basing kismini her zaman maksimum dolum seviyesinin
Uzerinden baglayin

Biriken maddelerin yakalanip bertaraf edilebilmeleri igin ayirici ve
bosaltma ventillerinin monte edilmesi gerekir. Biriken maddeler
tutulup bertaraf edilir.
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4 Monte edilmesi

iki yanl diyafram contasi
olan kapali haznede

°
1

Etkin basin¢ hatla tzeri
buharlanmig kapal
haznede

max.

min.

Res. 13: Kapali haznede dolum seviyesi éigtimi igin élgtim dtzeni

ENIVELVEEN

Durdurma ventili
Ayirici

Bosaltma ventili
VEGADIF 85

_Ciha2|, alt diyafram contasinin altina monte edin
Iki kapiler icin de cevre sicakligi ayni olmalidir

Bilgi:
Seviye 6lcimu sadece alt diyafram contasinin Ust kismi ile Ust diyaf-
ram contasinin alt kismi arasinda ise en dogru sonucu vermektedir.

max.

min.

Res. 14: Kapall haznede dolum seviyesi élgcimii igin 6lgim diizeni

1

VEGADIF 85

Etkin basing hattinin daima siviyla dolu olabilmesi igin cihazi alt
6lciim baglantisinin altina monte edin.

Algak basing kismini her zaman maksimum dolum seviyesinin
Uizerinden baglayin
Yogusku kabi, algak basingli kisimda sabit bir basing olusmasini

saglar.

Biriken maddelerin yakalanip bertaraf edilebilmeleri igin ayirici ve
bosaltma ventillerinin monte edilmesi gerekir. Biriken maddeler

tutulup bertaraf edilir.

20
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4 Monte edilmesi

max.

min.

Res. 15: Buharla kapli kapali haznede dolum seviyesi élgciimdi icin 6lgim diizeni

Yogusku kabi

Ayirict

[QWC IR NERIVEEN

VEGADIF 85

4.5.3 Debi
Gazlarda

Durdurma ventilleri
3l ventil blogu

Bosaltma ventilleri

Res. 16: Gazlarda debi dlgtileceginde él¢iim diizeni, 3'lii ventil blogu (izerinden

baglanti, iki yandan flanglanabilir

1 Diyafram veya dinamik basin¢ sondasi
2 3l ventil blogu, iki yandan flanslanabilir

3 VEGADIF 85

VEGADIF 85 « Modbus ve Levelmaster Protokoll
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4 Monte edilmesi

Buharlarda e Cihaz 6lguim yerinin alt tarafina monte ediniz.
e Kondensat kaplarini, alma soketiyle ayni yukseklige ve cihaza ayni
uzaklikta monte edin
e Devreye almadan énce etkin basing borularini yogusku kabinin
yuksekligine gelinceye kadar doldurun
+ —
K@
1 Pt 1
6
Res. 17: Buharlardaki debi élgtimdi icin 6lgiim diizeni
1 Yogusku kaplari
2 Diyafram veya dinamik basing sondasi
3 Durdurma ventilleri
4 3'li ventil blogu
5 Hava ve su ile bosaltma ventilleri
6 VEGADIF 85
Sivilarda e Etkin basing borularinin daima sivi ile dolu olmasi ve olusan kabar-
ciklarin yeniden proses borusuna ¢ikabilmesi icin, cihazi 6lguim
noktasinin altina monte edin
e Kirli sivilar gibi kati pargalari olan ortamlarda élgum yapmak igin,
biriken maddeleri yakalayip uzaklastirabilmelerini saglayabilecek
ayiricl ve bosaltma ventillerinin monte edilmesi mantiklidir.
e Devreye almadan 6nce etkin basing borularini yogusku kabinin
yuksekligine gelinceye kadar doldurun
22 VEGADIF 85 » Modbus ve Levelmaster Protokoli
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4 Monte edilmesi

Res. 18: Swvilardaki debi 6lgiimdi igin dlgiim diizeni

Diyafram veya dinamik basin¢ sondasi
Durdurma ventilleri

3'li ventil blogu

Ayirict

Bosaltma ventilleri

VEGADIF 85

[ONE IR NI VTN

4.5.4 Diferansiyel basinci

Gazlarda ve buharlarda e Cihazi, yoguskunun proses baglantisina akabilmesi igin, élgim
noktasinin tizerine monte edin.

Res. 19: Gazlarda ve buharlarda iki boru hatlari arasindaki diferansiyel basing
bleiimii icin gereken dlgtim diizeni

Borular

Durdurma ventilleri

3'lti ventil blogu

VEGADIF 85

A=

Buharl ve yoguskulu Etkin basing borularinda kondensat numunelerinin olusabilmesi
sistemlerde icin cihazi 6lgiim noktasinin altina monte edin.
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4 Monte edilmesi

Sivilarda

Diyafram contasi sistemi
tiim ortamlarda kullani-
lirken

L1 L1

Res. 20: Buhar hatti ve yogusku hatti arasindaki diferansiyel basincinin élgtiime-
siigin élgdm dtizeni

D OA WN

Buhar hatti
Yogusku hatti
Durdurma ventilleri
Yogusku kaplari
5'li ventil blogu
VEGADIF 85

Etkin basing borularinin daima sivi ile dolu olmasi ve olugan kabar-
ciklarin yeniden proses borusuna gikabilmesi icin, cihazi 6lglim
noktasinin altina monte edin

Biriken maddelerin yakalanip bertaraf edilebilmeleri icin ayirici ve
bosaltma ventillerinin monte edilmesi gerekir. Biriken maddeler
tutulup bertaraf edilir.

=)0 C
L,J

@

S

c»@@@

Res. 21: Sivilarda fark basing 6lgiimui igin 6lgim diizeni

DA WN =

or., filtre

Durdurma ventilleri
3'lii ventil blogu
Ayiric

Bosaltma ventilleri
VEGADIF 85

Kapilerli diyafram contasini Gstten ya da yandan boru hattina
monte edin

24
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4 Monte edilmesi

Yogunluk dlgiimii

Ornek

e Vakumlu uygulamalarda: VEGADIF 85'i 8lciim yerinin altina monte
edin
o ki kapiler icin de gevre sicakligi ayni olmalidir

Res. 22: Gazlarda, buharlarda ve sivilarda diferansiyel basing 6lgimu igin dlgliim
dizeni

Disli boru baglantili diyafram contasi
Kapiler

Ornegin filtre

VEGADIF 85

AN =

4.5.5 Yogunluk

e Cihaz, alt diyafram contasinin altina monte edin

e Yiksek bir 6lgiim kesinligi elde etmek icin, iki 6lgim noktasi ara-
sindaki uzaklik olabildigince uzak olmalidir

o ki kapiler icin de cevre sicaklidi ayni olmalidir

)

03m
+

Res. 23: Yogunluk dlgtimiinde 6l¢im diizeni

Yogdunluk élguimi, sadece dolum seviyesi Ust 6lcim noktasinin
Ustlinde ise dogru olabilir. Seviye Uist 6lcim noktasinin altina diiserse,
6lciim son yogunluk degerinde kalir.

Bu yogunluk élgimi hem agik hem de kapali haznelerde calisir.
Bununla, yogunlukta olacak kii¢lik degisikliklerin 6lgtilen diferansiyelli
basincta da sadece kiiglk degisikliklere neden olacagini dikkate alin.

iki 6lglim noktasi arasindaki uzaklik 0,3 m, min. yogunluk 1000 kg/m?,
maks. yogunluk 1200 kg/m?
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4 Monte edilmesi

Ayirma katmani 6l¢iimi

Ornek

Yogunluk 1,0 iken élgulen diferansiyelli basing igin min. seviyelemeyi
yap:

Ap=pegeh

=1000 kg/m® 9,81 m/s2¢ 0,3 m

=2943 Pa = 29,43 mbar

Yogdunluk 1,2 iken élgulen diferansiyelli basing icin maks. seviyelemeyi
yap:

Ap=pegeh

=1200 kg/m® 9,81 m/s2+ 0,3 m

= 3531 Pa = 35,31 mbar

4.5.6 Ayirma katmani

° _Ciha2|, alt diyafram contasinin altina monte edin
e |ki kapiler icin de cevre sicakligi ayni olmaldir

T

08 —

Res. 24: Ayirma katmani élgiimiinde 6l¢tim diizeni

Bir ayirma katmani 6l¢iim{, sadece, iki ortamin da yogunlugu degis-
meden kallyorsa ve ayirma katmani her zaman iki 6lcum noktasinin

arasinda kaliyorsa mimkinduir. Toplam dolum seviyesi, bu nedenle

st 8lcum noktasinin tzerinde olmalidir.

Bu yogunluk 6lcimi hem agik hem de kapali haznelerde galisir.

iki 8lcim noktasi arasindaki uzaklik 0,3 m, min. yogunluk 800 kg/m,
maks. yogunluk 1000 kg/m®

Alt 6lciim noktasinda ayirma katmaninin yiksekliginde élgulen dife-
ransiyelli basing icin min. seviyelemeyi yapin:

Ap=pegeh

=800kg/m®9,81 m/s*0,3m

= 2354 Pa = 23,54 mbar

Ust &lglim noktasinda ayirma katmaninin yiiksekliginde élgtilen dife-
ransiyelli basing i¢in maks. seviyelemeyi yapin:

Ap=pegeh
=1000 kg/m® 9,81 m/s*0,3m
= 2943 Pa = 29,43 mbar

26
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5 Bus sisteminin enerjisine baglama

Giivenlik uyarilari

Giic kaynagi

Baglanti kablosu

Kablo baglanti elemanlari

5 Bus sisteminin enerjisine baglama

5.1 Baglantinin hazirlanmasi
ilk olarak su givenlik agiklamalarini dikkate alin:

e FElektrik baglantisi sadece bu igin egitimini almis ve tesis isletmeci-
sinin yetki verdigi bir teknisyen tarafindan yapiimalidir.

e Asin gerilim bekleniyorsa, asiri gerilime karsi koruma cihazlari
monte ediniz

ikaz:
Baglantiyi ve/veya baglantidan ¢ikarmayi yalnizca elektrik akimini
kestikten sonra yapabilirsiniz.

Calisma gerilimi ve dijital bus sinyali ayriimis ihi telli baglanti kablolari
Uzerinden gegirilir.

Enerji beslemesine iligkin verileri " Teknik veriler" bélimunde bulabi-
lirsiniz.

Uyari:

Cihaziniza IEC 61010-1 geregince kisitlandiriimis enerjiyle calisan bir
akim devresi temin edin (maks. performansi 100 W), érnegin sunu:

e 2. sinif ana salter besleme 6gesi (UL1310'a gore)
e Cikis devresinin uygun i¢ veya dis kisitlanmasiyla SELV besleme
kaynagi (ekstra dustk voltajl sigorta)

Cihaz piyasada bulunan RS 485 icin uygun bukulmus iki telli kablo ile
baglanir. Sanayi icin EN 61326 test degerlerinin Gizerinde bir elektro-
manyetik parazitlenme beklendigi takdirde manyetik blendajli kablo
kullaniimaldir.

Govdeli ve disli kablolu cihazlarda yuvarlak kesitli kablolar kullanin.
Kablo ¢apina uyan disli baglantilar kullanin. Bu sekilde disli baglanti-
nin (IP koruma turd) sizdirmazhigini saglarsiniz.

Tam kurulumun, saha veri yolu spesifikasyonlarina uygun sekilde
yapiimasi gerekmektedir. Ozellikle, veri yolunun bitisinin dogru ta-
mamlama direncleri Gzerinden olmasina dikkate alin.

Metrik vida:

Disli kablo baglantilar metrik digli cihaz gévdelerine fabrikada vida-
lanmigtir. Bunlar tagima sirasinda guvenlik temin etmek igin plastik
tipalarla kapatiimiglardir.

Uyari:
Bu tipalari elektrik baglantisindan cikarin.

NPT vida:

Kendiliginden birlesme 6zelligine sahip NPT disli vidal cihaz gévde-
lerinde kablo baglantilari fabrikada vidalanamaz. Kablo giriglerinin
serbest agizlari bu ylizden nakliye glivenligi saglanmasi amaciyla toza
karsi koruyucu kirmizi bagliklar ile kapatilmigtir.
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5 Bus sisteminin enerjisine baglama

Kablo yalitimlama ve
topraklama

Baglanti teknigi

Baglanti prosediirii

°
1

e

Uyari:

Bu koruyucu bagliklart makine devreye almadan énce onaylanmig
kablo baglantilariyla degistirin ya da bunlara uyan kér tapa ile agizla-
rini kapatin.

Plastik gévdede NPT kablo baglantisi ya da Conduit-Celik boru disliye
gres yagsiz olarak takiimalidir.

Tiim gévdeler igin maksimum sikma torku, bkz. Bélim " Teknik Ozel-
likler".

Kablo blendaji ve topraklama, veri yolu spesifikasyonu Gizerinden
yapilmalidir. Kablo blendajinin iki tarafini da topraklama gerilimine
takmanizi éneririz.

Voltaj reglilatorlt sistemlerde besleme cihazinin ve sensérin kablo
blendajini dogrudan topraklama gerilimine baglayin. Bunun icin
sensorin kablo blendaji dogrudan i¢ topraklama terminaline bagl ol-
malidir. Govdedeki dis topraklama terminali voltaj regulatoriine disik
empedansta baglanmis olmalidir.

5.2 Bagla

Elektrigin ve sinyal ¢ikisinin baglantisi gévdedeki yay baskili klemens-
lerle yapilir.

Gosterge ve ayar modiiliine ya da araylz adaptériine baglanti gévde-
deki kontak pimleri vasitasiyla yapilir.

Bilgi:

Terminal blok elektrige baglanabilir ve elektronik parcadan ayrilabilir.

Bunun igin terminal blogu kiiguk bir tornavida ile kaldirin ve ¢ekerek
alin. Tekrar baglarken oturma sesi duyulmalidir.

Su prosediirii izleyin:
1. Govde kapaginin vidasini sékin
2. Digli kablo baglantisinin baslik somunu gevsetin ve tipalari ¢ikarin

3. Sinyal ¢ikisina ait baglanti kablosunun kilifini yakl. 10 cm (4 in)
styirin, tellerin manferit yalitimini yakl. 1 cm (0.4 in) siyirin

4. Kabloyu kablo baglantisindan sensoérin icine itin
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VEGADIF 85 ¢« Modbus ve Levelmaster Protokoll

¢c80€c-d1-1/29€S



53571-TR-230822

5 Bus sisteminin enerjisine baglama

Res. 25: Baglanti prosed(irti 5 ve 6
5. Damar uglarini baglanti planina uygun olarak klemenslere takiniz.

Bilgi:

Hem sabit teller hem de tel ucunda kilif bulunan esnek teller dogrudan
terminal agzina takilir. U¢ kiliflari olmayan esnek tellerde, Ustten kiiglik
bir tornavida ile terminale basin: Terminal agzi agilir. Tornavidayi tekrar
gevsetmek icin kullandiginizda terminaller yeniden kapanir.

6. Terminaller icinde bulunan kablolarin iyi oturup oturmadigini test
etmek igin hafif¢e gekin

7. Kablo yalitimi i¢ topraklama terminaline baglayin. Gok disik
gerilimle elektrik saglandiginda dis topraklama terminalini voltaj
regulatori ile baglayin

8. Besleme gerilimi igin olan baglanti kablosunu aynen bu sekilde
baglanti semasina uygun sekilde baglayin. Sebekeden elektrik
alindiginda, i¢ topraklama terminaline ayriyeten koruyucu bir tel
baglamayi ihmal etmeyin.

9. Kablo baglantisinin baslik somununu iyice sikistirin. Conta kablo-
yu tamamen sarmaldir

10. Govde kapagini vidalayin

Elektrik baglantisi bu sekilde tamamlanir.

Bilgi:

Terminal bloklar elektrige baglanabilir ve gévde moduliinden ayrilabi-

lir. Bunun igin terminal blogu ki¢uk bir tornavida ile kaldirin ve gekerek
alin. Tekrar baglarken oturma sesi duyulmalidir.
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5 Bus sisteminin enerjisine baglama

5.3 Baglanti semasi
Genel bakis

Res. 26: Baglanti mekaninin konumu (Modbus elektronigi) ve elektronik mekan
(sensor elektronigi)

1 Baglanti bélmesi
2 Elektronik bélmesi

Elektronik bélmesi

Res. 27: Elektronik béimesi - iki hticreli gévde

1 Baglanti alani igin i¢ baglanti
2 Gésterge ve ayar modlilii ya da arayliz adaptérti icin

Baglanti bélmesi

Res. 28: Baglanti blmesi

1 USB arayiizii

2 Entegre planlama direnci (120 Q) icin sirguili salter

3 Modbus sinyali

4 Glg kaynagi

Klemens Fonksiyon Polarite
1 G kaynagi +
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5 Bus sisteminin enerjisine baglama

Klemens Fonksiyon Polarite
2 Gl kaynag -
3 Modbus-Sinyali DO +
4 Modbus-Sinyali D1 -
5 CSA (Canadian Standards Associati-
on)'ya gore kurulumda islev topragi

5.4 Model IP68'de (25 bar) dis gévde
Elektrik icin elektronik ve

baglanti bélmesi Vs ~

Res. 29: Elektronik béime ve baglanti béimesi

1 Elektronik modil

2 Glcg kaynagi icin disli kablo baglantisi

3 Baglanti kablosu igin digli kablo baglantisi élgiim algilayicisi
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5 Bus sisteminin enerjisine baglama

Terminal bélmesi - Gévde

soketi

Baglanti bélmesi

Res. 30: Sensériin gévde soketine baglantisi

Sari
Beyaz
Kirmizi
Siyah
Blendaj

OO WN =

Basing esitleme kapileri

@)

Res. 31: Baglanti b6lmesi

1 USB arayiizi
2 Entegre planlama direnci (120 Q) i¢in slirgulii salter
3 Modbus sinyali

4 Glg kaynagi

Klemens Fonksiyon Polarite
1 Gug kaynagi +
2 Gl kaynag -
3 Modbus-Sinyali DO +
4 Modbus-Sinyali D1 -
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5 Bus sisteminin enerjisine baglama

Klemens

Fonksiyon

Polarite

5

CSA (Canadian Standards Associati-
on)'ya gore kurulumda islev topragi

5.5 Acma fazi

Cihazin gii¢ kaynagina baglanmasindan veya gerilimin geri gelmesin-
den sonra cihaz kendi kendine bir test yapar:

e Elektronigin ic testi
e Bir durum bildiriminin display'de veya bilgisayarda gdsterimi

Aktlel 6lcum degeri sonra sinyal hattina aktarilir. Deger, érn. fabrika
esitlemesi gibi daha énce yapilmig ayarlari da dikkate almistir.
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6 Sensorin gosterge ve ayar modUli ile devreye alinmasi

6 Sensoriin gosterge ve ayar modiilii ile
devreye alinmasi

6.1 Gosterge ve ayar modiiliiniin kullaniimasi

Gésterge ve kullanim moduli istendiginde sensériin igine yerlestiri-
lebilir ve gikarilabilir. 90°'lik agilarla dért konumda takilabilir. Bu iglemi
yaparken elektrik akiminin kesilmesine gerek yoktur.

Su prosedri izleyin:
1. Govde kapaginin vidasini sékin

2. Gosterge ve ayar modulunu elektronik tizerinde dilenilen konuma
getirin ve yerine oturuncaya kadar saga dogru gevirin

3. izleme penceresini gévdenin kapagina takip iyice sikin
Sékme, bu islemi tersine takip ederek yapilir.

Gosterge ve ayar modullinlin enerjisi sensor tarafindan saglanir,
baska bir baglantiya gerek yoktur.

Res. 32: Gésterge ve ayar modiliiniin yerlestiriimesi

Uyari:

Cihazin donanimini sonradan 6l¢tim degerlerini devamli gésteren bir
gbsterge ve ayar modulu ile donatmak isterseniz, izleme pencereli bir
yuksek kapak kullaniimasi gerekir.

e
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6 Sensorin gosterge ve ayar modilii ile devreye alinmasi

6.2 Kumanda sistemi

Res. 33: Gosterge ve kumanda elemanlari

1
2

Tus fonksiyonlari °

Sivi kristal ekran
Kumanda tuglar

[OK] tusu:

— Menuye genel bakisa ge¢
— Segcilen menuyd teyit et
— Parametre igle

— Degeri kaydet

[->] tusu:

— Olgiim degerinin gdsterilme seklini degistir
- Listeye yapilacak girigi se¢

— Menu secenekleri se¢

— Dizeltme pozisyonunu se¢

[+] tusu:

— Bir parametrenin degerini degistir
[ESC] tusu:

- Girilen bilgileri iptal et

— Ust mentye geri git

Kumanda sistemi Cihazi gosterge ve ayar modulunin dort dugmesini kullanarak calisti-
riyorsunuz. LC gdstergesinde munferit menu secenekleri gérilmekte-
dir. MUnferit dugmelerin fonksiyonlarini lutfen énceki grafikten 6grenin.

Kontrol sistemi - Manyetik Gdsterge ve ayar moduluniin Bluetooth modelinde alternatif olarak

pim lzerinden tusglar manyetik bir pim yardimiyla kullanma secenegi bulunmaktadir. Bu,
gdsterge ve ayar modulinun dért tusunu sensér gévdesinin izleme
pencereli kapall kapagindan aktive eder.
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6 Sensorin gosterge ve ayar modUli ile devreye alinmasi

Res. 34: Gdsterge ve kumanda elemanlari - Manyetik pimden kumanda ile
1 Swi kristal ekran

2 Manyetik pim

3 Kumanda tuslari

4 lIzleme pencereli kapak

Zamanla ilgili fonksiyon-  [+]- ve [->] digmelerine bir kez basildiginda diizeltilen deger ya da ok
lar bir deger degisir. 1 sn'den fazla slre digmeye basildiginda degisiklik
kalicidir.

[OK]- ile [ESC] tuslarina ayni anda 5 sn'den daha uzun stre basildi-
ginda temel mentye atlanir. Men dili de " Ingilizce"'ye déner.

Sistem, son kez tusa bastiktan yakl. 60 dakika sonra otomatik olarak
Olciim degerleri géstergesine doner. Bu kapsamda, énceden [OK] ile
teyitlenmemis degerler kaybolur.

6.3 Olgiim degerinin géstergesi
Olgiim degerinin goster-  [->] tusu ile (ic farkll gésterge modu arasinda secim yapabilirsiniz.

gesi ilk sekilde secilen élctim degeri biyiik harflerle gosterilir.
ikinci sekilde, segilen dlglim degeri ve bununla ilgili bir cubuk grafigi
gbsterilmektedir.
Uglincl sekilde, secilen élglim degeri ve segilen ikinci bir 6lglim
degeri (6r. Sicaklik degeri) gosterilir.
500/ 500 [ %
Y 3| 500 .
Sensor Sensor 23 . 1 T
Cihazi devreye alirken " OK" tusuyla " Dil" secenegine ulasabilirsiniz.
Dil secenegi Bu menu secenegi diger parametrelerin istenilen tlke dilinde yapiima-
sina olanak tanimaktadir.
Language
Deutsch
- EEED
Frangais
Espafiol
F'v‘:lcckuu

" [->]" tusuna basarak istediginiz dili se¢in. " OK" tusundan da sece-
negi onaylayip, ana menuye gegebilirsiniz.
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Ana meni

6 Sensoriin gosterge ve ayar moddli ile devreye alinmasi

Belirlenen segenegdin sonradan degistirilmesi " Devreye alma - Ekran,
Mendi Dili" menu seceneginden dilediginiz zaman yapilabilir.

6.4 Parametreleme - Hizli devreye alma

Sensériin hizli ve kolayca 6lgtime uyarlanabilmesi igin, gosterge
ve kullanim moddliiniin baglangi¢ resminden " Hizli devreye alma"
secenegini secin.

Adimlari [->] tusuna dokunarak belirleyin.

Son adim tamamlandiktan sonra kisa siire gegcmeden ekranda " Hizli
devreye alma basariyla tamamlandi" goéruntilenir.

Olciim géstergesinin [->]- veya [ESC] diigmelerine basilarak veya

3 sn sonra otomatikman eski yerine atlamasi

Uyari:
Takip edilecek adimlari ve aciklamalarini sensérin kullanim kilavuzun-
da bulabilirsiniz.

" Genisletilmis kullanim" hakkinda bilgileri bir sonraki alt bélimde
bulabilirsiniz.

6.5 Parametreleme - Genigletilmis kullanim

" Genigletilmig kullanimin" teknik olarak 6l¢tim yerlerinin ¢ok ugrastirici
oldug@u kullanimlarda daha kapsamli ayarlarin yapilmasi 6ngérilmeli-
dir.

Ana menU asagida belirtilen fonksiyonlari iceren bes bélime ayrilmis-
tir:

Dizplay

Diagnestics

Additional adjustrents
Info

Devreye ailm: Olciim yerlerinin isimleri, uygulama, birimler, pozisyon
dlzeltme ayari, seviye ayari ve sinyal ¢ikisi, kullanima kilitteme/kullani-
mi serbest birakma gibi 6zellikler

Ekran: Dil, 6lcim degeri gésterme ve aydinlatma ayarlari
Tani: Cihaz durumu, ibre ve simulasyon hakkinda bilgiler
Diger ayarlar: tarih/saat, sifirlama, kopyalama fonksiyonu

Bilgi: Cihazin adi, donanim ve yazilim versiyonu, fabrika kalibrasyon
tarihi, sensorin 6zellikleri
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6 Sensoruin gésterge ve ayar modulu ile devreye alinmasi

Olgiim yeri ismi

Uygulama

Birimler

°
1

Uyari:

Olglimiin optimum ayari icin " Devreye alma" ana meniisiindeki miin-
ferit alt mentler pes pese segcilip dogru parametreler girilmelidir. Siray!
mumkin mertebe bozmamaya dikkat edin.

Alt menu secgenekleri asagida belirtimektedir.

6.5.1 Devreye alma

" Sensor tagl" menl segeneginden on iki karakterli 6lctim yeri Gzerin-
de degisiklik yapabilirsiniz.

Bu sekilde sensére agik bir tanim verilebilir (6rn. 6lgim yeri ismi veya
tank veya Urtin tanimi). Dijital sistemlerde ve buylk sistemlerin dok-
mantasyonunda her 6lgciim yerinin net bir tanimlanmasinin olmasi igin
baska bir anlam icermeyen bir tanim verilmelidir.

Karakterler sunlardan olugsmaktadir:

e A'dan Z'ye tim harfler
e ('dan 9'a tim sayilar
e Ogzel karakterler +, -, /, -

Setup Measurerent loop name
[ erent loop narel

E:rflslcahon Sensor

Sensor mounting correction
Adjustrent
-

VEGADIF 85 debi, diferansiyel basing, yogunluk ve ayirma katmani
Olctimlerinde kullanilabilmektedir. Fabrika ayari, diferansiyel basing
6lcimudir. Anahtarlama bu ayar menusunden yapilir.

Sectiginiz uygulamaya bagli olarak, bundan sonraki farkl alt bélimler-
de agiklanan farkl kullanim adimlar sizin i¢in énemli olacaktir. Her bir
adiminin agiklamalarini bu alt bélimlerde bulacaksiniz.

Setup Application

- [NEEN
Flow
Differen. press.
Density
Interface

Sensor mounting correction
Adjustrient
bl

ilgili tuslarla istenilen parametreleri girin, girdiginiz bilgileri [OK] ile
kaydedin ve [ESC] ve [->] ile sonraki menuye gegin.

Seviyeleme birimi:

Bu menu seg¢enegdinde cihazin seviyeleme birimleri belirlenmektedir.
Sectiginiz uygulama, " Min. seviyeleme (zero)" ve " Maks. seviyeleme
(span)" meni seceneklerinde gdsterilen birimleri belirler.

Setup Units Units of measurement
Measurenent loop name mbar
Application i b ar
Pa
Sensor mounting correction kP2
Flvdjusinem ﬂPa

Dolum seviyesi, yukseklik birimine bagl olarak ayarlanacaksa, daha
sonra seviyeleme ayarinda ayrica malzemenin yogunlugu da giriime-
lidir.
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6 Sensoriin gosterge ve ayar moddli ile devreye alinmasi

Konum diizeltme

Sicaklik birimi:

Ayrica cihazin 1si degeri birimi belirlenmelidir. Yapilan segim, " ibre Isi"
ve "Dijital ¢ikig sinyali degiskenleri" menu seceneklerinde gdsterilen
birimleri belirler.

LUnits Units of measurement Terperature unit
hd
m ™ |
Tenperature unit K
[°C ™| T
Birim statik basing:
Ayni zamanda cihazin sicaklik birimi de belirlenir.
Linit= Unit Linit
Stat. pressure ﬁar
Units of u - [
m o neasrenen |h-EII' |v| =
kP=
MFPa
v

ilgili tuslarla istenilen parametreleri girin, girdiginiz bilgileri [OK] ile
kaydedin ve [ESC] ve [->] ile sonraki menlye gegin.

Cihazin montaj konumu 6l¢cum degerinin kaymasina yol acgabilir (off-
set). Konum dulzeltme bu ofseti kompanze eder. Bu durumda gercek
Slclim degeri otomatik olarak kabul edilebilir.

VEGADIF 85'in blinyesinde (icinde) iki ayri sensor sistemi bulunmak-
tadir. Diferansiyelli basing icin sensér ve statik basinci igin sensoér.
Konum duzeltme igin bu nedenle su alternatifler bulunmaktadir:

e Her iki sensérin de otomatikman ayarlanmasi
e Diferansiyelli basing icin manuel dlizeltme
e Statik basing icin manuel diizeltme

Setup Differen. press. Senzor mounting correction
Application Offset= 0.0000 bar

Uitz ] At 0.0071 bar
E i 0 Static pressure

= Offset= 0.0000 bar
Lariping Aot. 0.0000 bar

3
it dif ferential pressure
dit static pressure

Otomatik konum diizeltmesinde aktiiel l¢cim degeri diizeltme degeri
olarak alinir. Bu deg@erin 6rtuli dolum malzemesi veya statik basing
degeriyle tahrif edilmemis olmasina dikkat ediniz.

Mantel konum diizeltmede offset degeri kullanici tarafindan belirlenir.
Bunun igin " Edit etme" islevini segerek istediginiz degeri giriniz.
Konum dizeltmesini bitirdikten sonra, akttiel deger 0'a gére ayarlan-
mis olur. Diizeltme degeri, offset degerini gésteren display'de sayinin
6nlndeki matematiksel isaretin tersi ile gosterilir.

Diizeltme degeri, otomatikman mi ya da elle girildiginden bagimsiz
olarak nominal él¢iim araligi icinde bulunmalidir. Diizeltme degerine
bagli olarak nominal 6lgiim araligi gériinuste azalir veya artar. Ancak
bu, yalnizca hesaplanan ofsetin bir sonucudur. Gergek nominal 6lgim
araligi degismez. Asagidaki grafik bunu gosterir:
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6 Sensorin gosterge ve ayar modUli ile devreye alinmasi

Seviye ayari

Res. 35: Diizeltme degeri érnegi

Nominal élgtim araliginin alt sinir

Nominal élgtim araliginin (st siniri

Diizeltme degeri (6nrek); ekranda "0" olarak gésterilir
Goérundrde disen/artan nominal élgtim araligi

AW =

Konum dizeltmesi sayisiz defalar tekrarlanabilir.

VEGADIF 85 " Uygulama" menl seceneginde secilmis bulunan pro-
ses buyukligunden bagimsiz olarak bir basing degeri élger. Secilen
proses blyuklugunin dogru verilebilmesi igin ¢ikis sinyaline % 0 ile
% 100 arasinda bir deger girilmis olmasi gerekir (seviyeleme ayari).
" Dolum seviyesi" uygulamasinda seviye ayari i¢in (6r. dolu ve bos
haznelerde) hidrostatik basing girilir. Dolu basing algak basing kismi
tarafindan kaydedilir ve otomatik olarak kompanze edilir. Asagidaki
6érnege bakiniz:

Res. 36: Parametreleme drnegi Min. seviyeleme / Maks. seviyeleme Seviye
Sletimdi

1 Min. dolum seviyesi = % 0 0,0 mbar a esgittir

2 Maks. dolum seviyesi = % 100 490,5 mbar'a egittir

Bu degerler bilinmiyorsa, doluluk seviyesinden de (6rn. % 10 ile % 90
seklinde) seviyeleme yapilabilir. Gergek dolum yliksekligi bu degerler-
den hesaplanir.

Gergek doluluk durumu bu ayar sirasinda herhangi bir rol oynamaz,
minimum/maksimum seviye ayari her zaman dolum malzemesi degis-
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6 Sensoriin gosterge ve ayar moddli ile devreye alinmasi

Min. seviyeleme - Dolum
seviyesi

Maks. seviyeleme - Dolum
seviyesi

tiriimeksizin yapilir. Béylece bu ayarlar, cihaz kurulumu yapiimadan da
dnceki alandan yapilabilir.

Uyari:
Ayar araliklar asildiginda, girilen deger aktariimaz. Edit islemi [ESC]
yarida kesilebilir veya ayar araligi dahilinde bir deger girilerek duzelti-
lebilir.

Proses basinci, diferansiyel basing veya debi gibi diger proses deger-
leri icin seviyeleme islemi buna uygun olarak yapilrr.

Bilgi:
Haznenin sekline ve ayarina bagli olarak seviyeler -%10 ... +%110

olarak gdsterilir. Bununla belli sinirlar iginde "az doluluk™ ve "asir
doluluk” olarak da gdsterilebilir.

Su proseduru izleyin:

1. " [->]"ile " Devreye alma" menusinil segin ve [OK] ile teyit edin.
Sonra [->]ile " seviyeleme ayari"ni, arkasindan da " Min. seviye-
leme ayari" menUsiini secin ve [OK] ile teyit edin.

Ao justrent Min. adjustrent Hin. adiustment
Min. 2 justrant] . 0.00: Q 0 D 0 " 0 ﬂ
Max. adjustrent = »
0.0500 har -10.00 100,00
0.0000 bar At

2. [OK] dugmesine basarak yuzdelik degeri dlizeltin ve [->] tusuna
basarak oku istediginiz noktaya getirin.

3. istediQiniz_y[]zde degerini [+] ile ayarlayin, (6rn. % 10) ve [OK] ile
kaydedin. Imle¢ simdi basin¢ degerine atlar.

4. Min. dolum seviyesine ait degeri (6rn. 0 mbar) giriniz.

5. Ayarlari [OK] ile kaydedin ve [ESC] ve [->] tuslarina basarak
seviye ayarini maksimuma getirin.

Min. seviyeleme tamamlanmistir.

Doldurarak bir seviyeleme yapmak igin ekranda gértntulenen gergek
Olclim degerini girin.

Su proseduri izleyin:

1. Sonra [->] ile Maks. seviye ayar se¢cenegini secin ve [OK] dig-
mesi ile teyit edin.

Ao justrent M2, adiustrent 12z, adiustrent
0.00x gl [ ©100.00
= S
1.0000 bar -10.00 100.00
=0.0001 bar L

2. [OK] dugmesine basarak ylzdelik degeri diizeltin ve [->] tusuna
basarak oku istediginiz noktaya getirin.

3. istediginiz_y[]zde degerini [+] ile ayarlayin, (6rn. % 90) ve [OK] ile
kaydedin. Imle¢ simdi basing degerine atlar.

4. Yuzdelik degere uygun olan dolu hazne i¢in basing degerini (6rn.
900 mbar) giriniz.

5. [OK] tusuna basarak ayarlar kaydet
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6 Sensoruin gésterge ve ayar modulu ile devreye alinmasi

Maks. seviyeleme tamamlanmistir.
Doldurarak bir seviyeleme yapmak icin ekranda gérintiilenen gercek
Olclim degerini girin.

Debide min. ayar Su prosediru izleyin:

1. " [->]"ile " Devreye alma" menlsinu segcin ve [OK] ile teyit
edin. Sonra [->] ile " Min. seviye ayar" menlsini secin ve [OK]
dagmesiile teyit edin.

Adjustrent Min. adiustrent i, adiustrent

adjuztrient] 0.00: @ DD-DDD

Min.

E= -+~
0.0500 bar CF
=0.0001 bar

Mz, ajsfenf

—2.039 12.237
e e —

2. [OK] secenegine basarak mbar degerini edit edin ve [->] isaretini
kullanarak imleci istediginiz noktaya getirin.

3. istediginiz mbar degerini [+] ile ayarlayin ve [OK] secenegini
kullanarak degeri kaydedin.

4. [ESC] ve [->] isaretini kulanarak span (maks.) seviyelemeye gidin
iki tarafli (cift yonlii) debi halinde, negatif fark basing ta miimkindiir.
Minimum ayarda, maksimum negatif basing girilir. Lineerizasyonda
ya " ¢ift yonli" ya da " ¢ift yonli kéki alinmist" segilmelidir, bakiniz "
Lineerizasyon" menu secenegi.
Min. seviyeleme tamamlanmistir.
Basingla bir seviyeleme yapmak icin ekranda géruntiilenen gercek
Olcim degerini girin.

Debide maks. ayar Su proseduri izleyin:

1. Sonra [->] ile Maks. seviye ayari secenegini segin ve [OK] diig-
mesi ile teyit edin.

Adiuztrent Mas. acjustnent Max. adiustment
HMin, adjuztnent 190'00 & @ 1 0 -1 97
Mo, adiustrent = A" "
0.1000 bar —2.039 12.237
0.0000 bar S I — ]

2. [OK] secenegine basarak mbar degerini edit edin ve [->] isaretini
kullanarak imlegi istediginiz noktaya getirin.

3. lstediginiz mbar degerini [+] ile ayarlayin ve [OK] segenegini
kullanarak degeri kaydedin.

Maks. seviyeleme tamamlanmistir.
Basingla bir seviyeleme yapmak icin ekranda géruntilenen gercek
Olcim degerini girin.

Fark basincin sifir ayari Su prosedri izleyin:

1. " [->]"ile " Devreye alma" menisini secin ve [OK] ile teyit edin.
Sonra [->] ile " Zero seviye ayari" menusini segin ve [OK] ile teyit
edin.
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6 Sensoriin gosterge ve ayar moddli ile devreye alinmasi

Fark basin¢ span ayari

Mesafe yogunluk

Yogunluk min. ayar

Adjustrient Zero Zero
0.00 (}:3 [20.0000
Span = -+~ bar
0.0000 bar of | (-gs000 0.5500
—0.0001 bar

2. [OK] segenegine basarak mbar degerini edit edin ve [->] isaretini
kullanarak imlegi istediginiz noktaya getirin.

3. lstediginiz mbar degerini [+] ile ayarlayin ve [OK] secenegini
kullanarak degeri kaydedin.

4. [ESC] ve [->] isaretini kulanarak span (maks.) seviyelemeye gidin

Sifir seviyeleme tamamlanmistir.

Bilgi: )

Sifir ayan dilim ayarinin degerini degistirir. Olguim dilimi (sifir ve dilim

ayar arasindaki fark) bu durumda degismez.

Basingla bir seviyeleme yapmak i¢in ekranda géruntilenen gergek
Slctim degerini girin.
Su prosedur izleyin:

1. Sonra[->]ile span seviyeleme ayari segenegini secin ve [OK] ile
teyit edin.

Acljustrent EET Span
100.00 @ [21.0000
= b
1.0000 bar pE' | |pzo00 o 1000
L0000 bar

2. [OK] secenegine basarak mbar degerini edit edin ve [->] isaretini
kullanarak imlegi istediginiz noktaya getirin.

3. lstediginiz mbar degerini [+] ile ayarlayin ve [OK] segenegini
kullanarak degeri kaydedin.

Span ayari tamamlanmistir.

Basingla bir seviyeleme yapmak i¢in ekranda géruntulenen gergek

Olclim degerini girin.

Su prosedri izleyin:

" Devreye alim" men( segeginde [->] tusuna basarak " Ayarlama"
secenegini segin ve bunu [OK] tusuna basarak teyit edin. Simdi
de " Uzaklik" menUsini [OK] tusu ile onaylayin.

Ao justrent Distance Distance
istance 1.000n ii 1.000
Min. adjustrent "
Mas. adiustrent 0.000 99,999

[OK] digmesine basarak sensor uzakhgini diizeltin ve [->] tusuna
basarak oku istediginiz noktaya getirin.

istediginiz mesafeyi [+] ile ayarlayin ve [OK] secenegini kullana-
rak degeri kaydedin.

Uzaklik girme islemi tamamlanmistir.

Su prosedr izleyin:
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1. " [->]"ile " Devreye alma" menisiini se¢in ve [OK] ile teyit
edin. Sonra [->] ile " Min. seviye ayar" menlsini secin ve [OK]
dagmesiile teyit edin.

Ad justrent Min. adiustrent tin. adjustrent
Distance . 0.00: i DDD-DD
Min, adjustrent] = =
Max. adjustrent 0.000 kg~dm = —10.00 100.00
0.000 kg-dn® e e —

2. [OK] dugmesine basarak yuzdelik dederi diizeltin ve [->] tusuna
basarak oku istediginiz noktaya getirin.

3. lstediginiz ylizde degerini [+] digmesiyle ayarlayin ve [OK] tusu-
na basarak kaydedin. Bunu takiben ok, yogunluk degerini gésterir.

4. Yuzdelik degere uyan minimum yogunlugu girin.

5. Ayarlari [OK] ile kaydedin ve [ESC] ve [->] tuslarina basarak
seviye ayarini maksimuma getirin.

Min. yogunluk seviyeleme islemi tamamlanmistir.

Yogunluk maks. ayar Su prosedir( izleyin:

1. " [->]"ile " Devreye alma" menusunu secin ve [OK] ile teyit
edin. Sonra [->] ile " Maks. seviye ayar" menisunu secin ve [OK]
digmesi ile teyit edin.

Ad justrent Mas. adjustrient Max. adiustrent
Distance 1PU'UUZ e 1 Oﬂ.ﬂo
Fit. adjustrient = =
E 10.127 kgrsdm -10.00 100.00
0,000 ka-dnE e

2. [OK] dugmesine basarak yuzdelik degeri diizeltin ve [->] tusuna
basarak oku istediginiz noktaya getirin.

3. lstediginiz ylizde degerini [+] digmesiyle ayarlayin ve [OK] tusu-
na basarak kaydedin. Bunu takiben ok, yogunluk degerini gdsterir.

4. Yuzdelik degere uyan maksimum yogunlugu girin.
Maks. yogunluk seviyeleme islemi tamamlanmistir.

Mesafe arayiliz Su prosediru izleyin:
1. " Devreye alim" menu seceginde [->] tusuna basarak " Ayarlama"
secenegini segin ve bunu [OK] tusuna basarak teyit edin. Simdi
de " Uzaklik" menlsinl [OK] tusu ile onaylayin.

Adjustrient [Cistance Distance
1oo0n g [ [U1.000
HMin, adjustrment M
Max. acjustnent 0.000 99,999
e I —

2. [OK] dugmesine basarak sensor uzakligini dizeltin ve [->] tusuna
basarak oku istediginiz noktaya getirin.

3. istediginiz mesafeyi [+] ile ayarlayin ve [OK] secenegini kullana-
rak degeri kaydedin.

Uzaklik girme islemi tamamlanmigtir.

Minimum ayar - ayirma Su prosedr( izleyin:
katmani
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6 Sensoriin gosterge ve ayar moddli ile devreye alinmasi

Maks. seviye ayari ayirma
katmani

Sonlimleme

Lineerizasyon

1. " [->]"ile " Devreye alma" menlsiini se¢in ve [OK] ile teyit
edin. Sonra [->] ile " Min. seviye ayar" menlsinu secin ve [OK]
dagmesi ile teyit edin.

Ao justrent Min. adjustrent Hin. adiustment
Diztance . 0.00: Q DDD-DD
Min. adjustrient = "
Max. adjustrnent 0.500 m —10.00 100,00
0000 ™M [ e S —

2. [OK] dugmesine basarak ylzdelik degeri diizeltin ve [->] tusuna
basarak oku istediginiz noktaya getirin.

3. lstediginiz ylizde degerini [+] digmesiyle ayarlayin ve [OK] tusu-
na basarak kaydedin. Bunu takiben ok, yikseklik degerini gdsterir.

4. Yuzdelik degere uyacak sekilde, ayirma katmaninin minimum
yuksekligini girin.

5. Ayarlari [OK] ile kaydedin ve [ESC] ve [->] tuslarina basarak
seviye ayarini maksimuma getirin.

Ayirma katmaninin min. seviyeleme iglemi tamamlanmigtir.

Su prosedur izleyin:

1. " [->]"ile " Devreye alma" menusini segin ve [OK] ile teyit
edin. Sonra [->] ile " Maks. seviye ayar" menlsunu sec¢in ve [OK]
digmesi ile teyit edin.

A justrient Max. adjustrent Mas. adjustrent
Distance 190'002 ﬁ 1 D0.0[]
; 3 %
3.000m -10.00 100,00
0000 ™ S S E— —

2. [OK] dugmesine basarak yuzdelik degeri diizeltin ve [->] tusuna
basarak oku istediginiz noktaya getirin.

3. lstediginiz ylizde degerini [+] digmesiyle ayarlayin ve [OK] tusu-
na basarak kaydedin. Bunu takiben ok, yukseklik degerini gosterir.

4. Yuzdelik degere uyacak sekilde, ayirma katmaninin maksimum
yuksekligini girin.

Ayirma katmaninin maks. seviyeleme iglemi tamamlanmistir.

Proses kosullarina uygun élgim oynamalarinin séniimlemesi i¢in bu
men seceneginden O ... 999 sn'lik bir entegrasyon slresi ayarlayin.
Bunu 0,1 sn'lik adimlarla ayarlayabilirsiniz.

Belirlenen entegrasyon siiresi, dolum seviyesi ve proses basinci 8l¢i-
mu i¢in de elektronik fark basincinin tim uygulamalari i¢in de etkindir.

Setur Inhtearation tine Integration tine
Sensar rounting correction
Adiustrent 0.0s mﬂ 0 . 0
D ariping| ) -
Linearization
gurreni autput D'|D e

Fabrika ayari 0 sn'lik bir sénimlemedir.

Olclilmekte olan proses biyikliginin élgtim degeriyle lineer olarak
artmadigi tim 6lgiim islemlerinde lineerizasyon gereklidir. Bu, diferan-
siyel basing tizerinden 6lgulen debi icin veya seviye 6lgimu yapilarak
6lculen hazne hacimleri icin béyledir. Bu durumlar i¢in uygun lineeri-
zasyon e@imleri verilmistir. Yuzdesel 6l¢lim degeri ile proses blyukli-
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JAN

Ayar olanaginin kilitlen-

mesi/kilidin agiimasi

Dil

gu arasindaki iligkiyi girin. Lineerizasyon, dlclim degeri gstergesi ve
akim ¢ikist icin gecerlidir.

Setup Linearization Lincarization
Adjustrent Wl ine ar ]

To square root
bi-directional linear
bi-directional square root
User prog.

[Linear &

Lack adjustment
-

Debi élgiimu ve " Lineer" seceneginde gosterge ve cikis (ylzdelik
deger/akim) " Fark basing" a gore lineerdir. Bu sekilde 6rnegin bir
debi hesaplayicisi beslenebilir.

Debi élgcimii ve " K6k alinmis" secenegdinde gosterge ve cikis (ylz-
delik deger/akim) " Debi" ye gore lineerdir. ?

iki tarafli (cift yonlil) debide negatif fark basing miimkiindiir. Bu, "
Minimum ayar - debi" menu secenegdinde dikkate alinmalidir.

Dikkat:

WHG'ye gére bir tagsma guvenligi parcasi olarak kullanilacak her
sensor icin agagida yazilanlar dikkate alinmalidir:

Bir lineerizasyon egimi secilirse, 6lcum sinyali artik dolum ytksekli-
gine zorla lineer olmaz. Bu, kullanici tarafindan (6zellikle sinir sinyali
vericideki anahtarlama noktasinin ayari yapilirken) dikkate alinmalidir.

" Kullarimi kilitle/Yeniden serbest hale getir' menl secenegini kullana-
rak sensdr parametrelerinin istemeden veya yanliglikla degistirimesini
engelleyin.

Bu, dért haneli bir PIN'in girilmesiyle gerceklesir.

Setup FIH Eedienung
Linearization
Current output mﬂ U 0 Gesperrt
o 9993
Qeasureneni loop nare [ I R (R N | Freigeben?

PIN (sifre) aktif konumda oldugunda sadece su kullanim fonksiyonlari
PIN (sifre) giriilmeden ¢aligabilir:

o Menu seceneklerine basarak verilerin gdsterilmesi

e Sensordeki verilerin gosterge ve ayar modiliinden okunmasi

Sensoérin yeniden serbestge kullaniimasi (kilidinin agilmasi) ayni
zamanda herhangi bir menu seceneginde PIN sifresi girilerek de
yapilabilmektedir.

Dikkat:
PIN aktif oldugunda PACTware/DTM ve dider sistemler Uzerinden de
kullanim yapilamaz.

6.5.2 Ekran

Bu menu secenegi sizin istediginiz tlkenin dilini kullanmaniza izin
verir.

2 Cihaz yaklasik olarak sabit kalan 1si ve statik basingtan yola ¢ikarak koki
alinmis egim grafigi tizerinden él¢llen fark basingtan debiyi hesaplar.
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Gosterge degeri 1 ve 2 -

4..20mA

Gosterge formatlari 1 ve 2

Aydinlatma

Cihaz durumu

6 Senso6run gosterge ve ayar moduli ile devreye alinmasi

Dizplay Menu language
Menu language Deutsch
Indication walue 1 WaEalizh|
Indication value 2 Frangais
Display format Espariol
Backlight E"gcckuu

Asagidaki diller mevcuttur:

Deutsch
ingilizce
Fransizca
ispanyolca
Rusca
italyanca
Hollandaca
Portekizce
Japonca
Cince
Polonyaca
Cekce
Turkce

VEGADIF 85 teslimat sirasinda ingilizce ayardadir.

Bu menl se¢eneginden hangi 6lgim degerinin ekranda gorintilene-
cegini belirleyin.

Display
Menu language

Anzeigewert 1

Indication walue 1
law

alue 5 e, PrESs,
Indication value 2 |SU1(DIfFerenzdr.) |V| Stat. preszure
Dizplay format Fercent
Backlight gcaled

Gosterilen degerin fabrika ayar " diferansiyel basinci"dir.

Bu menl segeneginden, 6lciim degerinin ekranda virgiilden sonra
kag tane basamak gelecegini belirlersiniz.

Dizplay Dizplay format
Menu language
Indication value 1
Indicati alue 2

T
Dizplay forn.

g
b

Gosterge formati igin fabrika ayan " Ofomatik" konumu tzerindedir.

Gosterge ve ayar modulinin display'inin bir arka plan aydinlatmasi
vardir. Bu menil segeneginde aydinlatma acilir. Gerekli isletim gerilimi
icin " Teknik veriler" bélimune bakiniz.

Dizplay Eacklight
Menu language
Indication walue 1
Indication walue 2
Dizplay format

E it

Switched on

Teslimat durumunda aydinlatma agiktir.

6.5.3 Tani
Bu menu seceneginde cihazin durumu gériintilenmektedir.
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ibre basing

ibre - Sicaklik

Simiilasyon

Cia Crevice status
[ 3
Peak walue pressure OK
Peak walues terperature
Sirulation

Ariza halinde ariza kodu (6rnegin FO17), ariza tanimi (6rnegin " Ayar
stresi ¢ok kisa") ve servis amaciyla dort haneli bir numara gosterilir.
Ariza kodlarini ve tanimlarini, nedenlerini ve gideriimelerine iligkin
aciklamalari " Asset Management" béliminde bulabilirsiniz.

Sensorde fark basincinin ve statik basincin minimum ve maksimum
6lcuim degerleri kayot edilir. " Ibre basing" menu segenegdinde her iki
deger de gdsterilir.

Bir baska pencerede iki ibre degeri icin ayri ayr bir sifirlamayi yerine
getirebilirsiniz.

Diagnostics Dif feren. press. Fezet peak indicator
Device status it - 0.307 bar
UE P el Maz. 0.507 bar
Peak values terperature Static pressure Static pressure
Sirwlation it 0,00 bar
Mz 0.50 bar

Sensorde, 6lgiim hiicresinin ve elektronik isisinin minimum ve
maksimum 6lcum degerleri kayit edilir. " Ibre Isi"'da her iki deger de
gOsterilir.

Bir bagka pencerede iki ibre degeri icin ayri ayri bir sifirlamayi yerine
getirmeniz mimkuinddr.

Diaanoestics Measuring cell terp. Feset peak indicator
Device status Mlin. 20.26 T
3lue press M. 26.59 T

Electronics temperature Electronics temperature
Sirulation Min. - 32.80 ‘C
Mz Z8.02 T

Bu menu seceneginde 6lcim degerlerini simile edin. Bu sekilde
sinyal yolu veri yolu Gzerinden kontrol sisteminin girig kartina kadar
test edilmektedir.

Diagnastics Sirulation Sirulation
Device status 1]
Peak walue pressure Activate
FU (Lin. Percents = :
Meas. cell terp. simulation?
Electronics temperature
Simulation running Sirulation runking Sirulation
Pressure £0.0000 Deactivate
bar simulation?
0.0000 bar -0.5000 1.5000
[ N E——

istediginiz simiilasyon buytikligini secin ve istediginiz sayiyi girin.
Simulasyonu durdurabilmek i¢in [ESC] diigmesine basarak " Simdi-
lasyonu durdur" ve [OK] tuslaryla islemi teyit edin.

Dikkat:

SimUlasyon sirasinda simule edilen deger dijital sinyal olarak gorunti-
lenir. Asset Management fonksiyonu ¢ercevesinde durum gostergesi

Maintenance" olur.
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Tarih/Saat

Sifirlama

Devreye alma

6 Sensoriin gosterge ve ayar moddli ile devreye alinmasi

Bilgi:
Sensoér similasyonu 60 dakikanin sonunda otomatik olarak durdurur.

6.5.4 Diger ayarlar

Bu menu seceneginde sensérin dahili saatinin ayari yapilir. Yaz/kis
saati burada yapiimaz.
Hdiﬂonal

Forrmat

addjustments

g

Reset
Copy instr. settings
Sealing

gurreni autput

Sifirlama sirasinda kullanici tarafindan belirlenen belli bash parametre
ayarlari eski konumuna getirilir.

Additional adjustrents
Date-Time
R

opg instr. settings
Scaling
gurreni output

Totalizer 1
Totalizer 2

Su sifirlama fonksiyonlari mevcuttur:

Teslimattaki durumu: Fabrikadan teslim alindigi sirada parametre
ayarlarinin (verilen sipariste istenen ayarlar da dahil olmak Gzere) eski
durumuna getiriimesi. Hem serbest programlanabilen linearizasyon
egimi hem 6lguim degerleri bellegi silinir.

Temel ayarlar: Her cihaz icin 6zel parametre ayarlar da dahil olmak
lUzere tim ayarlarin standart degerlerine getirilmesi. Hem linearizas-
yon egimi hem 6l¢tim degerleri bellegi silinir.

Ekleme sayaci 1 ve 2: Debi uygulamasinda toplam debi miktarinin
eski degerine getiriimesi

Su tablo, cihazin standart de@erlerini gdstermektedir. Cihaz modeline
ve uygulamaya bagl olarak tim meni segenekleri mevcut olmayabilir
ya da sec¢eneklerin dizeni farkli yapilmis olabilir:

Menii secenegi Parametre Standart deger

Olgiim yeri ismi Sensor

Uygulama Uygulama Seviye

Birimler Seviyeleme birimi mbar (Nominal élgiim araliklari < 400 mbar)

bar (Nominal él¢tim araliklari < 1 bar)

Sicaklik birimi °C
Konum diizeltme 0,00 bar
Seviye ayari Sifir/Min. ayar 0,00 bar
% 0,00
Dilim/Maks. ayar bar cinsinden nominal él¢ciim aralig
% 100,00
Séniimleme Butlnlesme siiresi 1san
Lineerizasyon Lineer
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Menii secenegi

Parametre Standart deger

Kullanimin kilittenmesi

Kilit acik

Ekran

Menii secenegi

Standart deger

Men dili

Siparise 6zgin

Gosterge degeri 1

% cinsinden akim GIKig

Gosterge degeri 2

Keramik 6l¢tim hicresi: 6lcim hiicresi isisi, °C cinsinden
Metalik 6lgtim hiicresi: elektronik isisi, °C cinsinden

Gosterge formatlar 1 ve 2

Virgllden sonraki basamaklarin otomatik olarak sayisi

Aydinlatma Acik
Tani
Menii secenegi Parametre Standart deger
Cihaz durumu -
ibre Basing Guncel 6lglim degeri
Sicaklik Aktiiel 1s1 degerleri Olglim hiicresi, Elektronik
Similasyon Proses basinci
Diger ayarlar
Menii secenegi Parametre Standart deger
PIN 0000
Tarih/Saat Aktlel tarih/aktiiel saat
Cihaz ayarlarinin kopya-
lanmasi
Ozel parametreler Sifirlama yok
Olgekleme Olgekleme blyukligi | cinsinden hacimler
Olgekleme formati % 0 0 I'ye tekabdl eder
% 100 0 I'ye esittir

Cihaz ayarlarinin kopya-  Bu fonksiyonla cihaz ayarlari kopyalanmaktadir. Asagidaki fonksiyon-

lanmasi

lar mevcuttur:

e Sensodrden okunmasi: Sensordeki verilerin okunmasi ve gos-
terge ve ayar moduline kaydedilmesi

e Sensore yazilmasi: Gosterge ve ayar modulindeki verilerin
sensdre kaydedilmesi

Bu kapsamda, gdsterge ve ayar modilinin kullaniminin su verileri ya
da ayarlari kaydedilir:

e " Devreye alma" ve " Gosterge" mendlerinin tim verileri
e " Diger ayarlar' menusunde " Sifirlama, tarih/saat" segenekleri
e Serbest programlanmis linearizasyon egimi

50

VEGADIF 85 ¢« Modbus ve Levelmaster Protokoll

¢c80€c-d1-1/29€S



53571-TR-230822

6 Senso6run gosterge ve ayar moduli ile devreye alinmasi

Olgekleme (1)

Olcekleme (2)

Karakteristik degerler
dinamik basin¢l akim
oégesi

Additional adjustrents Copy instr. settings Copy instr. settings
Date-Time
R

Copy instrument

5 il Copy to sensor
Sealing settings? Py

Current output
el

Kopyalanan veriler gésterge ve ayar moduliinin bir EEPROM kay-
dedicisinde kaydedilir ve elekirik kesintisi oldugunda dahi bunlara
ulasilir. Bunlar buradan bir veya daha fazla sensére yazdirilabilir veya
bir elektronigin degistiriimesine karsilik veri givenligini saglamak
amaciyla muhafaza edilebilirler.

Uyari:

Veriler sensdre kayit edilmeden énce, sensére uygun olup olmadiklari
kontrol edilir. Kontrol islemi sirasinda kaynak verilerindeki sensér tipi
ve erek sensér gosterilir. Verilerin sensére uygun olmamasi halinde,
bir hata bildirimi yapilir veya bu fonksiyon bloke edilir. Kayit islemi
verilerin uygunlugu onaylandiktan sonra yapilir.

Display'de " Olgekleme"yi menii segeneginden, dolum degeri igin
Olcekleme buyuklugunu ve dlgekleme birimini belirleyebilirsiniz (6rn.
hacimler I'de).

Additional adijustrents Scaling
Reszet Masz=z
Caopy instr. settings Flow
g
Current output Others

ﬁHRT operation ok | | | | ——————————

" Olgekleme" menii seceneginden display'de dlcekleme formatin
ve doluluk 6lciim degerlerinin élceklemesini % 0 - % 100 arasinda
olacak sekilde belirleyebilirsiniz.

Additional adjustrents Scaling Scaling
Reszet .
Copy instr. settings Scaling variable 100 x = io00
ng = 1
Current output =
ﬁHRT operation mode 0 Dl

Bu menl se¢eneginde hem dinamik basingh akim 6desi belirlenir hem
de kutle veya hacim debisi segilir.

Additional adijustrents DF flow element Linit
Current output
RT operation mode

Uit i oLy
Adjustrent Lalure flow

i
Linit DF flow element Fdjustrent
Q- min
a-h Uit 100 % = 1
-] " kgss
kg~ min 0x= 1]
S kyrs

Bunun disinda %0 ya da %100'de hacim veya kutle akimi i¢in seviye-
leme yapilrr.
Cihaz debiyi segilmis olan birimde otomatikman toplar. Buna uygun

seviyeleme ve cift yonll lineerasyonda debi sayimi hem pozitif hem
de negatif yapilir.
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6 Sensoruin gésterge ve ayar modulu ile devreye alinmasi

Ozel parametreler

Cihaz adi

Cihaz modeli

Fabrika kalibrasyon tarihi

Sensor ozellikleri

Bu menu seceneginden 6zel parametreleri girebileceginiz korunan bir
alana girersiniz. Sensoriin 6zel gereksinimleri yerine getirebilmesi icin
nadiren de olsa bazi parametreler degistirilebilir.

Ozel parametre ayarlarini sadece servis galisanlanmizla géristiikten
sonra degistirin.
Rdditional adiustrents

HART apetation mode
DP flow elenent

Service login

h

Date~Tine
-

6.5.5 Bilgi

Bu mentden seceneginden cihaz isimleri ve cihazin seri numarasi
alinir:

urent version
Factary calibration date
Sensor characteristics

Bu meni segeneginden sensoriin donanim ve yazilim striimi gorin-
tulenir.

Info
Device nane

Inztrurent u
Factory calibration date
Senzor characteristics

Bu menu seceneginden sensorin fabrikada yapilan kalibrasyonunun
tarihi ve sensér parametrelerinin gésterge ve ayar modiillerinden
(bilgisayardan) son degistirilme tarihi gérantulenir.

Info

Device nare
Inztrument version
F. b ;
Sensor characteristics

Bu meni segeneginden sensoriin ruhsat, proses baglantisi, conta,
Olctim araligi, gévde ve diger 6zellikleri gérintilenir.

Info

Device name

Instrument version
Factory calibration date
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7 Sensor ve Modbus-Portunun PACTware ile devreye alinmasi

Sensor elektronigine

Modbus elektronigine

RS 485-Hattina

7 Sensor ve Modbus-Portunun PACTware ile

devreye alinmasi

7.1 Bilgisayari baglayin

Bilgisayar sensor elektronigine VEGACONNECT port adaptori ile

baglanir.
Parametrelendirme kapsami:
e Sensor elektronigi

Res. 37: Bilgisayarin arayiiz adaptériiyle sensére dogrudan baglanmasi

1 Bilgisayara USB kablosu
2 VEGACONNECT arayliz adaptéri
3 Sensér

Bilgisayar Modbus elektronigine bir USB-Kablosu ile baglanir.
Parametrelendirme kapsami:

e Sensor elektronigi
o Modbus elektronigi

Res. 38: Bilgisayarin USB tizerinden Modbus elektronigine baglanmasi
1 Bilgisayara USB kablosu

Bilgisayar RS 485-Hattina piyasada bulunan alisilagelmis bir port
adaptori RS 485/USB lizerinden baglanir.

Parametrelendirme kapsami:
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7 Sensor ve Modbus-Portunun PACTware ile devreye alinmasi

Kosullar

e

e

e Sensor elektronigi
e Modbus elektronigi

Bilgi:
Parametrelendirme icin RTU baglantisinin mutlaka kesilmesi gerekli-
dir.

® ®
L [Rs485
Use [CEE Q@
@

Res. 39: Bilgisayarin port adaptérii lizerinden RS 485-Hattina baglanmasi

Arayliz adaptéri RS 485/USB
Bilgisayara USB kablosu

RS 485-Hatti

Sensor

Gli¢ kaynagdi

(S NIV VN

7.2 Parametreleme

Cihazin Windows yukll bir bilgisayarla parametrelendiriimesi icin
PACTware konfigirasyon yazilimi ile FDT standardina uygun bir cihaz
surlicustine (DTM) gerek vardir. HGuncel PACTware versiyonu ve
mevcut tim DTM’ler bir DTM koleksiyonunda 6zetlenmistir. Ayrica
DTM’ler FDT standardina uygun diger ¢ergeve uygulamalara bagla-
nabilir.

Uyari:

Cihazin tum fonksiyonlarinin desteklenmesini saglamak igin daima en
yeni DTM koleksiyonunu kullanin. Ayrica, belirtilen tim fonksiyonlar
eski Firmware versiyonlarinda bulunmamaktadir. En yeni cihaz yazili-
mini internet sayfamizdan indirebilirsiniz. Guncelleme isleminin nasil
yapilacagi da yine internette mevcuttur.

Devreye almanin devami, her DTM Collection'un ekinde bulunan
ve internetten indirilebilen "< DTM Collection/PACTware" kullanma
kilavuzunda agiklanmaktadir. Detayl aciklamalar icin PACT-ware ve
VEGA-DTM'in Gevrim ici Cagri Merkezine bakin.
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7 Sensor ve Modbus-Portunun PACTware ile devreye alinmasi

Standart siirim/Tam
siirim

i
Modbus elektronigini
kullanarak bilgisayarla

PACTware = | B o)
Datei Bearbeiten  Ansicht Projekt Gerdtedten  Extras _Fenster _Hilf
Projekt # /([ Sesor b x
Gerste Tag
B rostec - VEGAPULS 64 HART
3 Bustooth ] Sensor with .. 20 mAMART interface orcontinuous lvelmessureme,
1@ Display
L & Sensor
(Set distances for level percentoges)
Sensor reference plane
Demping = -
Current output
Display Max adjustment - - Distance A
- Disgnostics
Additional sttings
Info Min. adjustment - - Distance B
Software version  ---
Seril number Max. adjustmentin % 10000 %
Distance A 0000 m
. % 000 %
T Min.adjustmentin
Distance B 30,000 m
ok ][ Cnca | [ Appy
= » | [9p Disconnect ted| | ( Dataset @ Administrator
<P | % <NONAME> Administrator

Res. 40: Bir DTM gériinimu érnegi

Tum cihaz DTM'leri Ucretsiz standart versiyon olarak ve Ucretli komple
versiyon olarak mevcuttur. Yaziimin tam anlamiyla kullanilabilmesi igin
gereken tim iglevler standart siriimde bulunmaktadir. Bir projenin
kolaylikla yapilabilmesini saglayan sihirbaz kullanimi oldukga kolaylas-
tirmaktadir. Projenin kaydedilmesi, yazdirimasi ya da projenin baska
bir formattan kaydedilip bagka bir formata yazdiriimasi da standart
stramun 6zellikleri arasindadir.

Tam sUrimde, ayrica, projenin tam olarak belgelenmesi amaciyla ge-
nisletilmis bir yazdirma fonksiyonunun yani sira 6lcim degeri ve yanki
egimi kaydetme gibi olanaklar da mevcuttur. Ayrica burada bir depo
hesaplama programi, bir de élgim degeri ve yanki egimi kayitlarinin
analizinin yapilmasini saglayan coklu bir gériintuleyici mevcuttur.

Standart stirim www.vega.com/downloads ve " Software" adresin-
den indirilebilir. CD formatindaki tam striimu yetkili bayinizden temin
edebilirsiniz.

7.3 Cihaz adresini belirleyin

VEGADIF 85, Modbus iletisiminde sensor olarak yer alabilmek icin bir
adrese gereksinim duyar. Adres ayar bilgisayar Gzerinden PACTware/
DTM ile veya Modbus RTU Uzerinden yaplilabilir.

Adresin fabrika ayarlan soéyledir:

e Modbus: 246
o Levelmaster: 31

Uyari:
Cihaz adresinin ayari yalnizca online yapilabilir.

Proje asistanini baslatip proje agacinin kurulmasini bekleyin. Proje
agacinda bulunan Modbus Gateway sembolline gidiniz. Farenin sag
dugmesiyle 6nce " Parametre" sonra da " Online Parametreleme"
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seceneklerini segerek Modbus elektronigi icin gerekli olan DTM'yi
baslatiniz.

DTM'nin menl gubugunda " civata anahtar" sembol(iniin yanindaki
ok isaretine giderek " Cihazdaki adresi degistir' menu secenegini
secip istediginiz adresi ayarlayiniz.

Bilgisayari kullanarak Cihaz katalogunda " Stirticdi" altinda gosterilen " Modbus Serial" op-
RS 485 baglantisi lize- siyonunu seginiz. Bu striiclye cift tiklayarak sirlciyt proje agacina
rinden dahil edebilirsiniz.

Bilgisayarinizin cihaz yénetimine giderek USB-/RS 485 adaptdrinin
hangi COM arayiiziinde bulunduguna bakiniz. Proje agacindaki "
Modbus COM."a gidip farenin sag digmesiyle " Parametre" sege-
negdini segerek SB-/RS 485 adaptorl icin DTM'yi baslatiniz. " Temel
ayarlar'a cihaz yonetiminde bulacaginiz COM arayiziniin numarasini
giriniz.

Farenin sag digmesiyle " Diger fonsksiyonlar" ve " Cihaz arama" se-
ceneklerini seciniz. DTM bagl olan modbus katilimcisini arar ve bunu
proje agacina dahil eder. Proje agacinda Modbus Gateway sembo-
liine gidiniz. Farenin sag digmesiyle 6nce " Parametre", sonra da "
Online Parametreleme"yi seciniz; DTM'yi bu sekilde baslatirsiniz.

DTM'nin menl gubugunda " civata anahtar" sembolliniin yanindaki
ok isaretine giderek " Cihazdaki adresi degistir' menu secenegini
secip istediginiz adresi ayarlayiniz.

Sonra tekrar proje agacindaki Modbus COM." semboliine gidip fare-
nin sag dugmesiyle " Diger fonksiyonlar" ve " DTM adreslerini degistir"
secenkelerini secin. Buraya Modbus Gateways'in degistirdiginiz
adresini giriniz.

Modbus-RTU lizerinden Cihaz adresi, Holding Kayitlari'nin 200 nolu kayidina gegirilir (bkz. bu

Kullanim kilavuzunun " Modbus Kayitlar").

izlenecek yol, séz konusu olan Modbus RTU'suna ve konfigiirasyon
aracina baghdr.

7.4 Parametreleme verilerini kilitle

Parametreleme bilgilerinin PACTware kullanilarak belgelenmesi ve
kaydedilmesi tavsiye olunur. Bunlardan bdylece kullanim ya da servis
icin bir defadan fazla yararlanilir.
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Kapali hazne

8 Olciim tertibatini devreye alin

8 Olciim tertibatini devreye alin

8.1 Seviye dlciimi

Res. 41: Kapali hazneler igin tercihi 6l¢tim diizeni

I VEGADIF 85

Il 3'lii ventil blogu

Il Ayirnic

1, 5 Bosaltma ventilleri

2, 4 Girig ventilleri

3 Kompanzasyon ventili

6, 7 VEGADIF 85'teki havalandirma ventilleri

A, BDurdurma ventilleri

Su prosedur izleyin:

1. Hazneyi alt baglanti noktasina kadar doldurun

2. Olglim diizenegini malzeme ile doldurun
3 numarali ventili kapatin: Yiksek-/Algak basing kismini ayirin
A ve B numarali ventilleri acin: Durdurma ventillerini agin

3. Yiksek basing tarafinin havasini ¢ikarin (Gerekirse algak basing
tarafini bosaltin.)

2 ve 4 numarali ventilleri agin: Uriin ortamini yilksek basingli tarafa
goénderin

6 ve 7 numarali ventilleri kisa sireligine agin, sonra yeniden
kapatin: Yiiksek basincl tarafi tamamen malzeme ile doldurun ve
havayi ¢ikarin

4. Olgim yerini, 6lglim kullanimina getirin
Simdi:
3, 6 ve 7 numarall ventiller kapali
2, 4, A ve B numarali ventiller agik
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8 Olciim tertibatini devreye alin

Buhar dolu kapali hazne

- )V
N

Res. 42: Buharla kapl kapali hazneler igin tercihi 6l¢im dizeni
| VEGADIF 85
I 3'lii ventil blogu
Il Ayirie
IV Yogusku kabi
1, 5 Bosaltma ventilleri
2, 4 Giris ventilleri
3 Kompanzasyon ventili
6, 7 VEGADIF 85'teki havalandirma ventilleri
A, BDurdurma ventilleri
Su prosedur izleyin:
1. Hazneyi alt baglanti noktasina kadar doldurun
2. Olgiim diizenegini malzeme ile doldurun
A ve B numarali ventilleri acin: Durdurma ventillerini agin

Algak basing etkin basing hattini yogusku kabinin yiksekligine
gelinceye kadar doldurun

3. Cihazin havasini bosaltin. Bunun igin:
2 ve 4 numarali ventilleri agin: Malzemeyi génderin

3 numarali ventili agin: Yiiksek ve alcak basing kenarlarinin belli
bir seviyede kalmasi

6 ve 7 numarali ventilleri kisa sureligine agin, sonra yeniden
kapatin: Olgiim cihazini tamamen malzeme ile doldurun ve havayi
cikarin

4. Olgiim yerini, dlciim kullanimina getirin. Bunun igin:
3 numarali ventili kapatin: Yuksek-/Algak basing kismini ayirin
4 numarali ventili agin: Algak basing tarafini baglayin
Simdi:
3, 6 ve 7 numarali ventiller kapali
2, 4, A ve B numarali ventiller agik.
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8 Olciim tertibatini devreye alin

8.2 Debi élcimi

Gazlar

Hlo>
Hl~

——— e ——a

= 0

Res. 43: Gazlarda debi diglileceginde tercih edilen 6l¢iim diizeni, 3l ventil
blogu tizerinden baglanti, iki yandan flanglanabilir

| VEGADIF 85

I 3'li ventil blogu

2, 4 Girig ventilleri

3 Kompanzasyon ventili

6, 7 VEGADIF 85'teki havalandirma ventilleri

Swvilar

Res. 44: Swvilar igin tavsiye edilen dlglim diizenegdi

I VEGADIF 85

Il 3'lii ventil blogu

Il Ayirici

1, 5 Bogaltma ventilleri

2, 4 Girig ventilleri

3 Kompanzasyon ventili

6, 7 VEGADIF 85'teki havalandirma ventilleri
A, B Durdurma ventilleri

Su prosedrl izleyin:
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8 Olciim tertibatini devreye alin

Ventil 3'i kapatin
Olglim diizenegini malzeme ile doldurun.

Bunun icin, A, B (varsa) ile 2, 4 ventillerini agin: Malzeme iceri
akar

Gerekirse etkin basing hatlarini temizleyin (gazlarda basingl hava
Ufleyerek, sivilarda su puskdrtilerek). ¥

Bunun i¢in, 2 ve 4 numarali ventilleri kapatarak cihazi bloke edin.

Sonra 1 ve 5 numarali ventilleri agarak, etkin basing hatlarinin
havave su ile temizlenmesini saglayin.

Temizleme bittikten sonra 1ve 5 (varsa) numarali ventilleri kapatin
Cihazin havasini bosaltin. Bunun igin:

2 ve 4 numarall ventilleri agin: Malzeme iceri akar

4 numarali ventili kapatin: Algak basing kismi kapanir

3 numarali ventili agin: Yiiksek ve alcak basing kenarlarinin belli
bir seviyede kalmasi

6 ve 7 numarali ventilleri kisa slreligine a¢in, sonra yeniden
kapatin: Ol¢lim cihazini tamamen malzeme ile doldurun ve havayi
¢ikarin

Asagidaki kosullar saglandigi takdirde, konum diizeltmesi yapin.
Kosullar yerine getiriimemigse, konum dizeltmesi ilk 6.adimdan
sonra yerine getirilir.

Kosullar:

Proses kapatilamiyor.

Basing ¢cikarma yerleri (A ve B), ayni jeodezik yuksekliktedir.
Olgiim yerini, 8lgtim kullanimina getirin. Bunun igin:

3 numarali ventili kapatin: Yuksek-/Algak basing kismini ayirin
4 numarali ventili agin: Algak basing tarafini baglayin

Simdi:

1, 3, 5, 6 ve 7 numarali ventiller kapal 4

2 ve 4 numarali ventiller agik

A ve B numarali ventiller agik

Debi kapatilabiliyorsa konum dizeltmesi yapin.

3 5 ventilli diizende.
4 1, 3, 5 numarali ventiller: 5 ventilli dizende.
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9 Tani, Uriin Yonetimi ve Servis

Bakim

Yapismalara karsi 6n-
lemler

Temizleme

Olciim degeri bellegi

Olay bellegi

9 Tani, Uriin Yénetimi ve Servis

9.1 Bakim

Amaca uygun kullanildigi takdirde normal kullanimda herhangi 6zel bir
bakim yapiimasina gerek yoktur.

Bazi uygulamalarda zarda biriken dolum malzemesi 6l¢iim sonucunu
etkileyebilir. Bu nedenle ¢ok madde birikmemesi ve dzellikle katilasma
durumlarinin édnlenmesi igin her sensérin ve uygulamanin ihtiyacina
uygun 6nlemler alin.

Temizleme aligkanligi cihazdaki model etiketi ile isaretlerin gérinme-
sini saglar.
Su maddelere dikkat edin:

e Sadece govde, model etiketi ve contalara zarar vermeyen temizlik
malzemeleri kullanin
e Sadece cihaz koruma sinifina uyan temizlik yéntemlerini uygulayin

9.2 Tani hafizasi

Cihaz, tani amagli cok sayida bellege sahiptir. Elektrik kesintisi olsa
da verilere bir sey olmaz.

Doénlistmlu bir bellege 100.000 6lgiim degerine kadar veri kaydedile-
bilir. Her kayit tarih/saat ve 6lgiim degeri gibi bilgileri icerir.

Cihazin modeline bagli olarak kayit edilen degerler 6rnegin sunlardir:

Seviye

Proses basinci
Diferansiyel basinci
Statik basin¢

Yuzde deger
Olgeklenmis degerler
Akim cikisl

Lin. ylizde

Olglim hiicresi Isis
Elektronik sicakhgi

Olgiim degeri bellegi teslimatta aktiftir ve basing degerini, lglim
hiicresinin isisini, elektronik fark basingta statik basinci da her 10
saniyede bir bellege kayit eder.

Hem istediginiz dederler hem de kayit kosullar bir bilgisayar lize-
rinden PACTware/DTM ve/veya EDD iletim sistemi ile belirlenir. Bu
sayede veriler okunur ve gerekirse sifirlanir.

500'e kadar olay tarih/zaman kaydi ile birlikte otomatik olarak sensére
kaydedilir ve bu bilgi silinemez. Her kayit tarih/saat, olayin tipi, olay
tanimi ve deger gibi bilgileri igerir.

Olay tipleri 6rnegin sunlardir:

e Bir parametrenin degistiriimesi

e Acma ve kapatma zamani
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9 Tani, Urlin Yénetimi ve Servis

Durum mesajlari

o Durum mesajlan (NE 107 geregince)
e Hata mesajlar (NE 107 geregince)

Bilgiler PACTware/DTM'li bir bilgisayar tizerinden ya da EDD'li ydnetim
sistemi ile okunur.

9.3 Uriin Yonetimi Fonksiyonu

Cihazda, NE 107 ve VDI/VDE 2650'ye gore otomatik bir kontrol ve tani
aracl bulunmaktadir. Asagida belirtilen tablolarda tanimlanan durum
mesajlariyla ilgili detayll hata mesajlari " Tani" men( segeneginde s6z
konusu ayar aracinda goérulur.

Durum mesajlar asagida belirtilen kategorilere ayriimigtir:

Kesinti

Fonksiyon kontrolu
Spesifikasyon disinda
Bakim ihtiyaci

ve piktogramlar ile belirtilir:
@ @ ® @

Res. 45: Durum mesajlarinin piktogramlari

Aniza (Failure) - kirmizi

Spesifikasyonun disinda kalan (Out of specification) - Sar
Fonksiyonun kontrolii (Function check) - Turuncu

Bakim (Maintenance) - Mavi

LNV

Ariza (failure):
Cihazda bir fonksiyon arizasi tespit edildiginde cihaz bir ariza mesaji
verir.

Bu durum mesaji daima aktiftir. Kullanici tarafindan kapatiimasi mim-
kiin degildir.

Fonksiyon kontrolii (function check):

Cihazda calisiimakta, élgim degeri gegici olarak gecerli degil (6rne-
gin, bir simllasyon sirasinda)

Bu durum bildirimi standart konumdayken pasiftir.

Spesifikasyonun disi (out of specification):
Cihaz spesifikasyonu asildigindan dolayi 6lcim degeri glivenilir degil
(6rnegin, elektronik sicakligr)

Bu durum bildirimi standart konumdayken pasiftir.

Bakim ihtiyaci (maintenance):

Dis etkiler sonucu cihazin fonksiyonu kisitlanmistir. Olgiim etkilen-
mektedir, 6lgim degeri halen gecerlidir. Cihazin (6rnegin, yapismalar
nendeniyle) yakin zamanda arizalanma ihtimali olabileceginden,
cihazin bakimini simdiden planlayin.
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9 Tani, Uriin Yonetimi ve Servis

Bu durum bildirimi standart konumdayken pasiftir.

Failure

Kod Neden Sorun giderme DevSpec

Metinli bildirim State in CMD 48
FO13 Fazla basing veya dusiik basing | Olgiim hiicresini degistir Byte 5, Bit 0/ By-
Gegerli 6lgtim degeri | Olglim hiicresi bozuk Cihazi onarima génderin te0...5

mevcut degil

FO17 Seviye ayari belirtilen degerlerin | Seviyeleme ayarinin sinir deger- | Byte 5, Bit 1/ By-

Ayar suresi ¢cok kisa

disinda kaliyor

lere gore degistirilmesi

te0...5

F025

Lineerizasyon tablosun-
da hata

Boru baglanti noktalar surekli
olarak artmiyor (6r. mantiksiz de-
ger ciftleri)

Lineerizasyon tablosunu kont-
rol edin

Tablonun silinmesi/yeniden ¢i-
zilmesi

Byte 5, Bit 2/ By-
te0...5

F036

Calisan bir sensor yazi-
liminin olmamasi

Yaziim glncellemesi hatall veya
yarim kalmig

Yazilim giincellemesini tekrar-
layin

Elektronik modelini kontrol edin
Elektronik moduliini degistirin
Cihazi onarima génderin

Byte 5, Bit 3/ By-
te0...5

F040 Donanim hatali Elektronik modullini degistirin | Byte 5, Bit 4 / By-
Elektronikte hata Cihazi onarima génderin te0..5
F041 Sensor elektronigine baglan- Sensor elektronigi ve ana e- -
iletigim hatas tryok lektronik a'raS|r'1de.:1l.<i baglantiyi
kontorl edin (birbirinden ayri o-
lan modellerde)
F080 Genel yazilim hatasi Calisma gerilimini kisa sureligi- | Byte 5, Bit 5/ By-

Genel yazilim hatasi

ne ayirin

te0...5

F105

Olgim degeri belirle-
niyor

Cihaz hala agilma asamasinda.
Olgiim degeri de halen bulu-
namadi

Acllma agsamasinin sonunu bek-
leyin

Byte 5, Bit 6 / By-
te0...5

F113 Dahili cihaz iletisiminde hata Calisma gerilimini kisa sureligi- | Byte 4, Bit 4 / By-
iletigim hatasi ne ayirin te0...5

Cihazi onarima génderin
F260 Fabrikada yapilan kalibrasyon- | Elektronik modulini degistirin | Byte 4, Bit 0/ By-

Kalibrasyonda hata

da hata
EEPROM'da hata

Cihazi onarima génderin

te0...5

F261
Cihaz ayarinda hata

Devreye alimda hata
Sifirlama sirasinda hata

Devreye alimi tekrarlayin
Sifirlamay! tekrarlayin

Byte 4, Bit 1/ By-
te0...5

F264

Kurulum/Devreye alim
hatasi

Secilen uygulama igin tutar-

I olmayan ayarlar (6r.: uzaklik,
proses basinci uygulamasinda
seviye ayar birimleri)

Gecersiz sensor konfigiirasyonu
(6r.: Diferansiyel basinci élgim
hiicresi baglantisi olan elektronik
diferansiyel basinci uygulamasi)

Ayarlar degistirilsin

Baglantisi yapilan sensor konfi-
gulrasyonunu veya uygulamayi
degistirin

Byte 4, Bit 2/ By-
te0...5
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Olgtim fonksiyonu a-
rizal

Calisma gerilimini kisa sureligi-
ne ayirin

Kod Neden Sorun giderme DevSpec
Metinli bildirim State in CMD 48
F265 Sensor artik 6lgim yapmiyor Sifirlayin Byte 4, Bit 3/ By-

te0...5

Tab. 7. Hata kodlari ve yazili mesajlar, hatanin nedenleri hakkinda ipuglari ve hatanin giderilmesi

Function check

Simulasyon etkin

60 dakika sonra otomatik kapan-
may! bekle

Kod Neden Sorun giderme DevSpec
Metinli bildirim State in CMD 48
C700 Bir simiilasyon etkin Simulasyonu kapat "Standardized

Status 0" iginde
"Simulation Ac-
tive"

Out of specification

Tab. 8: Hata kodlari ve yazill mesajlar, hatanin nedenleri hakkinda ipuclar ve hatanin giderilmesi

Teslimatta hata

veriler eski hallerine getirilemedi

Sensor verili XML dosyasini sen-
sore yukleyin

Kod Neden Sorun giderme DevSpec
Metinli bildirim State in CMD 48
S600 Belirtilmeyen alanda elektroni- | Cevre sicakligini kontrol edin Byte 23, Bit 0/ By-
Onaylanmamis elektro- | 9in sicakligi Elektronigi yalitin te14..24
nik sicakhgi
S603 Spesifiklestiriimig araligin altinda | Elektrik baglantisini test edin -
izin verilmeyen calisma | @lan ¢alisma gerilimi Gerekiyorsa caligma gerilimi-
gerilimi ni arttirin
S605 Ayar alani altinda veya lizerinde | Cihazin nominal él¢lim araligi- |-
izin verimeyen basing kalan proses basinci élgimu ni test edin
degeri Gerekirse daha buytk 6l¢im a-

raligi olan cihaz kullanin
Maintenance
Kod Neden Sorun giderme DevSpec
Metinli bildirim State in CMD 48
M500 Teslimatta sifilama yapildiginda | Sifirlamayi tekrarlayin 14...24'10k baytin

0 olan biti

M501

Etkin olmayan lineeri-
zasyon tablosunda hata

Boru baglanti noktalar srekli
olarak artmiyor (6r. mantiksiz de-
Jer ciftleri)

Lineerizasyon tablosunu kont-
rol edin

Tablonun silinmesi/yeniden c¢i-
zilmesi

14 ... 24'lik baytin
1 olan biti

M502

Durum kaydedicide
hata

EEPROM donanim hatasi

Elektronik modulini degistirin
Cihazi onarima génderin

14...24'10k baytin
2 olan biti

M504

Bir cihaz aray(zun-
de hata

Donanim hatali

Elektronik modulini degistirin
Cihazi onarima génderin

14...24'10k baytin
3 olan biti
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Kod Neden Sorun giderme DevSpec
Metinli bildirim State in CMD 48
M507 Devreye alimda hata Sifirlamay! yerine getirin ve dev- | 14...24'liik baytin
Cihaz ayarinda hata Sifirlama sirasinda hata reye alimi tekrarlayin 4 olan biti

Ariza oldugunda yapila-

caklar

Arizalarin giderilmesi

Arizayi giderdikten sonra

yapilmasi gerekenler

24 Saat Hizmet-Gagri
Merkezi

Hazirhklar

A

9.4 Arnizalarin giderilmesi

Herhangi bir arizanin giderilmesi igin gerekli énlemleri almak teknisye-
nin gérevidir.

Alinacak ilk dnlemler sunlardir:

o Degerlendirme ve hata bildirimleri
e Cikis sinyalinin kontroll
e Olgum hatalari ile basa ¢ikma

Diger kapsamli tani olanaklarini size kumanda uygulamasi olan bir
akill telefon veya bir tablet, PACTware yazilimina ve gereken DTM'ye
sahip bir bilgisayar veya notebook sunar. Birgok durumda ariza nedeni
bu yolla tespit edilerek ¢ozulir.

Ariza nedeni ve alinan 6nlemlere bagl olarak " Calistirma" boliminde
tanimlanan iglem adimlarini en bastan baslayarak tekrarlayin ve akla
yatkinigini ve bGtinligini kontrol edin.

Bu énlemler yine de herhangi bir sonu¢ vermedikleri takdirde acil
durumlar icin +49 1805 858550 numarali telefondan VEGA Gagri
Merkezimizi arayabilirsiniz.

Cagri merkezimiz size normal ¢alisma saatleri disinda da haftada 7
gun araliksiz hizmet vermektedir.

Bu hizmeti diinya ¢apinda sundugumuz icin destek ingilizce olarak
verilmektedir. Hizmet Ucretsizdir, sadece normal telefon maliyeti
dogmaktadir.

9.5 Proses flanglarini degistirilmesi

Proses flanslari, gerektiginden kullanici tarafindan 6zellikleri 6zdes
olan bir tiple degistirilebilir.

Gerekli yedek pargalar, siparis ¢zelliklerine bagl olarak:

e Proses flanslari
e Contalar
e Vidalar, somunlar

Gerekli aletler:
e SW 13 civata anahtari

Calismalarin 6rnegin calisma tezgahi gibi temiz ve diiz bir yiizey
Uzerinde yapilmasi Onerilir.

Dikkat:
Proses flanglarinin icinde kalan proses malzemeleri nedeniyle yara-
lanma tehlikesi mevcuttur. Bu tehlikelere karsi gerekli dnlemleri alin.
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Soékme

Montaj

e

>©

Su prosedri izleyin:
1. Altigen viday bir civata anahtari ile caprazlamasina sékuin

2. Proses flanglarini dikkatle ¢ikarin, bunu yaparken fark basing
6lgiim hlcresine zarar vermeyin

3. O halkali contalari ucu sivri bir aletle proses flansinin yivlerinden
cikarin

4. Orring yivlerini ve ayirict membranlari uygun bir temizlik malzeme-
si ve yumusak bir bezle temizleyin

Uyari:
Yagsiz ve gressiz modellerde ek temizlik talimatlarini dikkate aliniz

Su prosedri izleyin:
1. Yeni ve hasarsiz o halkali contalarini yivlere oturtun, iyice oturdu-
gundan emin olun

2. Proses flanslarini dikkatlice fark basing 6l¢lim hiicresine monte
edin, bunu yaparken conta yivde kalmalidir

3. Kusursuz vida ve somunlari takin, caprazlamasina vidalayin
4. Once 8 Nmile, sonra 12 Nm kuvvetiyle sikilayin

5. Final sikilamayi 160 bar'da 16 Nm kuvvetiyle, 400 bar'da 18 Nm
ve bakir contalarda 22 Nm kuvvetiyle yapin.

Proses flanglarinin degistiriimesi bu sekilde tamamlanmis olur.
Uyari:

Cihazi 6lciim noktasina monte ettikten sonra bir kez daha pozisyon
dizeltme ayari yapiniz.

9.6 1P68 (25 bar) modelinin proses modiillerinin
degistirilmesi

IP68 (25 bar) modelinde, kullanici proses modullerini degistirebilir.

Baglanti kablosu ve dis gévde tekrar kullanilabilir.

Gerekli aletler:

e Allen anahtari, 2 ebadinda

Dikkat:
Degistirme islemi yalnizca elektrik akiminin kapali oldugu durumda
yapiimalidir.

Ex uygulamalarda sadece uygun Ex ruhsati olan parcalar kullanilabilir.

Dikkat:

Yenileriyle degistireceginizde modiillerin i¢ kismini kir ve nemden
koruyun.

Degistirme isleminde su sekilde hareket edin:

1. Tespit vidasini allen anahtari ile sékiniz.

2. Kablo modulunu dikkatlice roses modultinden ¢ikariniz.
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8

e

0©Q

Res. 46: IP 68 modelinde (25 bar) ve yan taraftan kablo ¢ikisinda, dis gévde
VEGADIF 85

Proses modlilleri
Konnektor
Sabitleme vidasi
Kablo modlilci
Baglanti kablosu
Dis gévde

[OWE IR NI VEEN

Baglanti figini ¢ikariniz
Yeni proses moduliinii 8lcim noktasina monte ediniz.
Baglanti fisini yeniden takiniz.

Kablo moduliini proses modiilline gegiriniz ve istediginiz pozis-
yona dénduriniz.

7. Tespit vidasini allen anahtari ile sikilayiniz.
Degistirme islemi bdylece tamamlanmis olur.

Gerekli seri numarasini cihazin tzerindeki model etiketinde veya
teslim belgesinde bulabilirsiniz.

IZER

9.7 Elektronik modiilii degistirin
Elektronik modul bir ariza durumunda kullanici tarafindan 6zdes bas-
ka bir modulle degistirilebilir.

Ex uygulamalarda sadece uygun Ex ruhsati olan bir cihaz ve elektro-
nik moduller kullanilabilir.

Elektronigin degistirilmesi hakkindaki ayrintili bilgileri elektronik modu-
|Gnun kullanim kilavuzundan bulabilirsiniz.

9.8 Yazihim giincelleme

Cihaz yaziiminin giincellenmesi icin su komponentlerin kullanilimasi-
na gerek vardir:

e Cihaz

e Glg kaynagi

o VEGACONNECT araylz adaptoru
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e PACTware yaziliml bilgisayar
e Dosya halinde glincel cihaz yazilimi

Cihazin aktliel yaziimi ve ayrintili bilgilerine www.vega.com adresinde
bulacaginiz download béliminden ulasabilirsiniz.

Kurulum hakkinda bilgileri indirdiginiz dosyadan bulabilirsiniz.

Dikkat:

Lisansli cihazlarin sirf belli yaziim stramleri ile kullaniimasi 6ngé-

rilmis olabilir. Bu ytizden yazilim glincellenirken lisansin etkin kalip
kalmadigina dikkat edin.

Ayrintili bilgilere www.vega.com adresinde bulacaginiz download
béluminden ulasabilirsiniz.

9.9 Onarim durumunda izlenecek prosediir

Internet sayfamizdan onarim durumunda nasil bir prosedur izlemeniz
gerektigi hakkindaki ayrintili bilgileri bulabilirsiniz.

Onarimi hizli ve agik soru birakmadan yerine getirebilmemiz igin ciha-

zinizin verilerini kullanarak orada cihaz geri génderim formu olusturun.

Bunun icin sunlara ihtiyaciniz var:

e Cihazin seri numarasi

e Problem hakkinda kisa agiklama

e Urln ortami hakkinda bilgiler

Olusturulan cihaz geri génderim formunun ¢iktisini alin.

Cihazi temizleyin ve kirlmasina karsi korunakl sekilde ambalajlayin.

Yazdirilan cihaz iade formu ve varsa glivenlik pusulasi cihazla birlikte
génderilmelidir.

Olusturulan cihaz iade formunun Gzerinde iade edeceginiz yerin
adresi vardir.
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10 Sokme

10.1 Sékme prosediiri

Cihazi s6kmek icin " Montaj" ve " Gli¢ kaynagina baglanmasi" bélim-
lerinde anlatilan adimlari tersten baglayarak takip ediniz.

lkaz:

Soékme islemi sirasinda tanklar ve boru hatlarindaki proses kosulla-
rini dikkate aliniz. Yiiksek basinglar veya sicakliklar, agresif ve toksik
malzemeler nedeniyle yaralanma tehlikesi s6z konusu olabilir. Bu
tehlikelerden gerekli 6nlemleri alarak kacininiz.

10.2 Bertaraf etmek

Cihazi bu alanda uzman bir geri déntsim isletmesine gétiriin, bu is
icin genel atik tesislerini kullanmayin.

Eger cihazdan ¢ikarllmasi mumkin olan piller varsa, énce cihazdan
mevcut bu pilleri ¢ikarin ve pilleri ayrica bertaraf edin.

Bertaraf edeceginiz eski cihazda kisisel bilgilerin kayitl olmasi halin-
de, cihazi bertaraf etmeden énce bunlari siliniz.

Eski cihazi usulline uygun sekilde bertaraf edemeyecekseniz geri
iade ve bertaraf konusunda bize basvurabilirsiniz.
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11.1 Teknik 6zellikler

izin verilmis cihazlara iligkin not

Ex onayi vb. gibi izinleri verilmis cihazlar igin teslimat kapsaminda s6z konusu emniyet talimatlarin-
da bulunan teknik veriler gecerlidir. Proses kosullari veya gii¢c kaynagi gibi konularda veriler burada

verilen bilgilerden farkl olabilir.

Tum ruhsat belgeleri internet sayfamizdan indirilebilmektedir.

Malzemeler ve agirliklar

316L malzemesi, 1.4404 ve 1.4435 paslanmaz celige uymaktadir

Ortamla temas eden malzemeler
- Proses baglantisi, yan flanglar
— Ayirma zari

- Conta

— Diyafram uzantisinda conta

— Sizdirmaz vidalar

— Havalandirma ventilleri

Diyafram contasi sivisi

- Standart uygulamalar

— Oksijenli uygulamalar
Malzemeler, ortamda islanmamig
— Elektronik gévde

— Kablo baglanti elemani

— Conta disli boru baglantisi
- Tipa disli kablo baglantisi
— Dig gbvde

— Soket, dis elektronik gévdeye ait duva-
ra montaj plakasi

— Govde soketi ve duvara montaj plakasi
arasinda conta

— Conta - Govde kapagi
— GoOvde kapag izleme penceresi
- Yan flanglar icin vidalar ve somunlar

— Topraklama terminalleri

- 1P68 6lclim degeri kaydedici ile dis
elektronik gévde arasinda baglanti
kablosu

9 Sapan proses sicakligi sinirlarini dikkate alin

316L, Alloy C276 (2.4819), stper dupleks (1.4410)

316L, Alloy C276 (2.4819), 316L/1.4404 6 um altin
kaplama

FKM (ERIKS 514531), EPDM (ERIKS 55914)
Bakir sizdirmazlik halkasi

316L

316L

Silikon yagi
Halokarbon yag ®

PBT plastik (Poliester), Altininyum -pres dékim toz kapli,
316L

PA, paslanmaz celik, piring
NBR

PA

PBT plastik (poliester), 316L
PBT plastik (poliester), 316L

TPE (Tamamen baglanmis)

Silikon SI 850 R, NBR silikonsuz
Polikarbonat (UL746-C listelenmig), cam ©

PN 160 ve PN 400: altigen basli vida
DIN 931 M8 x 85 A4-70 (1.4404/316L), altigen somun
DIN 934 M8 A4-70 (1.4404/316L)

316Ti/316L
PE, PUR

9 Aluminyum ve paslanmaz celik hassas dékim gévdede cam
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— Kablo tizerinde IP68 slirimlnde
model etiketi tasiyici

Agirhk

PE-Sert

yakl. 4,2 ... 4,5kg (9.26 ... 9.92 Ibs), proses baglantisina

bagl olarak

Maks. sikma torklari

Montaj dirsegdi bileziginin sabitleme
somunu

Oval flans adaptériiniin montaj civata-
lari, vana blogu ve proses elemanlarinin
montaj dirsegi

Havalandirma vafleri, kapak somunlar 7
Proses elemanlarinin montaj civatalari
- 160 bar

— 400 bar

Dis gévdenin soketlenmesi

NPT kablo vidalari ve Conduit-borular

- Plastik gévde

— Aliiminyum gévde/Paslanmaz gelik

30 Nm (22.13 Ibf ft)

25 Nm (18.44 Ibf ft)

18 Nm (13.28 Ibf ft)

16 Nm (11.80 Ibf ft)
18 Nm (13.28 Ibf ft)
5 Nm (3.688 Ibf ft)

10 Nm (7.376 Ibf ft)
50 Nm (36.88 Ibf ft)

gbvde

Giris biyiikliigi

Olgiim araliklan, b

ar cinsinden

Olciim aralig

Nominal 6lctiim arahgi

Maksimum ayar arahgi

10 mbar -10 mbar ... +10 mbar -12 mbar ... +12 mbar
30 mbar -30 mbar ... +30 mbar -36 mbar ... +36 mbar
100 mbar -100 mbar ... +100 mbar -120 mbar ... +120 mbar
500 mbar -500 mbar ... +500 mbar -600 mbar ... +600 mbar
3 bar -3 bar ... +3 bar -3,6 bar ... +3,6 bar

16 bar -16 bar ... +16 bar -19,2 bar ... +19,2 bar
40 bar -40 bar ... +40 bar -48 bar ... +48 bar

Olgiim araliklar, p

si cinsinden

Olciim aralg Nominal 6l¢iim aralig Maksimum ayar araligi
0.15 psig -0.15 psig ... +0.15 psig -0.18 psig ... +0.18 psig
0.45 psig 0.45 psig ... +0.45 psig -0.54 psig ... +-0.54 psig
1.5 psig -1.5 psig ... +1.5 psig -1.8 psig ... +1.8 psig
7.5 psig -7.5 psig ... +7.5 psig -9 psig ... +9 psig

45 psig -45 psig ... +45 psig -5.4 psig ... +5.4 psig
240 psig -240 psig ... +240 psig -288 psig ... +288 psig
" 4 kath PTFE
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Olgiim aralig Nominal dl¢iim araligi Maksimum ayar araligi
580 psig -580 psig ... +580 psig -696 psig ... +696 psig
C')Igi'lm araliklari, kPa cinsinden

Olgiim aralig Nominal él¢iim araligi Maksimum ayar araligi
1 kPa -1kPa... +1 kPa -1,2kPa ... +1,2 kPa

3 kPa -3kPa ... +3 kPa -3,6 kPa ... +3,6 kPa

10 kPa -10kPa ... +10 kPa -12kPa ... +12 kPa

50 kPa -50 kPa ... +50 kPa -60 kPa ... +60 kPa

300 kPa -300 kPa. ... +300 kPa -360 kPa ... +360 kPa
1600 kPa -1600 kPa ... +1600 kPa -1920 kPa ... +1920 kPa
4000 kPa -4000 kPa ... +4000 kPa -4800 kPa ... +4800 kPa
Turn Down

izin verilen maksimum Turn Down Sinirsiz (20 : 1'e kadar tavsiye edilir)
Turn down (TD) nominal 6l¢im aralihdi ile ayarlanmis élguim diliminin arasindaki iligkidir.

Acma fazi

Baglatma suresi yaklasik 23s

Cikis buytiklugu

Cikis
— Fiziksel katman
— Bus spesifikasyonlari

EIA-485 Standardi uyarinca dijital ¢ikis sinyali

Modbus Application Protocol V1.1b3, Modbus over
serial line V1.02

Modbus RTU, Modbus ASCII, Levelmaster
57,6 Kbit/s

— Veri protokoli
Max. Transfer orani

Ek ¢ikis biyiikliigii - Olgiim hiicresi sicakligi

Aralik -40 ... +85°C (-40 ... +185 °F)
Olgtim hiicresi Isisi

— Cozunurluk 1K

- Olgiim sapmasi +1 K

Sicaklik degerlerinin veriimesi

- Gosterge Gosterge ve ayar modulu Uzerinden
— Analog AKim ¢ikisi, ek akim ¢ikisi Uzerinden
— dijital Dijital ¢ikis sinyali Gzerinden (Elektronik modulin mode-

line bagl olarak)

DIN EN 60770-1'e gére referans kosullari ve etki buytiklikleri

DIN EN 61298-1 uyarinca referans kosullari
- Sicaklk +18 ... 430 °C (+64 ... +86 °F)
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45...75%
860 ... 1060 mbar/86 ... 106 kPa (12.5 ... 15.4 psig)
IEC 61298-2 uyarinca sinir noktasi ayari

- Bagil hava nemi
— Hava basinci
Egim belirleme
Egim karakteristigi Lineer
Olglim hiicresinin kalibrasyon konumu
Montaj konumunun etkisi

Dikey, baska deyisle dikili konumda proses modulu
<0,35 mbar/20 Pa (0.003 psig) enlemesine eksenin 10°
egimi basina

Malzeme - Yan flanslar 316L

Elektrik ¢ikisinda glicli ve yuksek fekansli elektromanyetik alanlar nedeniyle sapma

— EN 61326-1 cercevesinde < +80 pA

— IACS E10 (gemi ingaati)/IEC 60945 <=+160 pA
cercevesinde

Olgiim sapmasi IEC 60770'e (ya da IEC 61298) gére sinir noktasi yontemine uygun sekilde
belirlenir

Olglim sapmasi, lineer olmama, gecikme ve tekrar edilmezligi kapsamaktadir.

Degerler, dijital sinyal cikisi (HART, profibus PA, foundation fieldbus) ve analog 4 ... 20 mA akim
¢ikist icin gecerlidir. Fark basingta ayarlanan él¢tim dilimine, statik basingta ise élgtim araliginin son
degerine iligkindir. Turn down (TD), nominal lcim araligi ile ayarlanan élgiim diliminin birbirine olan
oranidir.

Fark basin¢
Olciim arahg TD<5:1 TD>5:1 TD>10:1
10 mbar (1 kPa)/0.145 psi
<+0,1% <+0,02% xTD

30 mbar (3 kPa)/0.44 psi
100 mbar (10 kPa)/1.5 psi

<+0,035 % + 0,01 % xTD
500 mbar (50 kPa)/7.3 psi

< +0,065 %

3 bar (300 kPa)/43.51 psi < 0,015 % + 0,005 % x TD
16 bar (1600 kPa)/232.1 psi < 0,035 % + 0,01 % xTD

Statik basin¢

Olciim aralig Nominal basinca kadar ® TD 1:1
10 mbar (1 kPa)/0.145 psi
- 40 bar (4000 kPa)
30 mbar (3 kPa)/0.44 psi
100 mbar (10 kPa)/1.5 psi 01
<0,
500 mbar (50 kPa)/7.3 psi 160d bar (16000 kPa) °
. yada
3 bar (300 kPa)/43.51 psi 400 bar (40000 kPa)
16 bar (1600 kPa)/232.1 psi

Debi > %50 °

& Qlgiim araligi son degeri - mutlak basing.

9 Kok alinmig egim grafigi
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3 bar (300 kPa)/43.51 psi

16 bar (1600 kPa)/232.1 psi

Olciim arahgi TD<5:1 TD>5:1 TD>10:1
10 mbar (1 kPa)/0.145 psi
<+0,1% <+0,02 % xTD
30 mbar (3 kPa)/0.44 psi
100 mbar (10 kPa)/1.5 psi <+0,035 % + 0,01 % x TD
500 mbar (50 kPa)/7.3 psi < 0,015 % + 0,005 % x TD
<+0,065 %
3 bar (300 kPa)/43.51 psi
16 bar (1600 kPa)/232.1 psi <+0,035 % + 0,01 % x TD
%25 < Debi < %50 1%
Olgiim aralig TD<5:1 TD>5:1 TD>10:1
10 mbar (1 kPa)/0.145 psi
< %+0,2 < %=+0,04 xTD
30 mbar (3 kPa)/0.44 psi
100 mbar (10 kPa)/1.5 psi < %+0,07 + %0,02 x TD
500 mbar (50 kPa)/7.3 psi < %=0,03 + %0,01 xTD
< %=+0,13

< %=0,07 + %0,02 x TD

Ortam malzemesinin veya ortam sicakliginin etkisi

Dijital sinyal ¢ikigh temel model cihazlar igin gegerlidir. Veriler ayarlanmig élgtim dilimine iligkindir.

Turn down (TD) = nominal él¢tim araligi/ayarlanmis él¢tim dilimi.

Termik Degisiklik - Sifir Sinyali ve Cikis Araligi Diferansiyel Basinci™

Olciim arahg:

-10 ... 460 °C/ +14 ... +140 °F

-40 ...-10°C/-40 ... +14 °F und
+60 ... +85 °C /+140 ... +185 °F

10 mbar (1 kPa)/0.145 psi

<+0,15 % + 0,20 % xTD

<+0,4% +0,3%xTD

3 bar (300 kPa)/43.51 psi

< %=0,15 + %0,05 x TD

30 mbar (3 kPa)/0.44 psi <%:=0,15 +%0,10 X TD <%=0,2 +%0,15x TD
100 mbar (10 kPa)/1.5 psi <+0,15% +0,15% x TD <0,15% + 0,20 % x TD
500 mbar (50 kPa)/7.3 psi <% %0,2 + %0,06 X TD

16 bar (1600 kPa)/232.1 psi

<+0,15% + 0,15 % xTD

<+0,15% + 0,20 % x TD

Termik Degisiklik - Sifir Sinyali ve Cikis Arahgi Statik Basing'?

109 Kokl alinmis egim grafigi

™ Belirlenen 6lgiim araligindan bulunur.
12 Olgtim aral@r degeri temel alinmistir.
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Olciim arahgi Nominal basinca kadar '3 -40 ... +80°C/-40 ... +176 °F
10 mbar (1 kPa)/0.145 psi
40 bar (4000 kPa)
30 mbar (3 kPa)/0.44 psi
100 mbar (10 kPa)/1.5 psi 20
< %=+0,5
500 mbar (50 kPa)/7.3 psi 16‘; bar (16000 kPa)
- yada
3 bar (300 kPa)/43.51 psi 400 bar (40000 kPa)
16 bar (1600 kPa)/232.1 psi

Statik basincin etkisi

Degerler < dijital sinyal cikisi (HART, Profibus PA, Foundation Fieldbus) ve analog 4 - 20 mA'lik
akim cikisi icin gegerlidir ve belirlenen élgiim araligindan bulunmaktadir. Turn down (TD), nominal
aralik/belirlenen 6l¢im dilimi iligkisidir.

Sifir sinyali ve cikis araliginin degistirilmesi

Nominal él¢iim araligi Nominal basinca ka- Sifir noktasina etki Araligin etkisi

dar '
10 mbar (1 kPa),
(0.145 psi) ?ﬁ()ogar (.‘;'000 kPa), <20,10%xTD <20,10%

psi ’ -

30 mbar (3 kPa), (0.44 psi)
100 mbar (10 kPa),
(1.5 psi) 160 bar (16000 kPa), 160 bar(16000 kPa),
500 mbar (50 kPa), 160 bar (16000 kPa), (2400 psi): (2400 psi):
(7.3 psi) (2400 psi) <+0,10% x TD <+0,10 %
3 bar (300 kPa), 400 bar (4000 kPa), 400 bar(4000 kPa), 400 bar(4000 kPa),
(43.51 psi) (5800 psi) (5800 psi): (5800 psi):
16 bar (1 600 kPa) <%0,25xTD < %0,25
(232.1 psi)

Uzun siireli duraylik (DIN 16086 geregince)

Her dijital sinyal ¢ikisi (HART, Profibus PA, Foundation Fieldbus) ve analog 4 - 20 mA'lik akim
cikisi i¢in gegerlidir. Turn down (TD), nominal aralik/belirlenen 6l¢tim dilimi iligkisidir.

Sifir sinyalinin ve ¢ikis araliginin uzun sureli duraylidi, " Toplam Sapmanin Hesaplanmasi (DIN
16086 geregince)" bélimundeki Fy dederine uyuyor.

Sifir sinyali ve c¢ikis araligi, uzun sireli durayhlik

N Zaman araligi
Olciim biiyuklagi

1yl 5yil 10 yil
Diferansiyel basinci 19 < 0,065 % xTD <%0,1xTD <0,15%xTD
Statik basing '® < +0,065 % <+0,1 % < %=0,15

13 Qlglim araligi ug degeri - Mutlak basing.
4 Qlgim araligi ug degeri - Mutlak basing.
'8 Belirlenen 6lgtim araligindan bulunur.
19 Olgiim araligi degeri temel alinmigtir.
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Proses kosullari

Proses sicakligi 1"

Sicaklik sinirlar
-20 ... +105°C (-4 ... +221 °F)

Malzeme - Conta
FKM (ERIKS 514531)

Dolum yagi

Silikon yagi

Oksijenli uygulama i¢in halokar- -10... 460 °C (-4 ... +140 °F)
bon yagi

PTFE Silikon yagi -40 ... +105 °C (-40 ... +221 °F)
Oksijenli uygulama igin halokar- -10... +60 °C (-4 ... +140 °F)
bon yagi

Bakir Silikon yagi -40 ... +105 °C (-40 ... +221 °F)
Oksijenli uygulama i¢in halokar- -10... 460 °C (-4 ... +140 °F)
bon yagi

EPDM (ERIKS 55914) Silikon yagi -40 ... +105 °C (-40 ... +221 °F)

Oksijenli uygulama igin halokar- ..+60°C (-4 ... +140 °F)

bon yagi

Proses basinci '®

Nominal él¢iim a-
rahgi

Maks. izin veri-
len proses basinci
(MWP)

Asin yiik tek taraf-
I (OPL)

Asin yiik iki taraf-
Ii (OPL)

Min. izin verilen
statik basing

10 mbar (1 kPa)

40 bar (4000 kPa) 40 bar (4000 kPa) 60 bar (6000 kPa)
30 mbar (3 kPa)
100 mbar (10 kPa) 160 bar (16000 kPa) | 160 bar (16000 kPa) |240 bar (24000 kPa)
500 mbar (50 kPa)

160 bar (16000 kPa) | 160 bar (16000 kPa) | 240 bar (24000 kPa)
3 bar (300 kPa)

400 bar (40000 kPa) |400 bar (40000 kPa) |630 bar (63000 kPa)
16 bar (1600 kPa)

1 mbar__(100 Pa

abs

os)

Nominal él¢iim a-
rahgi

Maks. izin veri-
len proses basinci
(MWP)

Asin yiik tek taraf-
I (OPL)

Asin yiik iki taraf-
Ii (OPL)

Min. izin verilen
statik basing

0.15 psig
580.1 psig 580.1 psig 870.2 psig
0.45 psig
1.5 psig 2320 psig 2320 psig 3481 psig
7.5 psig
25 Dsi 2320 psig 2320 psig 3481 psig
si
Psi9 5802 psig 5802 psig 9137 psig
240 psig

0.015 psi

Mekanik stres

M Proses baglantisina girdiginde, vana blogu tizerinden baglanti, kisa siireli havalandirma, élgim bdlmeleri stirekli

akis olmaz

® Referans sicaklik +25 °C (+77 °F).

76

VEGADIF 85 ¢« Modbus ve Levelmaster Protokoll

¢c80€c-d1-1/29€S



53571-TR-230822

11 Ek

Titresim mukavemeti EN 60068-2-6'ya gore 5 ... 200 Hz'te 4 g (Rezonansta
titresim)

Darbe mukavemeti 50 g, 2,3 msn EN 60068-2-27'ye gére (Mekanik darbe)
19)

Cevre kosullari

Model Ortam sicakhgi Depolama ve transport isisi
Standart model -40 ... +80 °C (-40 ... +176 °F) |-60 ... +80 °C (-76 ... +176 °F)
IP66/IP68 modeli, (1 bar) -20...+80°C (-4 ... +176 °F) |-20... +80°C (-4 ... +176 °F)

IP68 modeli (25 bar), baglanti kablo- -20...+80°C (-4 ... +176°F) |-20...+80°C (-4 ... +176 °F)
su PUR

IP68 modeli (25 bar), baglanti kablo- -20...+60°C (-4 ... +140°F) |-20... +60°C (-4 ... +140 °F)
su PE

Elektromekanik bilgiler - Model IP66/IP67 ve IP66/IP68 (0,2 bar) 2
Kablo girisi secenekleri

— Kablo girigi M20 x 1,5; 2 NPT
— Kablo baglanti elemani M20 x 1.5; Y2 NPT (Kablo ¢api igin asagidaki tabloya
bakiniz.)

— Koér tapa M20 x 1,5; 2 NPT

- Sizdirmaz kapak Y2 NPT

Ham madde Disli kablo baglantisi / Kablo capi

conta kullanimi 5..9mm 6..12mm | 7..12mm | 10..14mm
PA/NBR v v - v
Piring, nikellenmis/NBR v V - -
Paslanmaz gelik / NBR - - v -
Tel kesidi (yay baskili klemensler)

— Kalin tel, bukalu tel 0,2...2,5mm? (AWG 24 ... 14)

— Tel ucu kilifli tel demeti 0,2...1,5mm? (AWG 24 ... 16)

Elektromekanik veriler - Model IP68 (25 bar)
Baglanti kablosu, mekanik veriler

- Yapisi Teller, cekme gerilimini azaltma, basing esitleme kapileri,
blendaj érgti, metal folyo, kilif
— Standart uzunluk 5m (16.40 ft)
— Maks. uzunluk 50 m (164.0 ft)
- Asgari bukulme yarigapi (25 °C/77 25 mm (0.985 in)
°F'de)
- Cap yakl. 8 mm (0.315 in)
— PE'nin rengi Siyah

9 Govde modelinde 2 g, paslanmaz celik, iki hiicre
20 Sadece mutlak basingta IP66/IP68 (0,2 bar).
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- PUR'unrengi Mavi

Baglanti kablosu, elektrik verileri

- Tel kesidi 0,5 mm? (AWG 20)

- Tel direnci R’ 0,037 Q/m (0.012 Q/ft)

Harici gésterge ve kullanim birimi icin arayiiz

Veri iletimi dijital (I2C veri yolu)

Baglanti kablosu Dort telli

Sensorlii model Yapi - Baglant teli

Kablo uzunlugu Standart kablo Blendajh

4 ... 20 mA/HART

Modbus som ° h
Profibus PA, Foundation Fieldbus 25m . [ ]
Entegre saat
Tarih formati Gun.Ay.Yll

Saat formati 12h/24 h

Fabrika ayarli zaman kusagi CET

Maks. saatte sapma 10,5 dk/yil

Ek cikis bliyluklugu - Elektronik sicakhgi

Aralik -40 ... +85°C (-40 ... +185 °F)
Cozunurlik <0,1K

Olglim sapmasi +3K

Sicaklik degerlerinin hazir olmasi

- Gosterge Gosterge ve ayar modull Uzerinden
- Bildirme S6z konusu ¢ikis sinyali Gzerinden
Giic kaynagi

Calisma gerilimi 8...30VDC

Maks. gl¢ kullanimi 520 mW

Polarite hatasina karsi koruma Entegre

Gerilim baglantilari ve cihazda elektrik ayirma dnlemleri

Elektronik Potansiyal baglanti yapilmamis
Galvanik ayirma

— Elektronik ve metal cihaz pargalari Referans gerilimi 500 V AC
arasinda
- guc kaynag ile Modbus iletisim hatlari Referans gerilimi 500 V AC
arasinda
iletken baglant Topraklama klemensi ve metalik proses baglantisi

arasinda
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Elektrige karsi korunma 6nlemleri

Govde malzemesi Model IEC 60529'ye gore ko- | NEMA'ya gére ko-
ruma sinifi ruma

Plastik 1P66/1P67 Type 4x

Aliminyum iki hiicre 1P66/1P68 (0,2 bar) Type 6P

Paslanmaz ¢elik, hassas dokim

Paslanmaz ¢elik (harici gévdeli mo- IP68 (25 bar) -

dellerde 6lgtim degeri algilayici)

Beslemeyi yapan gli¢ kaynaginin bag- Asiri gerilim kategorisi Ill'in sebekesi
lantisi
Deniz seviyesinin lizerinde kullanim yiiksekligi

- standart 2000 m (6562 ft)ye kadar

- Onceden anahtarlanmis asiri gerilim 5000 m'ye (16404 ft) kadar
guvenligi ile

Kirlilik derecesi 2" 4

Koruma sinifi (IEC 61010-1) Il

11.2 Cihaz iletisimi Modbus

Surada cihaza 6zel, gerekli ayrintili gosterilmektedir. Modbus hakkindaki diger bilgileri
www.modbus.com adresinden bulabilirsiniz.

Bus iletigimi icin parametreler
VEGADIF 85 cihazina 6nceden su standart degerler verilmistir:

Parametre Configurable Values Default Value
Baud Rate 1200, 2400, 4800, 9600, 19200 9600

Start Bits 1 1

Data Bits 7,8 8

Parity None, Odd, Even None

Stop Bits 1,2 1

Address range Modbus 1...255 246

Baslangis Bitleri ve Data Bitleri degistirilemez.

Hostun genel konfigiirasyonu

Saha cihazlari ile hostlar arasindaki statlili ve deg@iskenli veri miibadelesi basliklar Gizerinden sag-
lanir. Bunun igin hostun konfigiire edilmesi gereklidir. Kayan noktali sayilar basit bir tamlikla (4 Bit)

IEEE 754 uyarinca veri baytinin serbest secilebilen siralamasiyla (Byte transmission order) transfer
edilir. Bu " Byte transmission order" parametrede " Format Code" belirlenir. Béylece RTU, VEGADIF

85'in degisken ve statu bilgileri icin sorgulanmasi gerekli basliklarini bilir.

Format Code Byte transmission order

0 ABCD

21 Govdenin koruma tlrl yerine getirilen kullanimda.
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Format Code

Byte transmission order

1

CDAB

DCBA

BADC

11.3 Modbus-Bashg

Holding Register

Holding-Bagliklari 16 bitten olusmaktadir. Bunlar okunabilir ve yazilabilir. Komuttan énce adres
(1 Byte), her komuttan sonra bir CRC (2 Byte) gonderilir.

Register Name | Register Number Type Configurable Values Default Va- | Unit
lue

Address 200 Word 1...255 246 -

Baud Rate 201 Word 1200, 2400, 4800, 9600, |9600 -
19200, 38400, 57600

Parity 202 Word 0=None, 1=0dd, 2 = 0 -
Even

Stopbits 203 Word 1 =None, 2 =Two 1 -

Delay Time 206 Word 10...250 50 ms

Byte Oder (Floa- | 3000 Word 0,1,2,3 0 -

ting point format)

Giris kaydi

Giris kayitlar 16 bitten olusmaktadir. Bunlar sadece okunabilir. Her komuttan énce adres (1 Byte),

her komuttan sonra bir CRC (2 Byte) gdnderilir.

PV, SV, TV ve QV Senso6r-DTM'si lizerinden ayarlanabilir.

Register Name Register Number | Type Note
Status 100 DWord Bit O: Invalid Measurement Value PV
Bit 1: Invalid Measurement Value SV
Bit 2: Invalid Measurement Value TV
Bit 3: Invalid Measurement Value QV
PV Unit 104 DWord Unit Code
PV 106 Primary Variable in Byte Order CDAB
SV Unit 108 DWord Unit Code
SiY 110 Secondary Variable in Byte Order CDAB
TV Unit 112 DWord Unit Code
TV 114 Third Variable in Byte Order CDAB
QV Unit 116 DWord Unit Code
Qv 118 Quarternary Variable in Byte Order CDAB
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Register Name Register Number |Type Note

Status 1300 DWord See Register 100

PV 1302 Primary Variable in Byte Order of Register 3000

sV 1304 Secondary Variable in Byte Order of Register 3000

TV 1306 Third Variable in Byte Order of Register 3000

Qv 1308 Quarternary Variable in Byte Order of Register 3000
Status 1400 DWord See Register 100

PV 1402 Primary Variable in Byte Order CDAB

Status 1412 DWord See Register 100

SV 1414 Secondary Variable in Byte Order CDAB

Status 1424 DWord See Register 100

TV 1426 Third Variable in Byte Order CDAB

Status 1436 DWord See Register 100

Qv 1438 Quarternary Variable in Byte Order CDAB

Status 2000 DWord See Register 100

PV 2002 DWord Primary Variable in Byte Order ABCD (Big Endian)

sV 2004 DWord Secondary Variable in Byte Order ABCD (Big Endian)
TV 2006 DWord Third Variable in Byte Order ABCD (Big Endian)

Qv 2008 DWord Quarternary Variable in Byte Order ABCD (Big Endian)
Status 2100 DWord See Register 100

PV 2102 DWord Primary Variable in Byte Order DCBA (Little Endian)

SiY 2104 DWord Secondary Variable in Byte Order DCBA (Little Endian)
TV 2106 DWord Third Variable in Byte Order ABCD DCBA (Little Endian)
Qv 2108 DWord Quarternary Variable in Byte Order DCBA (Little Endian)
Status 2200 DWord See Register 100

PV 2202 DWord Primary Variable in Byte Order BACD (Middle Endian)
sV 2204 DWord Secondary Variable in Byte Order BACD (Middle Endian)
TV 2206 DWord Third Variable in Byte Order BACD (Middle Endian)

Qv 2208 DWord Quarternary Variable in Byte Order BACD (Middle Endian)

Unit Codes for Register 104, 108, 112, 116

Unit Code Measurement Unit
1 in H20

2 in Hg

3 ft H20
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Unit Code Measurement Unit
4 mm H20
5 mm Hg
6 psi

7 bar

8 mbar

11 Pa

12 kPa

13 torr

32 °C

33 °F

40 US lig. gal.
41 L

42 Imp. Gal.
43 m3

44 ft

45 m

46 bbl

47 in

48 cm

49 mm

111 cyd

112 cft

113 cuin

237 MPa

11.4 Modbus RTU-Komutlari

FC3 Read Holding Register

Bu komutla istenildigi kadar sayida (1-127) Holding kaydi okunmaktadir. Okunmaya baslaniimasi
istenen baslangic basligi ve baslik sayisi génderilir.

Parametre Length Code/Data
Request: Function Code 1 Byte 0x03

Start Address 2 Bytes 0x0000 to OxFFFF

Number of Registers 2 Bytes 1to 127 (0x7D)
Response: Function Code 1 Byte 0x03

Byte Count 2 Bytes 2*N

Register Value N*2 Bytes Data
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FC4 Read Input Register
Bu komutla istenildigi kadar sayida (1-127) Input kaydi okunmaktadir. Okunmaya baslaniimasi iste-

nen baslangi¢ bashgdi ve baslik sayisi génderilir.

Parametre Length Code/Data
Request: Function Code 1 Byte 0x04
Start Address 2 Bytes 0x0000 to OxFFFF
Number of Registers N*2 Bytes 1to 127 (0x7D)
Response: Function Code 1 Byte 0x04
Byte Count 2 Bytes 2*N
Register Value N*2 Bytes Data
FC6 Write Single Register
Bu fonksiyon koduyla tek bir holding kaydi yazilabilir.
Parametre Length Code/Data
Request: Function Code 1 Byte 0x06
Start Address 2 Bytes 0x0000 to OxFFFF
Number of Registers 2 Bytes Data
Response: Function Code 1 Byte 0x04
Start Address 2 Bytes 2*N
Register Value 2 Bytes Data

FC8 Diagnostics
Bu fonksiyon koduyla ¢esitli tani fonksiyonlari tetiklenebilir veya tani degerleri okunmaktadir.

Parametre Length Code/Data
Request: Function Code 1 Byte 0x08

Sub Function Code 2 Bytes

Data N*2 Bytes Data
Response: Function Code 1 Byte 0x08

Sub Function Code 2 Bytes

Data N*2 Bytes Data
Uygulanan fonksiyon kodlari:
Sub Function Code Adi

0x00

Return Data Request

0x0B

Return Message Counter

0x00 kodundaki alt fonksiyonda sadece 16 bitlik bir deger yazilabilir.
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FC16 Write Multiple Register

Bu fonksiyon kodu ile birden ¢ok Holding kayd yazilir. Bir sorgulamada sadece direkt izleyen artil
basliga yazilabilmektedir.

Parametre Length Code/Data
Request: Function Code 1 Byte 0x10
Start Address 2 Bytes 0x0000 to OxFFFF
Number of Registers 2 Bytes 0x0001 to 0x007B
Byte Count 1 Byte 2*N
Register Value N*2 Bytes Data
Response: Function Code 1 Byte 0x10
Start Address 2 Bytes 0x0000 to OxFFFF
Number of Registers 2 Bytes 0x01 to 0x7B

FC17 Report Sensor ID
Bu fonksiyon koduyla Modbus'ta sensér ID'si sorgulanir.

Parametre Length Code/Data
Request: Function Code 1 Byte ox11
Response: Function Code 1 Byte 0x11

Byte Number 1 Byte

Sensor ID 1 Byte

Run Indicator Status 1 Byte

FC43 Sub 14, Read Device Identification
Bu fonksiyon koduyla Device Identification sorgulanir.

Parametre Length Code/Data
Request: Function Code 1 Byte 0x2B

MEI Type 1 Byte 0x0E

Read Device ID Code 1 Byte 0x01 to 0x04

Obiject ID 1 Byte 0x00 to OXFF
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Parametre Length Code/Data
Response: Function Code 1 Byte 0x2B
MEI Type 1 Byte 0x0E
Read Device ID Code 1 Byte 0x01 to 0x04
Confirmity Level 1 Byte 0x01, 0x02, 0x03, 0x81, 0x82, 0x83
More follows 1 Byte 00/FF
Next Object ID 1 Byte Object ID number
Number of Objects 1 Byte
List of Object ID 1 Byte
List of Object length 1 Byte
List of Object value 1 Byte Depending on the Object ID

11.5 Levelmaster-Komutlari

VEGADIF 85, buradaki Levelmaster protokolii olan RTU’lara da baglanilimaya uygundur. Levelmas-

ter-Protokoliine gogu zaman " Siemens" ya da " Depo-Protokoli" denilmektedir.

RTU Protocol

ABB Totalflow Levelmaster
Kimray DACC 2000/3000 Levelmaster
Thermo Electron Autopilot Levelmaster

Bus iletigimi icin parametreler

VEGADIF 85 cihazina 6nceden bu standart degerler verilmistir:

Parametre Configurable Values Default Value
Baud Rate 1200, 2400, 4800, 9600, 19200 9600

Start Bits 1 1

Data Bits 7,8 8

Parity None, Odd, Even None

Stop Bits 1,2 1

Address range Levelmaster 32 32

Levelmaster komutlarinin esasini su sentaks olusturmaktadir:
e Buylk yazilan harfler belirli veri alanlarinin basinda bulunmaktadir

Kuck yazilan harfler veri alanlarini ifade etmektedir

Tum komutlar " <cr>" (carriage return) ile tamamlanir

Tum komutlar " Uuu" ile baslar, ancak " uu" adres (00-31) ifade etmektedir
" * Joker olarak adresin her yerinde kullanilabilir. Sensér bunu daima kendi adresine dénusturur.

Aksi takdirde birgok slave cevap vereceginden birden fazla sensérde joker kullanilamaz

mede bir problem olmasi halinde " EE-ERROR" " OK™in yerine gecer

Cihazi degistiren komutlar komutu akabinde " OK" ile geri génderir. Konfiglirasyonu degistir-
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Report Level (and Temperature)

Parametre Length Code/Data
Request: Report Level (and Tem- |4 characters ASCII Uuu?
perature)
Response: Report Level (and Tem- | 24 characters ASCII UuuDlILIIFtttEeeee Wwwww
perature) uu = Address
lILIl =PV ininches

ttt = Temperature in Fahrenheit

eeee = Error number (0 no error, 1 le-
vel data not readable)

wwww = Warning number (0 no war-
ning)

PV ininches, " Set number of floats" 2 oldugu zaman tekrarlanir. Béylece 2 6l¢iim degeri aktarilabilir.
PV degeri ilk 6lcim degeri, SV de ikinci 6lcim degeri olarak aktarilir.
@ Bilgi:
PV icin maksimum tasinacak deger 999.99 inctir (yaklasik 25,4 metre-
ye tekabul eder).

Levelmaster protokollne isinin da aktariimasi isteniyorsa TV sensérde istya ayarlanmaldir.
PV, SV ve TV sens6r DTM'si Uizerinden ayarlanabilir.

Report Unit Number

Parametre Length Code/Data
Request: Report Unit Number 5 characters ASCII U**N?
Response: Report Level (and Temperature) 6 characters ASCII UuuNnn
Assign Unit Number
Parametre Length Code/Data
Request: Assign Unit Number 6 characters ASCII UuuNnn
Response: Assign Unit Number 6 characters ASCII UuuNOK
uu = new Address
Set number of Floats
Parametre Length Code/Data
Request: Set number of Floats 5 characters ASCII UuuFn
Response: Set number of Floats 6 characters ASCII UuuFOK

Sayinin 0 secilmesi halinde, artik doluluk seviyesi bildiriimez
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Set Baud Rate

Parametre Length Code/Data
Request: Set Baud Rate 8 (12) characters ASCIl | UuuBbbbb[b][pds]
Bbbbb[b] = 1200, 9600 (default)
pds = parity, data length, stop bit (optional)
parity: none = N, even = E (default), odd = O
Response: Set Baud Rate 11 characters ASCII

Ornek: U01B9600E71
Adres 1'deki cihazi Baud orani 9600°e, Pariteyi even, 7 Data bit, 1 Stoppbit’e degistirin

Set Receive to Transmit Delay

Parametre Length Code/Data
Request: Set Receive to Transmit | 7 characters ASCII UuuRmmm
Delay mmm = milliseconds (50 up to 250),
default = 127 ms
Response: Set Receive to Transmit | 6 characters ASCII UuuROK
Delay
Report Number of Floats
Parametre Length Code/Data
Request: Report Number of Floats |4 characters ASCII UuuF
Response: Report Number of Floats |5 characters ASCII UuuFn
n = number of measurement values
(0,10r2)
Report Receive to Transmit Delay
Parametre Length Code/Data
Request: Report Receive to Transmit 4 characters ASCII UuuR
Delay
Response: Report Receive to Transmit 7 characters ASCII UuuRmmm
Delay mmm = milliseconds (50 up to
250), default = 127 ms
Hata kodlari
Error Code Name
EE-Error Error While Storing Data in EEPROM
FR-Error Erorr in Frame (too short, too long, wrong data)
LV-Error Value out of limits

VEGADIF 85 « Modbus ve Levelmaster Protokoll

87




11 Ek

11.6 Tipik bir modbus hostunun konfiglirasyonu
Fisher ROC 809

| Vdc +8to +30 @

| GND
Res. 47: VEGADIF 85‘un an RTU Fisher ROC 809’a baglanmasi
1 VEGADIF 85
2 RTU Fisher ROC 809
3  Gili¢ kaynagi
Modbus hostlari icin parametre
Parametre Value Fisher Value ABB Total | Value Fisher Value Fisher Value Scada-
ROC 809 Flow Thermo Elect- |Bristol Cont- Pack
ron Autopilot rolWave Micro
Baud Rate 9600 9600 9600 9600 9600
Floating Point 0 0 0 2 (FC4) 0
Format Code
RTU Data Type | Conversion Co- |16 Bit Modicon | IEE Fit 2R 32-bit registers | Floating Point
de 66 as 2 16-bit re-
gisters
Input Register 0 1 0 1 30001

Base Number

Input bagliklarinin esas numarasi daima VEGADIF 85'in input baslik adresine eklenir.
Bunlardan su konstelasyonlar dogar:
e Fisher ROC 809 - 1300 i¢in kayit adresi adres 1300'dir

ABB Total Flow - 1302 kayit adresi adres 1303'tur
Thermo Electron Autopilot - 1300 icin kayit adresi adres 1300'dur
Bristol ControlWave Micro - 1302 icin kayit adresi adres 1303'tiir
ScadaPack - 1302 igin kayit adresi adres 31303 'tur

11.7 Toplam sapmanin hesaplanmasi

Bir basing 6lgme konventdriiniin toplam sapmasi, galisma pratiginde beklenen en yiiksek élgim
hatasini verir. Buna, "en ylUksek pratik 6lcim hatasi" ya da "kullanim hatasi" da denir.

DIN 16086'a gore toplam sapma, temel sapma Fperf ve uzun sureli dayanikhilik F

F.=F +F

tolal= perf stab

stab

'In toplamidir F,

F .. temel sapmasi ise, sifir sinyalinin termik degisiminin, F_¢ikig araliginin (sicaklik hatasi) ve F,

perf

6lcim sapmasinin toplamindan olusur:
Foua = Y(F ) + (F)?)

perf

Sifir sinyali ve ¢ikis araliginin termik degismesi F_ " Teknik Veriler" béliminde verilmektedir.

total”
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Bu; HART, Profibus PA, Foundation Fieldbus veya Modbus lzerinden dijital sinyal ¢ikisi i¢in gegerli-
dir.

4 ... 20 mA'lik bir gikista F, elektrik ¢ikiginin termik degisimi de buna eklenir:

oo = V(F)? + (F* + (F))

Daha iyi anlagiimasina asagidaki formuller yardimci olacaktir:

F, ..:Toplam sapma

total®

Fperf: temel sapma

F .- Uzun slreli duyarlik
F.: Sifir sinyali ve gikis stresinin termik degisikligi (1s1 hatasi)
F: Olciim sapmasi

F,: Akim ¢ikisinin termik degisikligi

FMZ: 8lctim hicresi modeli ek faktéru

FTD: turn down ek faktéri

11.8 Toplam sapmanin hesaplanmasi - pratikten érnek

Veriler
Fark basing 250 mbar (25 KPa), él¢gim hiicresindeki malzeme sicakhgi 60 °C
VEGADIF 85, ¢l¢tim araligi 500 mbar

Sicaklik hatalari igin gereken degerler F, 6lglim sapmasi F,, ve uzun sureli duyarlik F
verilerden elde edilmektedir.

teknik

stab

1.Turn Down'in hesaplanmasi
TD =500 mbar/250 mbar
TD=2:1

2. Sicaklik hatasinin bulunmasi F_

Olgiim araligi

-10 ... +60°C/+14 ... +140 °F

-40 ...-10°C/-40 ... +14 °F und
+60 ... +85°C/+140 ... +185 °F

10 mbar (1 kPa)/0.145 psi

<+0,15 % + 0,20 % xTD

<+0,4% +0,3%xTD

3 bar (300 kPa)/43.51 psi

< %z=0,15 + %0,05 x TD

30 mbar (3 kPa)/0.44 psi < %20,15 + %0,10 X TD <%%0,2 +%0,15x TD
100 mbar (10 kPa)/1.5 psi <+0,15% + 0,15 % x TD < %:0,15 + %0,2 X TD
500 mbar (50 kPa)/7.3 psi <% +0,2 + %0,06 X TD

16 bar (1600 kPa)/232.1 psi

<+0,15% + 0,15 % xTD

<+0,15% + 0,20 % x TD

F, = %0,15 + %0,05 x TD
F, = %0,15 + %0,1
F, = %0,25
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3. Ol¢iim sapmasi ve uzun siireli dayaniklihigin hesaplanmasi

Olgiim sapmasi

Olgiim araligi TD1:1'den5:1'e |TD>5:1 TD>10:1
kadar
10 mbar (1 kPa)/0.145 psi <+0,1 %
<+0,02% xTD
30 mbar (3 kPa)/0.44 psi

100 mbar (10 kPa)/1.5 psi

< (0,035 % + 0,01 %) x TD

500 mbar (50 kPa)/7.3 psi
< +0,065 %

3 bar (300 kPa)/43.51 psi <%(0,015 % + 0,005 %) x TD
16 bar (1600 kPa)/232.1 psi < +(0,035 % + 0,01 %) x TD
Uzun siireli dayanikhlik

N Zaman araligi

Ol¢iim biiyliklugi

1yl 5yil 10 yil

Diferansiyel basinci 22 < %0,065 xTD <%0,1xTD <0,15%xTD
Statik basing 2 < +0,065 % <+0,1% < %=+0,15

4. Toplam sapmanin hesaplanmasi - dijital ¢ikis sinyali
-1. Adim: Temel dogruluk F_
Foar = V(L + (F)?)

perf —

F,=%0,25

F= 0,065 %

F o = V(%0,25)% + (%0,065)?)
F e = %0,26

-2. Adim: Toplam sapma F
F.=F +F

total perf stab

F et = % 0,26 (1. adimin sonucu)

F..,=%0,065xTD

stab

F.., = %0,065x 2

stab

F..=013%

stab

Fow = 70,26 + %0,13 = %0,39

total
Olgtimiin yiizdesel toplam sapmasi bdylece %0,39'dur. Mutlak toplam sapma, 250 mbar = 1 mbar'in
%0,39'udur.

Ornek, kullanim hatasinin pratikte asil 8lglim sapmasinda oldugundan daha yiiksek olabilecegini
gostermektedir. Bunun nedeni sicakligin ve turn down'in etkisidir.

f

total

11.9 Proses modiillerinin ebatlari, modelleri

Asagidaki lgekli gizimler sadece olasi modellerin bir kesitini géstermektedir. Ayrintili &lgekli gizimleri
www.vega.com/downloads sayfasindaki Indirilecek dosyalar" ve " Cizimler" linkinden indirebilirsiniz.

22 Belirlenen dl¢lim araligindan bulunur.
2 Olgtim araligi dederi temel alinmistir.

90 VEGADIF 85 » Modbus ve Levelmaster Protokoli

¢c80€c-d1-1/29€S


http://www.vega.com/downloads

53571-TR-230822

11 Ek

Govde

@41

2 NPT

(mO_ =gl

M20x1,5/
@

i
F

112 mm

~87 mm
(3.43")
@ 84 mm
(3A‘31")
M16x1,5 |
M g
| ~
| 8%
o !
M20x1,5/
Y% NPT

Res. 48: Gévdenin ebatlari - entegre gésterge ve ayar mod(illii gévde yliksekligi 9 mm/0.35 in ya da 18 mm/0.71 in

degeri kadar artar)
1 Plastik iki hiicre

2 Alliiminyum/Paslanmaz celik - iki hiicreli

Proses ekseninde hava

cikarma

91 mm
(3.58")

(2.13")
86 mm
(3.36")

Res. 49: VEGADIF 85, proses ekseninde hava ¢ikarma

Baglanti Sabitleme Malzeme Teslimat kapsami
%-18 NPT, [EC 61518 7/16-20 UNF 316L
2 hava ¢ikarma ventili dahil
%-18 NPT, [EC 61518 7/16-20 UNF Alloy C276 (2.4819)
%-18 NPT, [EC 61518 7/16-20 UNF Stiper dubleks (2.4410) olmadan
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Hava ¢cikarma, yandan

91 mm
(3.58")

60 mm
(2.36")
(1.63")

41,3 mm

(2.13")

86,1 mm
(3.39")

Res. 50: VEGADIF 85, hava ¢ikarma, yandan

Baglanti Sabitleme Malzeme Teslimat kapsami
Y-18 NPT, IEC 61518 7/16-20 UNF 316L 4 sizdirmazlik vidasi ve
1%-18 NPT, IEC 61518 7/16-20 UNF Alloy C276 (2.4819) ﬁ Eiﬁﬁ glkarma ventille-

Oval flans, diyafram contasi yapisi i¢in hazir

91 mm

41,3 mm,
(1.63")

(2.13")
86,1 mm 86,1 mm

(3.39") (3.39")

Res. 51: Sol: VEGADIF 85 proses baglantisi, diyafram contasinin kurulmasi igin hazir. Sag: Buji contasinin konumu

1 Diyafram contasi uzantis
2  Bujicontasi
3  Ayirma zar
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11.10 Sinai miilkiyet haklari

VEGA product lines are global protected by industrial property rights. Further information see
Www.vega.com.

VEGA Produktfamilien sind weltweit geschuitzt durch gewerbliche Schutzrechte.

Nahere Informationen unter www.vega.com.

Les lignes de produits VEGA sont globalement protégées par des droits de propriété intellectuel-
le. Pour plus d'informations, on pourra se référer au site www.vega.com.

VEGA lineas de productos estan protegidas por los derechos en el campo de la propiedad
industrial. Para mayor informacion revise la pagina web www.vega.com.

TnHnm npoaykummn dmpmbl BEIA 3awymiaotcst no Bcemy MUpy nNpaBamMu Ha MHTENMEKTyanbHyo
COBCTBEHHOCTb. [lanbHeliLyto MHOopMaLmio CMOTpUTE Ha caTe www.vega.com.

VEGARFIF RE S IREH MR~ HURF
B —H{E BES N M < www.vega.com,

11.11 Marka

Tum kullanilan markalarin yani sira sirket ve firma isimleri de mal sahipleri/eser sahiplerine aittir.
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Baski tarihi:

Sensorlerin ve degerlendirme sistemlerinin teslimat kapsami, uygulanmasi, kulla-
nimi ve isletme talimatlari hakkindaki bilgiler basimin yapildigi zamandaki mevcut
bilgilere uygundur.

Teknik degisiklikler yapma hakki mahfuzdur C €
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